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Model/Modéle: YJCC036
Multifunctional dock/Station d’accueil multifonctionnelle: YJCB036BH



Dear users: CONTENTS
Chers utilisateurs :

Thank you for purchasing Narwal products. To access comprehensive support from Narwal, you are recommended to read carefully the manual and CONTE N U
illustrations before using the product. Please keep the manual properly.

Merci d'avoir acheté les produits Narwal. Pour bénéficier d'un support complet de la part de Narwal, nous vous recommandons de lire attentivement le

manuel et les llustrations avant d'utiliser le produit. Veuillez conserver le manuel correctement.

The manual may be updated from time to time based on product updates and user feedback. Please scan the QR code below to browse the official
website and view the latest version.

In case of any problem in using the product, please contact Narwal after-sales customer service through the following ways:

Le manuel peut étre mis & jour de temps & autre en fonction des mises a jour du produit et des retours des utilisateurs. Veuillez scanner le code QR
ci-dessous pour accéder au site Web officiel et consulter la derniére version.

En cas de probléme lors de ['utilisation du produit, veuillez contacter le service client aprés-vente Narwal par les moyens suivants :

Customer service email

Email du service client : support.na@global.narwal.com(Ameérique du Nord)

support.na@global.narwal.com(North America)

support.eu@global.narwal.com (Germany)

support it@global.narwal.com(ltaly)

support jp@global.narwal.com(Japan)

support fr@global.narwal.com (France)

support kr@global.narwal.com(South Korea)

support.es@global.narwal.com(Spain)

“For other countries, please refer to the after-sales contact information provided by your local vendors

*Pour les autres pays, veuillez vous référer aux informations de contact aprés-vente fournies par vos revendeurs locaux. Nous vous souhaitons une
agréable expérience |

We wish you a pleasant experience!
Nous vous souhaitons une bonne expérience !

Electronic version of the user manual
Elektronische Version des Benutzernandbuchs
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Regional Availability and Compatibility

Based on user experience consideration and relevant legal and compliant requirements, Narwal products normally sold by Narwal (and its authorized
retailers) are only available for use and after-sales service support in the country or region in which they were originally sold. If a product is shipped to
any other countries or regions, you might not be able to use the Narwal App to bind the product or perform relevant operations. We recommend
that you purchase the local version of the Narwal product from Narwal or its authorized retailers in order to obtain the best product use and service
experience

For avoidance of doubt, Narwal products sold by Narwal (and its authorized retailers) in the PRC are only available for use and after-sales service
support in the PRC (for this purpose, excluding Hong Kong, Macao and Taiwan)

1. Product at a Glance
1.1 Packaging Contents

Main Body

Robot x 1 Self-cleaning Charging Dock x 1
(Pre-installed with Dust Bin x 1and (Including Cleaning Base x 1, Clean Water Tank x 1, Dirty
Track Mopping Module x 1) Water Tank x 1.Cleaning Solution Reservoir x 1, Scale

Inhibitor x 1, Replaceable Cleaning Filter x 1)

Accessories

—)

Power Cord x 1

p

Anti-tangling Side Brush x 1

-

Cleaning Solution x 1

Dust Bin Filter x 1

8385555558 cegeseaese

Dust Emptying System Scale Inhibitor x 1
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1.2 Robot Components
Robot (Front View with Top Cover Closed)

-

Start/stop Button
Radar Sensor

Microphone Array
Return Button

Binocular Vision Obstacle
Avoidance Sensor

Structured Light Edge Sensor Front Collision Sensor

Robot (Front View with Top Cover Opened)

Robot Top Cover

Dust Bin Filter

Robot (Bottom View)

Infrared Anti-drop Sensor x 3

Robot Nameplate
(Including Serial No.)

Anti-tangling Side Brush x 1

Cyclone Airflow Zero-tanglin P M
Raller Brush 1 o ! SR Drive Wheel x 2
Track Mopping Module x 1 — M
N—
@ Caster Wheel x 1

Track Mop Extension x 1



1.3 Self-cleaning Charging Dock Components 1.4 Buttons and Lighting Effects

Front of Self-cleaning Charging Dock Robot Buttons

Button Operation Function

Starlt/stop Short press Start/pause/resume cleaning task

© Long press for 2 seconds Power on/off; end task
Clean Water Tank
Long press for 10 seconds Force power off
Dirty Water Tank
Replaceable Triple press Enable/disable child lock
Cleaning Filter Retxrn Short press Return robot to self-cleaning charging dock
Cleaning Base Long press for 5 seconds and then release Enter pairing status
Long press for 15 seconds Reset system firmware and erase all user data

Robot Indicator Effects

Lighting Effects Status

White Idling status/Standby mode

Blue Task status/Navo voice response status

Red Abnormalities

Orange Pairing status/Updating status
Rear of Self-cleaning Charging Dock

Indicators of the Self-cleaning Charging Dock

Lighting Effects Status

Off Idling status

Aggregation Task status/Night light mode

Q Breathing Drying
Flashing Error/Docked
Flowing Start Cleaning/Cleaning Complete
g Listening + speaking Voice interaction while robot is at the charging dock

Power Interface 1

02



2. Preparation before Using

(1) Install the Side Brush

Firmly press the side brush into its slot until you heara
“click’, indicating secure installation.

Properly installed

%) “Click" sound N

Not properly installed

(3) Position the Self-cleaning Charging Dock

« Plug the power cord into the rear power port of the
charging dock and connect it toa power outlet.

« Ensure a clearance of 0.45 m without a cliff in front
of the charging dock to allow access for the robot.

Reminder: Do not place the charging dock near heat

sources.

(5) Fill with Clean Water

- Open the clean water tank latch and fill it with clean
water

« Securely close the tank lid and place the tank back
into the self-cleaning charging dock.

(2) Remove Protective Foam Strips

« Lift the top cover guide sticker, open the robot's top
cover, and remove the protective foam strips.

« Close the top cover.

(4) Add Cleaning Solution

« Open the top cover of the charging dock and remove
the clean water tank. Take out the integrated cleaning
solution reservoir, open its lid, and manually fill it with
cleaning solution.

« After filling, securely close the reservoir lid and
reinsert it into the designated slot inside the dock.

Reminder: Use only official Narwal cleaning solution to

avoid machine malfunction.

Please ensure the main
cabinet to be pressed
firmly into place.

(6) First-time Robot Power-on

Ensure the side brush and camera face outward. Push
the robot into the charging dock. When correctly
aligned, the charging dock's indicator light will stay
solid for 3s. After approx. 10 seconds, the robot will
power on automatically.

(7) Connect and Bind the Robot Via the App

Download the Narwal App and follow the instructions
for connecting and binding the robot.

Note:In the App device page, tap "Settings" > “Device" and
then press hold the “Restart Robot" for 10s to turn on/off
the power-saving mode.

—The power-saving mode is only available in North
America.

3. Product Usage

Before using, ensure you have completed robot setup and self-cleaning charging dock configuration as described in
Section 2.

3.1 0rganize the home environment

B.Opendoors to areas to be cleaned and arrange furniture
to maximize accessible floor space.

A.Remove loose items from the floor, such as cables, rags,
slippers, clothing, books, and other clutter.
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C. Close doors to rooms that do not require cleaning. Use
physical barriers to prevent the robot from entering elevated
or low-clearance areas.

D. The robot can overcome single-step thresholds
up to 30 mm in height. For thresholds exceeding 30
mm, we recommend using the Narwal Threshold
Ramp (sold separately) to assist obstacle crossing.

E. Avoid standing directly in front of the robot, near
thresholds, or in narrow corridors during cleaning to prevent
missed spots.

3.2 Map Creation

Prior to the first cleaning, you can initiate mapping by: Saying the voice command "Start mapping”, or tapping "Start
mapping"” in the app. or short pressing the robot's Start/stop button (which will automatically trigger mapping followed
by cleaning).

Precautions

1. After mapping is complete, you can edit and manage the map in the app, such as setting unreachable areas, or creating
secondary maps for multi-floor homes.

2.Do not move the self-cleaning charging dock after mapping. as this will require remapping. If large furniture has been
relocated, remapping is recommended.

3.3 Cleaning
Ensure the robot has sufficient battery before starting a cleaning task. Battery level can be checked in the app.

Select Cleaning Mode

The robot supports four cleaning modes: Vacuum Only, Mop Only, Vacuum & Mop Simultaneously, Vacuum First, Then
Mop. In the app, you can customize each mode by adjusting number of cleaning passes, suction power, mop moisture
level, etc.

Enable Freo Mind

Freo Mind is a smart cleaning function. When enabled, it automatically optimizes cleaning parameters, eliminating
the need for manual adjustments.

You can choose to enable Freo Mind when starting a cleaning task in the app.

Start a Cleaning Task

You can start cleaning via the app or by:

- Short pressing the () Start/stop button on the robot. By default, the robot will start in Vacuum Only mode.
Note: You can adjust the cleaning mode and parameters in the app.

Do not touch the sides of the mop module while the robot is operating.

Pause/Resume Task

Pause or resume cleaning via the app or by:
« Short pressing the (h Start/stop button on the robot.

Dust Emptying of the Self-cleaning Charging Dock

After a vacuuming task begins, the self-cleaning charging dock automatically transfers debris from the robot's dust
cabinet into the charging dock's dust bag.

You can also manually trigger dust emptying via the app.

Mop Washing
If multiple mopping passes are scheduled or the cleaning area is large, the robot will automatically return to the
charging dock to wash its mop during the task.

Mopping cycle and mop-washing frequency can be adjusted in the app before starting the task. These settings cannot
be changed once cleaning has begun. You can also manually initiate a mop-washing cycle via the app.

Note: Do not forcibly pull the robot out during automatic mop washing, as this may damage components.

End Task

Upon completion, the robot automatically returns to the self-cleaning charging dock. A cleaning report is available in
the app.

You can also manually end the task via the app or by:

« Short pressing the () Return button;

« Long pressing the O Start/stop button for 2s.

Drying

After the final mopping pass, the robot returns to the self-cleaning charging dock to wash and dry the mop, and dry the
dust cabinet.

Drying settings can be customized in the app, and you can also manually start a drying task.

3.4 Component Maintenance

You can view component maintenance information in the app, including usage duration, maintenance intervals, and
replacement instructions for each component.

3.5 Additional Features

Advanced Features

You can learn how to use the intelligent assistant via the app.



Special Features
During cleaning, the robot performs real-time self-cleaning of the mop, actively untangles hair from the side brush, and

extends the mop outward for enhanced edge cleaning. The self-cleaning charging dock offers multi-level hot water
mop washing function.

Convenient Functions

In the app. you can configure no-go zones, child lock, do not disturb mode, and stairless mode (enhancing
obstacle-crossing performance)

3.6 User Guide

You can access user guide in the app, including tutorial videos, the digital user manual, FAQs, and troubleshooting.
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4. Parameters

4.1 Specifications

Robot (YJCCO036)

Base Station(YJCB0O36BH)

Dimensions: 351.2*363.5*95 mm

Dimensions: 450*360*530 mm

Weight: 5.0 kg

Weight: 10 kg

Wireless Connection: 2.4GHz/5GHz Wi-Fi

Rated input (charging): 8-17.8V= 0.2-3.5A

Rated input: AC 220-240V 50-60Hz

AC 100-127V 50-60Hz
(The actual rated input is based on the product nameplate
information.)

Rated power: 65W (Max)

Rated output: 8-17.8V= 0.2-3.5A

Rated voltage (working): 14.4V=
(lithium ion battery, =6500mAh)

Charging takes about 3 hours at a normal
ambient temperature

Rated power:
Charging: 65W

Water heating: 1200W
Dust Collection: 450W
Drying:110W

Wi-Fi

Protocol: I[EEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Frequency Range&Max. Transmi er Power :
2400~2483.5MHz /EIRP=20dBm
5150MHz-5350MHz/EIRP=23dBm
5470MHz-5725MHz/EIRP<20dBm
5725MHz-5850MHz/EIRP<13.98dBm

Inlet Water Pressure: 0.08-0.8 MPA
(The new hose-sets supplied with the appliance are to be
used and that old hose-sets should not be reused.)

Bluetooth

Bluetooth

Protocol: BLE 5.0

Protocol: BLE 5.0

Frequency Range: 2402-2480MHz

Frequency Range: 2402-2480MHz

Max. Transmitter Power (EIRP): =10dBm

Max. Transmitter Power (EIRP): =10dBm

Battery (Robot)

Battery Pack Quantity Per Pack:

1pcs

Battery Type: Rechargeable Li-ion Battery
Nominal Voltage: 14,4V~
Quantity of Battery Cells Per Battery Pack: 8pcs

Rated Capacity, Rated Energy:

6500mAh, 93.6 Wh




Aufgrund von Uberlegungen zur Benutzerfreundlichkeit und einschlagigen gesetzlichen und konformen Anforderungen sind die normalerweise
von Narwal (und seinen autorisiertenHandlern) verkauften Narwal-Produkte nur in dem Land oder der Region, in dem bzw. der sie urspringlich
verkauft wurden, fUr die Nutzung und den Kundendienst verflgbar. Wenn ein Produkt in andere Lander oder Regionen versandt wird, kdnnen Sie
moglicherweise die Narwal-App nicht verwenden, um das Produkt zu binden oder entsprechende Vorgénge durchzufiihren. Wir empfehlen
Ihnen, die lokale Version des Narwal-Produkts bei Narwal oder einem autorisierten Handler zu erwerben, um die bestmdgliche Produktnutzung
und Serviceerfahrung zu erméglichen.

Zur Vermeidung von Zweifeln sei darauf hingewiesen, dass die von Narwal (und seinen autorisierten Handlern) in der VR China verkauften
Narwal-Produkte nur fir die Nutzung und denKundendienst in der VR China (zu diesem Zweck ausgenommen Hongkong, Macao und Taiwan)
verfugbar sind

1. Produktiibersicht
1.1 Verpackungsinhalt

Hauptgerat

Roboter x 1

(Mit vorinstalliertem Staubbehéalter x 1
und Bandmoppmodul x 1)

Selbstreinigendes Ladedock x 1
(EinschlieBlich Reinigungsbasis x 1, Frischwassertank x 1,
Schmutzwassertank x 1, Reinigungslésungsbehalter x1,
Ablagerungshemmer x 1, Austauschbarer Reinigungsfilter x 1)

p

Seitliche Anti-Verhedderungs-Burste x 1

S5e8eRas SeReamess

Reinigungslésung x 1

Zubehoér

—)

Netzkabel x 1

=

Staubentleerungssystem

Staubbehélterfilter x 1

Ablagerungshemmer x 1
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1.2 Roboterkomponenten

Roboter (Vorderansicht mit geschlossener oberer Abdeckung)

-

Start/Stopp-Taste
Radarsensor

Mikrofonarray
Ruckkehr-Taste

Hindernisvermeidung per
binokularem Sichtfeld-Sensor

Kanten-Sensor mit strukturiertem Licht Frontkollisionssensoren

Roboter (Vorderansicht mit geéffneter oberer Abdeckung)

Obere Abdeckung des Roboters

Staubbehélterfilter

Roboter (Unteransicht)

Infrarot-Fallschutzsensor x 3

Robotertypenschild

Seitliche Anti-Verhedderungs-Burste x 1 . !
(inklusive Seriennr.)

Cyclone Airflow verhedderungsfreie f
Ran;Urs‘é;x%Nv ' ungsirer ! (oo C° Antriebsrads» 2
Bandmoppmodul x 1 M
N—
@ Lenkrolle x 1

Bandmopp-Erweiterung x 1



1.3 Komponenten des selbstreinigenden Ladedocks

Vorderseite des selbstreinigenden Ladedocks

Frischwassertank

Schmutzwassertank

Austauschbarer
Reinigungsfilter

Reinigungsbasis

Rlckseite des selbstreinigenden Ladedocks

Stromschnittstelle

1.4 Tasten und Belichtungseffekte

Robotertasten

Taste Aktion Funktion

StartI/Stopp Kurzes Dricken Eine Reinigung beginnen/pausieren/fortsetzen
O

2 Sekunden gedrlckt halten

An-/Ausschalten, Aufgabe beenden

10 Sekunden gedriickt halten

Ausschalten erzwingen

Dreimaliges Dricken

Aktivieren/Deaktivieren der Kindersicherung

Ruckkehr
0O Kurzes Dricken

Ruckkehr des Roboters ins selbstreinigende

Ladedock

5 Sekunden gedrickt halten

Kopplungsstatus eingeben

15 Sekunden gedruckt halten

Roboteranzeigeeffekte
Belichtungseffekte

Firmware-Version zurlicksetzen und alle

Benutzerdaten I6schen

Status

WeiB Ruhe-Status/Standby-Modus

Blau Aufgabenstatus/Navo-Sprachantwortstatus
Rot Anomalien

Orange Kopplungs-/Aktualisierungsstatus

Anzeige des selbstreinigenden Ladedocks

Belichtungseffekte

Status

Aus Ruhe-Status

Aggregation Aufgabenstatus/Nachtlichtmodus

Luften Trocknen

Blinkend Fehler/Angedockt

FlieBend Reinigung starten/Reinigung abgeschlossen

Héren + Sprechen

Sprachinteraktion, wahrend sich der Roboter im Ladedock

befindet



2. Vorbereitung fiir den Gebrauch

(1) Installieren der seitlichen Biirste
Dricken Sie die seitliche Burste festin den

Befestigungsschlitz, bis Sie ein ,Klicken* héren, das die
korrekte Installation anzeigt.

@)
&

Korrekt installiert
) %) .Kiick'-Ton T

Nicht korrekt installiert

(3) Positionieren des selbstreinigenden
Ladedocks

« Stecken Sie das Netzkabel in den hinteren
Stromanschluss des Ladedocks und schlieBen Sie
es an eine Steckdose an.

- Stellen Sie sicher, dass vor dem Ladedock ein
Freiraum von 0,45 m ohne jegliche Klippe vorhanden
ist, damit der Roboter Zugang hat.

Erinnerung: Stellen Sie das Ladedock nicht in der

Nahe von Warmequellen auf.

(5) Befiillen mit sauberem Wasser

« Offnen Sie den Verschluss des Frischwassertanks
und fullen Sie inn mit sauberem Wasser.

« SchlieBen Sie den Tankdeckel sicher und setzen Sie

den Tank wieder in das selbstreinigende Ladedock ein.

(2) Schaumstoffschutzstreifen entfernen

« Heben Sie den Aufkleber auf der oberen Abdeckung
an, 6ffnen Sie die obere Abdeckung des Roboters und
entfernen Sie die Schaumstoffschutzstreifen.

- SchlieBen Sie die obere Abdeckung.

(4) Einfullen der Reinigungslésung

- Offnen Sie die obere Abdeckung des Ladedocks und
entfernen Sie den Frischwassertank. Nehmen Sie den
integrierten Behalter fUr die Reinigungslésung
heraus, 6ffnen Sie den Deckel und flllen Sie ihn
manuell mit Reinigungslésung.

« SchlieBen Sie nach dem Befiillen den Deckel des
Behélters sicher und setzen Sie ihn wieder in die dafur
vorgesehene Aussparung im Dock ein.

Erinnerung: Verwenden Sie ausschlieBlich die offizielle

Narwal-Reinigungslosung, um Fehifunktionen des

Geréts zu vermeiden. -

der H_aL:‘ptsch_l:ank festin
Position gedruckt wird.

(6) Erstmaliges Einschalten des Roboters

Stellen Sie sicher, dass die seitliche Burste und die
Kamera nach auBen zeigen. Schieben Sie den Roboter
ins Ladedock. Bei korrekter Ausrichtung leuchtet die
Kontrollleuchte des Ladedocks 3 Sekunden lang
kontinuierlich. Nach etwa 10 Sekunden schaltet sich
der Roboter automatisch ein.

Bitte stellen Sie sicher, dass

(7) Verbinden und Koppeln des Roboters in
der App

Laden Sie die Narwal-App herunter und befolgen Sie die
Anweisungen zum Verbinden und Koppeln des Roboters.
Hinweis: Tippen Sie auf der App-Gerateseite auf
LEinstellungen® > ,Gerét" und halten Sie dann ,Roboter
neu starten® 10 Sekunden lang gedrtckt, um den
Energiesparmodus ein- bzw. auszuschaiten.

—Der Energiesparmodus ist nur in Nordamerika verfugbar.

3. Verwendung des Produkts

Stellen Sie vor der Verwendung sicher, dass Sie die Einrichtung des Roboters und die Konfiguration des selbstreinigen-
den Ladedocks gemaB Abschnitt 2 abgeschlossen haben.

3.10rganisieren der hduslichen Umgebung

B. Offnen Sie die Turen zu den zu reinigenden
Bereichen und stellen Sie die Mobel so auf, dass
maglichst viel Bodenfiache zuganglich ist.

A.Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden, wie
Kabel, Lappen, Hausschuhe, Kleidung, Bicher und
andere Dinge.
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C. SchlieBen Sie Turen zu Rdumen, die nicht gereinigt
werden sollen. Verwenden Sie physische Barrieren, um
zuverhindern, dass der Roboter in erhéhte oder
niedrige gelangt.

E. Vermeiden Sie es, wahrend der Reinigung direkt vor
dem Roboter, in der Néhe von Schwellen oder in engen
Géngen zu stehen, um zu verhindern, dass Stellen
Ubersehen werden.

3.2 Kartenerstellung

D. Der Roboter kann einstufige Schwellen mit einer
Hdhe von bis zu 30 mm Uberwinden. Bei
Schwellenhéhen Gber 30 mm empfehlen wir die
Verwendung der Narwal-Schwellenrampe (separat
erhéltlich), um die Hindernistiberquerung zu
erleichtern.

Vor der ersten Reinigung kénnen Sie die Kartierung wie folgt starten: Sagen Sie den Sprachbefehl ,Kartierung
starten”, tippen Sie in der App auf Kartierung starten oder dricken Sie kurz die Start-/Stopp-Taste des Roboters
(wodurch automatisch die Kartierung und anschlieBend die Reinigung gestartet wird).

VorsichtsmaBnahmen

1. Nachdem die Kartierung abgeschlossen ist, konnen Sie die Karte in der App bearbeiten und verwalten, z. B.
unerreichbare Bereiche festlegen oder Sekundarkarten fir mehrstéckige Hauser erstellen.

2. Bewegen Sie das selbstreinigende Ladedock nach der Kartierung nicht, da dies eine erneute Kartierung
erforderlich macht. Wenn groBe Mobelstlicke umgestellt wurden, wird eine Neukartierung empfohlen

3.3 Reinigung

Stellen Sie sicher, dass der Roboter Uber ausreichend Akkuleistung verflgt, bevor Sie einen Reinigungsvorgang

starten. Der Akkustand kann in der App Uberprift werden.

Wahlen Sie den Reinigungsmodus

Der Roboter unterstitzt vier Reinigungsmodi: Nur Staubsaugen, Nur Wischen, Staubsaugen und Wischen
gleichzeitig, Erst Staubsaugen, dann Wischen. In der App kénnen Sie jeden Modus individuell anpassen, indem Sie
die Anzahl der Reinigungsdurchgénge, die Absaugleistung, den Feuchtigkeitsgrad des Mopps usw. einstellen.

Freo Mind aktivieren

Freo Mind ist eine intelligente Reinigungsfunktion. Wenn diese Funktion aktiviert ist, werden die Reinigungsparame-

ter automatisch optimiert, sodass keine manuellen Anpassungen mehr erforderlich sind.
Sie kénnen Freo Mind beim Starten einer Reinigungsaufgabe in der App aktivieren.

Beginnen eines Reinigungsaufgabe

Sie kénnen die Reinigung Uber die App oder wie folgt starten:

« Driicken Sie kurz die () Start/Stopp-Taste am Roboter. StandardmaBig startet der Roboter im Modus ,Nur
Staubsaugen®.

Anmerkung: In der App kénnen Sie den Reinigungsmodus anpassen und Parameter einstellen.
BerUhren Sie nicht die Seiten des Wischmoduls, wahrend der Roboter in Betrieb ist.

Aufgabe pausieren/fortsetzen

Sie kénnen die Reinigung Uber die App oder wie folgt pausieren/fortsetzen:
- Dricken Sie kurz die () Start/Stopp-Taste am Roboter.

Staubentleerung des selbstreinigenden Ladedocks

Sobald eine Reinigungsaufgabe beginnt, beférdert das selbstreinigende Ladedock automatisch den Schmutz aus dem
Staubkasten des Roboters in den Staubbeutel der Basisstation

Sie kénnen eine Staubentleerung auch manuell in der App starten.

Mopp-Reinigung
Wenn mehrere Wischzyklen geplant sind oder die Reinigungsfidche groB ist, kehrt der Roboter wéhrend des Betriebs
automatisch zum Ladedock zurtick, um den Mopp zwischendurch zu reinigen.

Der Wischzyklus und die Haufigkeit der Mopp-Reinigung kénnen vor Beginn der Aufgabe in der App eingestellt werden.
Diese Einstellungen kénnen nach Beginn der Reinigung nicht mehr gedndert werden. Sie kénnen eine Moppreinigung
auch manuell Uber die App starten.

Anmerkung: Ziehen Sie den Roboter wéhrend der automatischen Mopp-Reinigung nicht mit Gewalt heraus, da dies zu
Schaden an Komponenten fihren kann

Aufgabe beenden

Der Roboter kehrt nach Abschluss der Aufgabe zum selbstreinigenden Ladedock zurlick. Ein Reinigungsberichtistin
der App verfugbar.

Sie kénnen eine Mopp-Reinigung auch manuell in der App beenden oder durch:

« Kurzes Driicken der (' Rickkehr-Taste am Roboter;

« Langes Driicken (2 Sek.) der 0) Start/Stopp-Taste am Roboter.

Trocknen
Nach dem letzten Wischzyklus kehrt der Roboter zum selbstreinigenden Ladedock zurlick, um den Mopp zu waschen
und zu trocknen sowie den Staubkasten zu trocknen.

Die Trocknungseinstellungen kénnen in der App angepasst werden, und Sie kénnen einen Trocknungsvorgang auch
manuell starten.

3.4 Komponentenwartung

In der App kénnen Sie Informationen zur Wartung der Komponenten einsehen, darunter die Nutzungsdauer,
Wartungsintervalle und Austauschhinweise flr jede Komponente.



3.5 Zuséatzliche Funktionen

Erweiterte Funktionen

Sie kénnen Uber die App lernen, wie Sie den intelligenten Assistenten verwenden.

Besondere Funktionen

Der Roboter fihrt wahrend des Betriebs eine Selbstreinigung des Mopps in Echtzeit durch, entwirrt aktiv Haare aus der

seitlichen Blrste und fahrt den Mopp fir eine verbesserte Kantenreinigung nach auBen aus. Das selbstreinigende
Ladedock verflgt Uber eine HeiBwasser-Moppwaschfunktion auf mehreren Ebenen

Praktische Funktionen

In der App kénnen Sie Sperrzonen, Kindersicherung, Nicht-stéren-Modus und Treppenloser Modus (zur Verbesserung
der Hindernistberwindung) konfigurieren.

3.6 Bedienungsanleitung

Sie kdnnen in der App auf die Bedienungsanleitung zugreifen, einschlieBlich Anleitungsvideos, dem digitalen
Benutzerhandbuch, FAQs und Fehlerbehebung.

4. Parameter

4.1 Technische Daten

Roboter (YJCCO036)

Basisstation (YJCB036BH)

Abmessungen: 351,2*363,5*95 mm

Abmessungen: 450*360*530 mm

Gewicht: 5,0 kg

Gewicht: 10 kg

Drahtlose Konnektivitat: 2,4 GHz/5 GHz WLAN

Nenneingang (Ladestatus): 8-17,8 V= 0,2-3,5 A

Nenneingangsleistung: AC 220-240 V 50-60 Hz
AC100-127 V 50-60 Hz

(Der tatsachliche Nenneingang basiert auf den Angaben auf

dem Typenschild des Produkts.)

Nennleistung: 65 W (Max)

Nennausgangsleistung: 8-17,8 V= 0,2-3,5 A

Nennspannung: (Betriebsstatus): 14,4 V=
(Lithium-lonen-Akku, =6500 mAh)

Das Aufladen dauert bei normaler
Umgebungstemperatur etwa 3 Stunden

Nennleistung:
Ladevorgang: 65W
Wassererhitzung: 1200 W
Staubsaugen: 450 W
Trocknen: 110W

WLAN

Protokoll: IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Frequenzbereich & Max. Senderleistung:
2400~2483,5 MHz/EIRP<20 dBm

5150 MHz-5350 MHz/EIRP=23 dBm

5470 MHz-5725 MHz/EIRP=20 dBm

5725 MHz-5850 MHz/EIRP<13,98 dBm

Wasserdruck am Einlass: 0,08-0,8 MPA
(Verwenden Sie die neuen Schlauche, die mit dem Geréat
geliefert wurden. Verwenden Sie keine alten Schlduche.)

Bluetooth

Bluetooth

Protokoll: BLE 5.0

Protokoll: BLE 5.0

Frequenzbereich: 2402-2480 MHz

Frequenzbereich: 2402-2480 MHz

Max. Sendeleistung (EIRP): <10 dBm

Max. Sendeleistung (EIRP): <10 dBm

Akku (Roboter)

Anzahl der Akkus pro Packung:

1Stlck

Akkutyp: Wiederaufiadbarer Li-lonen-Akku
Nennspannung: 14,4 V=
Anzahl der Akkuzellen pro Akkupack: 8 Stick

Nennleistung, Nennenergie:

6500 mAh, 93.6 Wh




Disponibilita e compatibilita regionali

Sulla base della considerazione dell'esperienza dell'utente e dei requisiti legali e di conformita pertinenti, i prodotti Narwal normalmente venduti
da Narwal (e dai suoi rivenditori autorizzati) sono disponibili per 'uso e il supporto post-vendita solo nel paese o nella regione in cui sono stati
originariamente venduti. Se un prodotto viene spedito in altri paesi o regioni, potresti non essere in grado di utilizzare 'app Narwal per associare il
prodotto o eseguire operazioni pertinenti. Per ottenere la migliore esperienza di utilizzo e del prodotto, ti consigliamo di acquistare la
versione locale del prodotto Narwal da Narwal o dai suoi rivenditori autorizzati

Per 'evitamento di dubbi, i prodotti Narwal venduti da Narwal (e dai suoi rivenditori autorizzati) nella RPC sono disponibili solo per 'uso e il servizio
post-vendita nella RPC (a questo scopo, esclusi Hong Kong, Macao e Taiwan)

1. Panoramica prodotto

1.1 Contenuto della confezione

Corpo principale

Robot x1

Base diricarica autopulente x 1
(inclusa la base di pulizia x1, la vaschetta dellacqua
pulita 1, la vaschetta acqua usata 1, la vaschetta
soluzione detergente x1, Inibitore di calcare x 1, il filtro di

pulizia sostituibilex1)

Spazzola laterale antigroviglio x 1

-

Soluzione detergente x 1

(Vaschetta raccoglipolvere preinstallata x 1e
modulo lavaggio con cingolo x 1)

Accessori

Cavo dialimentazione x 1 Filtro vaschetta raccoglipolvere x 1
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Sistema di Aspirazione Polvere Inibitore di calcare x 1

1.2 Componenti del robot

Robot (Vista frontale con coperchio superiore chiuso)

Pulsante Avvia/Interrompi
Sensore radar

Matrice microfono

Pulsante di ritorno

Sensore di evitamento ostacoli
avisione binoculare

Sensore degli spigoli a luce strutturata Sensore di collisione frontale

Robot (Vista frontale con coperchio superiore aperto)

Coperchio superiore del robot

Filtro vaschetta raccoglipolvere

Robot (Vista dal basso)

Sensore anticaduta ainfrarossix3 ————————————

Spazzola laterale antigroviglio x 1 = Targhetta robot
D (incluso Numero di serie)
Spazzola a rullo a prova di groviglio x 1 FTILLE M
pazzolaaruloa provadigroviglio ! [ R Ruota motrice x 2
Modulo lavaggio con cingolo x 1 — M
N—
& Rotellax1

Estensione mocio a cingolo x 1



1.3 Componenti base diricarica autopulente

Fronte della base diricarica autopulente

Vaschetta dell'acqua pulita

Vaschetta acqua usata

___ Filtrodi pulizia
sostituibile

Base di pulizia

Dorso della base diricarica autopulente

Interfaccia di alimentazione 1

1.4 Pulsanti ed effetti luminosi

Pulsanti del robot

Pulsante Operazione

Funzione

Awvia/lnterrompi  Pressione breve

Avvia/pausa/riprendi un‘attivita di pulizia

o Pressione mantenuta per 2 secondi Accendi/spegni, termina l'attivita
Pressione mantenuta per 10 secondi Forza lo spegnimento
Pressione tripla Abilita/disabilita il blocco bambini
Richiamo Pressione breve Riportail robot alla base diricarica autopulente

O

Pressione mantenuta per 5 secondi e poi rilascio

Accedi allo stato di abbinamento

Pressione mantenuta per 15 s

Effetti indicatore del robot

Effetti luminosi

Ripristina il firmware di sistema e cancella tutti i
dati utente

Stato

Bianco Stato inattivo/modalita standby

Blu Stato attivita/stato risposta voce Navo
Rosso Anomalie

Arancione Stato di abbinamento/aggiornamento

Indicatori della base diricarica autopulente

Effetti luminosi

Stato

Spento

Stato inattivo

Aggregazione

Stato attivita/Modalita luce notturna

Respirazione

Asciugatura

Lampeggiante

Errore/Agganciato

Fluido

Awvio Pulizia/Fine Pulizia

Ascoltare + parlare

Interazione vocale mentre il robot & alla base diricarica



2. Preparazione all'uso

(1) Installare la spazzola laterale

Premere con decisione la spazzola laterale nel suo
alloggiamento fino a sentire un “clic’, che indica
l'installazione corretta.

Installazione non corretta

(3) Posizionare la base diricarica
autopulente

« Collegare il cavo di alimentazione alla porta di
alimentazione posteriore della base diricarica e
collegarlo a una presa di corrente.

« Garantire un margine di 0,45 m senza dirupo di fronte
allabase diricarica per consentire I'accesso del robot.

Promemoria: Non posizionare la base diricarica vicino

afonti di calore.

(5) Riempire con acqua pulita
- Aprire lo chiavistello della vaschetta dell'acqua pulita
e riempire con acqua pulita.

« Chiudere bene il coperchio del serbatoio e
riposizionarlo nella base di ricarica autopulente.

(2) Rimuovere le strisce di schiuma protettiva

- Sollevare I'adesivo della guida del coperchio
superiore, aprire il coperchio superiore del robot e
rimuovere le strisce di schiuma protettiva

« Chiudere il coperchio superiore.

(4) Aggiungere la soluzione detergente

« Aprire il coperchio della base diricarica e rimuovere la
vaschetta dell'acqua pulita. Estrarre il serbatoio
integrato della soluzione detergente, aprirne il
coperchio e riempirlo manualmente con la soluzione
detergente.

« Dopo il iempimento, chiudere saldamente il
coperchio del serbatoio e reinserirlo nellapposito
alloggiamento all'interno della base.

Promemoria: Utilizzare solo la soluzione detergente

ufficiale Narwal per evitare malfunzionamenti della

macchina. .

Assicurati che il vano
grlnclﬁ]alesla remuto
aldamente a posto.

(6) Prima accensione del robot

Assicurarsi che la spazzola laterale e la telecamera
siano rivolte verso I'esterno. Spingere il robot nella
base diricarica. Se allineato correttamente, la spia
dellabase diricarica rimarra fissa per 3 secondi. Dopo
circa 10 secondi, il robot si accendera
automaticamente.

(7) Connettere e associare il robot tramite
App

Scaricare laNarwal App e seguire le istruzioni per la
connessione e l'abbinamento del robot.

Nota: nella pagina del dispositivo dell'app, tocca
"Impostazioni” > "Dispositivo’, quindi tieni premutoiil
pulsante "Riavvia Robot" per 10 secondi per
attivare/disattivare lamodalita di risparmio energetico.

—Lamodalita di risparmio energetico e disponibile soloin
Nord America.

3. Utilizzo del prodotto

Prima dell'uso, assicurarsi di aver completato la configurazione del robot e della base di ricarica autopulente come
descritto nella Sezione 2.

3.10rganizzare 'ambiente domestico

- o DN
0 e e
~ N XD
A.Rimuovere oggetti sparsi dal pavimento, come cavi,
stracci, pantofole, vestit, libri e altri oggetti.

B. Aprire le porte delle aree da pulire e disporre i mobili in
modo da massimizzare lo spazio accessibile.



[
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C. Chiudere le porte delle stanze che non richiedono la
pulizia. Utilizzare barriere fisiche per impedire al robot di
accedere alle zone elevate o con spazio ridotto.

D. llrobot pud superare soglie con un solo gradino
fino a 30 mm di altezza. Per soglie superioria 30 mm,
si consiglia di utilizzare la rampa di soglia Narwal
(venduta separatamente) per facilitare il
superamento ostacoli.

E. Evitare di sostare direttamente di fronte al robot,
vicino alle soglie o in corridoi stretti durante la pulizia
per evitare di trascurare punti specifici.

3.2 Creazione della mappa

Prima della pulizia iniziale, & possibile avviare la mappatura: Pronunciando il comando vocale "Avvia mappatura”,
toccando "Avvia mappatura” nell'app o premendo brevemente il pulsante Avvia/Interrompi del robot (che avviera
automaticamente la mappatura seguita dalla pulizia).

Precauzioni

1. Una volta completata la mappatura, & possibile modificare e gestire la mappa nell'app, ad esempio impostando
aree non raggiungibili o creando mappe secondarie per case a pit piani.

2. Non spostare la base di ricarica autopulente dopo la mappatura, poiché cio richiederebbe una nuova mappatura,
Se sono stati spostati mobili di grandi dimensioni, si consiglia di eseguire una nuova mappatura

3.3 Pulizia

Assicurarsi che il robot abbia una carica sufficiente della batteria prima di iniziare una attivita di pulizia. Il livello della
batteria pud essere controllato nell'app.

Selezione della modalita di pulizia

llrobot supporta quattro modalita di pulizia: Solo aspirazione, Solo lavaggio mocio, Aspirazione e lavaggio mocio
simultanei, Prima aspirazione e poi lavaggio mocio. Nell'app, & possibile personalizzare ogni modalita regolando il
numero di passaggi di pulizia, la potenza di aspirazione, il livello di umidita del mocio, ecc.

Abilita Freo Mind

Freo Mind & una funzione di pulizia intelligente. Quando abilitata, ottimizza automaticamente i parametri di pulizia,
eliminando la necessita di regolazioni manuali.

E possibile scegliere di abilitare Freo Mind quando si avvia un‘attivita di pulizia nell'app.

Iniziare un‘attivita di pulizia
E possibile avviare la pulizia tramite I'app oppure:

- Premere brevemente il pulsante Avvia/Interrompi () sul robot. Per impostazione predefinita, il robot si avvia in
modalita Solo Aspirazione.

Note: E possibile regolare la modalita e i parametri di pulizia tramite I'app.
Non toccare entrambi i lati del modulo di mocio mentre il robot & in funzione.

Mettere in pausa/riprendere I'attivita

Sospendere o riprendere la pulizia tramite I'app o con:
« Premere brevemente il pulsante Avvia/Interrompi & sulrobot.

Svuotamento polvere dalla base diricarica autopulente

Dopo l'inizio dell'attivita di aspirazione, la base di ricarica autopulente trasferisce automaticamente i detriti dalla
cabina polvere del robot al sacchetto raccoglipolvere della base diricarica

E anche possibile attivare manualmente lo svuotamento polvere tramite I'app.

Lavaggio mocio
Se sono programmati pili passaggi di lavaggio mocio o I'area da pulire € ampia, il robot tornera automaticamente alla
base diricarica per lavare il mocio durante I'attivita.

Il ciclo di lavaggio mocio e la frequenza di lavaggio possono essere regolati tramite I'app prima di iniziare I'attivita.
Queste impostazioni non possono essere modificate una volta iniziata la pulizia. E anche possibile avviare
manualmente un ciclo dilavaggio mocio tramite I'app.

Note: Non estrarre il robot con forza durante il lavaggio mocio automatico, poiché cio potrebbe danneggiare i
componenti.

Termina attivita

Al termine, il robot torna automaticamente alla base di ricarica autopulente. Un rapporto di pulizia € disponibile
nell'app.

E anche possibile terminare manualmente I'attivita tramite I'app o:
« Premendo brevemente il pulsante di ritorno (7
« Premere a lungo il pulsante Avvia/Interrompi (b per 2 secondi.

Asciugatura
Dopo I'ultima passata di lavaggio mocio, il robot torna alla base di ricarica autopulente per lavare e asciugare il panno e
la cabina polvere.

Le impostazioni di asciugatura possono essere personalizzate nell'app ed € anche possibile avviare manualmente una
attivita d'asciugatura.

3.4 Manutenzione dei componenti

E possibile visualizzare le informazioni sulla manutenzione dei componenti nell'app, tra cui durata di utilizzo, intervalli
di manutenzione e istruzioni per la sostituzione di ciascun componente.



3.5 Funzionalita aggiuntive

Funzionalita avanzate

E possibile imparare a utilizzare I'assistente intelligente tramite I'app.

Funzionalita speciali

Durante la pulizia, il robot esegue I'autopulizia del mocio in tempo reale, districa attivamente i peli dalla spazzola laterale

e allunga il mocio verso I'esterno per una migliore pulizia dei bordi. La base di ricarica autopulente offre una funzione
lavaggio mocio con acqua calda multilivello.

Funzioni utili

Nell'app € possibile configurare zone interdette, blocco bambini, modalita senza disturbi e modalita senza scale
(migliorando le prestazioni di superamento degli ostacoli).

3.6 Guida utente

E possibile accedere alla guida utente nell'app, inclusi tutorial video, manuale utente digitale, FAQ e risoluzione dei
problemi.

4. Parametri

4.1 Specifiche

Robot (YJCCO036)

Stazione di base (YJCB0O36BH)

Dimensioni: 351,2*363,5*35 mm

Dimensioni: 450*360*530 mm

Peso: 5,0 kg

Peso: 10 kg

Connessione wireless: Wi-Fi da 2,4 GHz/5 GHz

Potenza nominale assorbita (in carica):
8-17,8V=0,2-35A

Potenza nominale assorbita: CA 220-240V 50-60 Hz
CA100-127V 50-60 Hz

(La portanza nominale assorbita effettiva si basa sulle

informazioni riportate sulla targhetta del prodotto.)

Potenza nominale: 65 W (Massimo)

Potenza nominale in uscita: 8-17,8 V= 0,2-3,5 A

Tensione nominale (in funzione): 14,4 V=
(batteria al litio, 26500 mAh)

Laricarica impiega circa 3 ore auna
temperatura ambiente normale

Potenza nominale:

Ricarica: 65 W

Riscaldamento dell'acqua: 1200 W
Raccolta della polvere: 450 W
Asciugatura: 110 W

Wi-Fi

Protocollo: IEEE 802.11a/b/g/n/acl/ax

Gamma di frequenza e potenza massima del
trasmettitore:

2400~2483,5 MHz/EIRP<20 dBm

5150 Mhz-5350 MHz/EIRP=<23 dBm

5470 Mhz-5725 MHz/EIRP<20 dBm

5725 Mhz-5850 MHz/EIRP=<13,98 dBm

Pressione dell'acqua in ingresso: 0,08-0,8 MPA
(Siraccomanda di utilizzare i nuovi set di tubi flessibili
forniti con l'apparecchio e di non riutilizzare i vecchi set di
tubi.)

Bluetooth

Bluetooth

Protocollo: BLE5.0

Protocollo: BLE 5.0

Intervallo di frequenza: 2402-2480 MHz

Intervallo di frequenza: 2402-2480 MHz

Potenza massima del trasmettitore (EIRP): =10 dBm

Potenza massima del trasmettitore (EIRP): <10 dBm

Batteria (robot)

Quantita pacco batteria per ciascun pacco:

Tpz

Tipo batteria: Batteria agli ioni di litio ricaricabile
Tensione nominale: 14,4V=
Quantita di celle per pacco batteria: 8pz

Capacita nominale, energia nominale:

6500 mAn, 93.6 Wh




Disponibilité régionale et compatibilité

Dans le but d'assurer une expérience d'utilisateur optimale et de respecter les exigences légales et réglementair , les produits
Narwal vendus officiellement par Narwal (et sesdistributeurs agrées) sont destinés uniguement a une utilisation et a un service apres-vente
dans le pays ou la région d'achat initial. Si le produit est expédié dans un autre pays ou une autre région, il se peut que vous ne puissiez pas lier
e produit & 'application Narwal ou effectuer les opérations correspondantes. Afin de garantir une utilisation optimale du produit et de bénéficier
d'un service de qualité, nous vous recommandons d’acheter la version locale du produit Narwal auprés de Narwal ou des distributeurs agréés.

Pour dissiper toute équivoque, les produits Narwal vendus par Narwal (et ses distributeurs agréés) en République populaire de Chine sont
strictement réservés a une utilisation et a un service aprés-venteen République populaire de Chine (a cette fin uniquement, cela n'inclut pas
Hong Kong, Macao et Taiwan)

1. Apercu du produit

1.1 Contenu de 'emballage

Corps principal

Station de charge autonettoyante x 1
(comprend une base de nettoyage x 1, un réservoir d'eau
propre x 1, un réservoir d'eaux usées x 1, un réservoir de
solution nettoyante x 1, Inhibiteur de tartre x 1, un filtre de

nettoyage remplagable x 1)

Brosse latérale anti-enchevétrement x 1
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Inhibiteur de tartre x 1

Robot x 1
(préinstallé avec un bac & poussiére x 1etun
module de lavage des sols avec serpilliére sur
chenille x1)

Accessoires

Cordon d'alimentation x 1 Filtre du bac a poussiere x 1

o

Systéme de vidage de la poussiére Solution nettoyante x 1

1.2 Composants du robot

Robot (vue de face avec le couvercle supérieur fermé)

Bouton Marche/Arrét

Capteur radar
Matrice de microphones

Bouton de retour

Capteur de vision binoculaire
d'évitement d'obstacles

Capteur de rebord & lumiere structurée Capteur de collision avant

Robot (vue de face avec le couvercle supérieur ouvert)

Couvercle supérieur du robot

Filtre du bac a poussiére

Robot (vue de dessous)

Capteur anti-chute infrarouge x 3 N

jan)
Brosse latérale anti-enchevétrement x 1 = Plaque signalétique du robot

D (avec numéro de série)

Brosse 4 rouleau & flux d'air cyclonique PSS = | M R iricex2
anti-enchevétrement x 1 ! —= — oue motrice
Module de lavage des sols avec — M
serpilliere sur chenille x 1 —

& Roulette x 1

Extension de la serpilliere sur chenille x 1



1.3 Composants de la station de charge autonettoyante

Avant de la station de charge autonettoyante

Réservoir d'eau propre

Réservoir d'eaux usees
Filtre de nettoyage
remplagable

Base de nettoyage

Arriére de la station de charge autonettoyante

Interface d'alimentation 1

1.4 Boutons et effets lumineux

Boutons du robot

Bouton Action Fonction
Marche/Arrét Appui court Lancer/mettre en pause/reprendre une tache de nettoyage
© Appuilong (2s) Allumer ou éteindre I'appareil, terminer une tache
Appuilong (10's) Forcer l'arrét
Triple clic Activer/désactiver le verrouillage enfant
Retour Appui court Ramener le robot ala station de charge autonettoyante
o Appui long (5 s) puis relachement Entrer l'appairage

Reéinitialiser le micrologiciel du systeme et

Appuilong (15'5) effacer toutes les données d'utilisateur

Effets des voyants du robot

Effets lumineux Etat

Blanc Inactivité/Mode Veille

Bleu Tache/Réponse vocale Navo
Rouge Anomalies

Orange Appairage/Mise a jour

Voyants de la station de charge autonettoyante

Effets lumineux Etat

Eteint Inactivité

Agrégation Tache/Mode Eclairage nocturne

Respiration Séchage

Clignotant Erreur/en station

Fluide Commencement du nettoyage/Nettoyage terming

Ecoute + expression orale Interaction vocale lorsque le robot est sur la station de charge



2. Préparation avant utilisation

(1) Installation de la brosse latérale

Enfoncez fermement la brosse latérale dans la fente
jusqu'a entendre un « clic ». Cela indique qu'elle est
correctement installée.

Correctement installée

@) son«clic»

Pas correctement installée

(3) Positionnement de la station de charge
autonettoyante

« Branchez le cordon d'alimentation dans le port
d'alimentation arriere de la station de charge et
raccordez-le a une prise électrique.

- Assurez-vous de laisser 0,45 m d'espace libre sans
un bord de vide devant la station de charge pour
permettre l'acces au robot.

Rappel : Ne placez pas la station de charge prés d'une

source de chaleur.

(5) Ajout de I’eau propre

« Ouvrez le loquet du réservoir d’eau propre et
remplissez-le d’eau propre.

- Fermez bien le couvercle du réservoir et replacez le
réservoir dans la station de charge autonettoyante.

(7) Connexion et association du robot via
l'application

Téléchargez l'application Narwal et suivez les instructions
pour connecter et lier le robot.

Remarque : sur la page de l'appareil dans lapplication,
touchez « Paramétres » > « Appareil » puis maintenez
enfoncé «Redémarrer le robot » pendant 10 secondes pour
activer/désactiver le Mode Economie d'énergie.

— Le Mode Economie d'énergie est uniquement disponible
en Amérique du Nord.

(2) Retrait des bandes de mousse de protection

- Soulevez I'autocollant de guide du couvercle
supérieur, ouvrez le couvercle supérieur du robot et
retirez les bandes de mousse de protection.

« Fermez le couvercle supérieur

(4) Ajout de la solution nettoyante

« Ouvrez le couvercle supérieur de la station de charge
etretirez le réservoir d'eau propre. Retirez le réservoir
intégré de solution nettoyante, ouvrez son couvercle
et remplissez-le manuellement avec la solution
nettoyante

« Aprés remplissage, fermez bien le couvercle du
réservoir et réinsérez-le dans la fente prévue a
l'intérieur de la station.

Rappel : Utilisez uniquement la solution nettoyante

officielle Narwal pour éviter tout dysfonctionnement de

lamachine.

Veuillez vous assurer que le
compartiment RI’IHCIP lest
place.

3. Utilisation du produit

bien'enfonce e
(6) Premiére mise en marche du robot Avant utilisation, assurez-vous d'avoir terminé la configuration du robot et de la station de charge autonettoyante,

. . comme décrit dans la Section 2
Assurez-vous que la brosse laterale et la camera soient

orientées vers I'extérieur. Poussez le robot dans la
station de charge. Lorsqu'il est correctement aligné, le
voyant lumineux de la station de charge reste allumé en
continu pendant 3 secondes. Apres environ 10 secondes,
le robot s'allumera automatiquement.

3.1 Organisation de 'environnement domestique

S~ 2\ TN
( ) \@\ \@
% = X T
A. Retirez les objets non fixés sur le sol, tels que les

cébles, chiffons, pantoufies, vétements, livres et
autres articles divers.

B.Ouvrez les portes des zones & nettoyer et disposez
les meubles afin de maximiser I'espace au sol
accessible.
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C. Fermez les portes des piéces qui ne nécessitent pas
de nettoyage. Utilisez des barriéres physiques pour
empécher le robot d'accéder aux zones surélevées oua
faible hauteur.

D. Le robot peut franchir des seuils d’'une seule
marche jusqu'a 30 mm de hauteur. Pour les seuils
dépassant 30 mm, nous recommandons d'utiliser la
Rampe de seuil Narwal (vendue séparément) pour
faciliter le franchissement d'obstacle.

E. Evitez de vous tenir directement devant le robot, prés
des seuils ou dans des couloirs étroits pendant le
nettoyage, afin de ne pas omettre de zones a nettoyer.

3.2 Création de carte

Avant le premier nettoyage, vous pouvez suivre les étapes suivantes pour démarrer la cartographie : Dites la
commande vocale « Démarrer la cartographie », ou appuyez sur « Démarrer la cartographie » dans I'application, ou
appuyez briévement sur le Bouton Marche/Arrét du robot (ce qui déclenchera automatiquement la cartographie
suivie du nettoyage).

Précautions

1. Une fois la cartographie terminée, vous pouvez modifier et gérer la carte dans I'application, par exemple en
définissant des zones inaccessibles ou en créant des cartes secondaires pour des maisons a plusieurs étages.

2. Ne déplacez pas la station de charge autonettoyante aprés la cartographie, car cela nécessitera une nouvelle
cartographie. S'il y a eu un déplacement de gros meubles, il est recommandé de refaire la cartographie

3.3 Nettoyage

Assurez-vous que le robot dispose d'une batterie suffisante avant de commencer une tache de nettoyage. Le niveau
de la batterie peut étre vérifié dans I'application.

Sélection des modes de nettoyage

Le robot prend en charge quatre modes de nettoyage : Mode Aspiration uniquement, Mode Lavage des sols
uniquement, Mode Aspiration et lavage des sols simultanés, Mode Aspiration suivi du lavage des sols. Dans
I'application, vous pouvez personnaliser chaque mode en réglant le nombre de passages de nettoyage, la puissance
d'aspiration, le niveau d’humidité de la serpilliere, etc.

Activation de Freo Mind

Freo Mind est une fonction de nettoyage intelligent. Lorsqu’elle est activée, elle optimise automatiquement les
paramétres de nettoyage, supprimant ainsi le besoin d'ajustements manuels.

Vous pouvez choisir d'activer Freo Mind lors du démarrage d'une tache de nettoyage dans I'application.

Lancement d’une tache de nettoyage

Vous pouvez commencer le nettoyage via I'applicationouen :

« Appuyant brievement sur () Bouton Marche/Arrét du robot. Par défaut, le robot démarrera en Mode Aspiration
uniquement.

Remarque : Vous pouvez ajuster le mode de nettoyage et définir des paramétres dans I'application.
Ne touchez pas les c6tés du module de lavage des sols pendant le fonctionnement du robot.

Mise en pause/reprise d’une tache

Vous pouvez mettre en pause ou reprendre le nettoyage via I'applicationouen:
- Appuyant brievement sur () Bouton Marche/Arrét du robot.

Vidage de la poussiére de la station de charge autonettoyante

Une fois la tache d'aspiration lancée, la station de charge autonettoyante transfére automatiquement les débris du
compartiment & poussiére du robot vers le sac a poussiére de la station

Vous pouvez lancer le vidage de la poussiére manuellement dans I'application.

Lavage de la serpilliére
Siplusieurs cycles de lavage des sols sont programmes ou si la zone a nettoyer est vaste, le robot retournera
automatiquement a la station de charge pour nettoyer la serpilliére pendant une tache.

Le cycle de lavage des sols et la fréquence de lavage de la serpilliere peuvent étre réglés dans I'application avant de
commencer la tache. Ces paramétres ne peuvent pas étre modifiés une fois le nettoyage commenceé. Vous pouvez
également lancer manuellement un cycle de lavage de la serpilliére dans I'application.

Remarque : Ne retirez pas le robot de force pendant le lavage automatique de |a serpilliere, car cela pourrait
endommager des composants.

Find’une tache

Une fois terminé, le robot retourne automatiquement a la station de charge autonettoyante. Un rapport de nettoyage
est disponible dans I'application

Vous pouvez également terminer la tache manuellement via I'application ou en :

« Appuyant briévement sur (' Bouton de retour ;

« Appuyant longuement sur () Bouton Marche/Arrét pendant 2 secondes.

Séchage
Apres le dernier cycle de lavage des sols, le robot retourne & la station de charge autonettoyante pour laver et sécher
la serpilliere, ainsi que pour sécher le compartiment a poussiere.

Les parametres de séchage peuvent étre personnalisés dans I'application, et vous pouvez également lancer
manuellement une tache de séchage.

3.4 Maintenance des composants

Vous pouvez consulter les informations sur la maintenance des composants dans I'application, y compris la durée
d'utilisation, les intervalles de maintenance et les instructions de remplacement pour chaque composant.



3.5 Fonctionnalités supplémentaires

Fonctionnalités avancées

Vous pouvez apprendre a utiliser I'assistant intelligent via 'application.

Fonctionnalités spéciales
Le robot effectue un autonettoyage de sa serpilliere en temps réel pendant son fonctionnement, déméle
automatiquement les cheveux de la brosse latérale et étend la serpilliére vers I'extérieur pour améliorer le nettoyage

des bords. La station de charge autonettoyante offre une fonction de lavage de la serpilliere a I'eau chaude & plusieurs
niveaux.

Fonctions pratiques

Dans I'application, vous pouvez configurer des zones interdites, un verrouillage enfant, un Mode Ne pas déranger et un
Mode Sans escalier (améliorant les performances de franchissement d'obstacles).

3.6 Guide d’utilisation

Vous pouvez accéder au guide d'utilisation dans I'application, y compris les vidéos tutoriels, le manuel d'utilisation
numérique, les FAQ et le dépannage.
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4. Paramétres

4.1 Spécifications

Robot (YJCCO036)

Station de base (YJCB036BH)

Dimensions : 351,2*363,5*95 mm

Dimensions : 450*360*530 mm

Poids : 5,0 kg

Poids : 10 kg

Connectivité sans fil : 2,4 GHz/5 GHz Wi-Fi

Entrée nominale (charge) : 8-17,8V=0,2-3,5A

Entrée nominale : CA 2204240V, 50 4 60 Hz
CA100a127V,50460Hz

(Lentrée nominale réelle est basée sur les informations

figurant sur la plaque signalétique du produit.)

Puissance nominale : 65 W (maximale)

Sortie nominale : 8-17,8V=0,2-3,5A

Tension nominale (fonctionnement) : 14,4 V=
(batterie au lithium-ion, = 6500 mAh)

La charge prend environ 3 heures a une
température ambiante normale

Puissance nominale :
Charge: 65 W

Chauffage de I'eau : 1200 W
Collecte de poussiére : 450 W
Séchage: 110 W

Wi-Fi

Protocole : IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Gamme de fréquences & Puissance de
I'émission maximale:

2400 ~ 2483,5 MHz/PIRE < 20 dBm
5150 - 5350 MHz/PIRE =< 23 dBm

5470 - 5725 MHz/PIRE = 20 dBm

5725 - 5850 MHz/PIRE < 13,98 dBm

Pression d'admission d'eau : 0,08 4 0,8 MPa

(Utilisez les nouveaux ensembles de tuyaux fournis avec
I'appareil et ne réutilisez pas les anciens ensembles de
tuyaux.)

Bluetooth

Bluetooth

Protocole : BLE5.0

Protocole : BLE5.0

Gamme de fréquences : 2402 a 2480 MHz

Gamme de fréquences : 2402 & 2480 MHz

Puissance maximale de 'émission (PIRE) : < 10 dBm

Puissance maximale de 'émission (PIRE) : < 10 dBm

Batterie (robot)

Nombre de blocs-batteries par emballage :

1piéce

Type de batterie : Batterie Li-ion rechargeable
Tension nominale : 14,4V=
Nombre de cellules par bloc-batterie : 8 pieces

Capacité nominale, énergie nominale :

6500 mAn, 93.6 Wh




Di ibili regional y

Con base en la consideracion de la experiencia del usuario y los requisitos legales y de conformidad relevantes, los productos Narwal
normalmente vendidos por Narwal (y sus distribuidores autorizados) solo estan disponibles para su uso y el servicio de asistencia posventa en el
pais o region en el que se vendieron originalmente. Si un producto se envia a otros paises o regiones, es posible que no pueda utilizar la aplicacion
Narwal para vincular el producto o realizar operaciones pertinentes. Recomendamos que adquiera la version local del producto Narwal
directamente de Narwal o de sus distribuidores autorizados para obtener la mejor experiencia de uso del producto y de servicio.

A fin de evitar dudas, los productos Narwal vendidos por Narwal (y sus distribuidores autorizados) en la Republica Popular China solo estan
disponibles para su uso y la asistencia del servicio posventa en la Republica Popular China (para esta finalidad, Hong Kong, Macao y Taiwan no
incluidos)

1. Producto de un vistazo

1.1 Contenido del embalaje

Cuerpo principal

Robot x 1
(contenedor para polvo preinstalado x
1y modulo de mopa de oruga x 1)

Estacion de carga con autolimpieza x 1
(incluidos base de limpieza x 1, deposito de agua limpia x 1,
deposito de aguas residuales x 1, deposito de solucion de

limpieza x 1, Inhibidor de incrustaciones x 1, filtro de

limpieza reemplazable x 1)

Cepillo lateral antienredos x 1

)

Solucion de limpieza x 1

Accesorios

Cable de alimentacion x 1 Filtro del contenedor para polvo x 1

siegene: sl

poc g
sigebens Seseee

Sistema de vaciado de polvo Inhibidor de incrustaciones x 1
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1.2 Componentes del robot

Robot (vista frontal con la cubierta superior cerrada)

Boton para iniciar/detener
Sensor de radar

Matriz del micréfono

Boton de retorno

~—— Sensor de evitacion de obstaculos
mediante vision binocular

Sensor de bordes de luz estructurada Sensor de colision frontal

Robot (vista frontal con la cubierta superior abierta)

Cubierta superior del robot

Filtro del contenedor para polvo

Robot (vista inferior)

Sensor anticaida infrarrojo x 3

Placa del robot

Cepillo lateral antienredos x 1 y y ) !
(incluido el num. de serie)

Cepillo de rodillo sin enredos — < Rued triz x 2
con flujo de aire ciclénico x 1 ! & = vedamotriz
Mddulo de mopa de oruga x 1 — M
N—
@ Rueda giratoria x 1

Extension de lamopa de oruga x 1



1.3 Componentes de la estacion de carga con autolimpieza

Parte frontal de la estacion de carga con autolimpieza

Deposito de agua limpia

Deposito de aguas residuales

Filtro de limpieza
reemplazable

Base de limpieza

Paste posterior de la estacion de carga con autolimpieza

Interfaz de alimentacion 1

1.4 Botones y efectos de luz

Botones del robot

Boton Operacion Funcion
\niciar/ldetener Pulsacion corta Iniciar/pausar/reanudar tarea de limpieza
© Pulsacion larga durante 2 segundos Encender/apagar, finalizar tarea
Pulsacion larga durante 10 segundos Forzar apagado
Triple pulsacion Activar/desactivar bloqueo para nifios
Retorno Pulsacién corta 25:3;}7;:pv‘deezlgobot alaestacion de carga con
Pulsacion larga durante 5 segundos y soltar Entrar en estado de vinculacion

Restablecer firmware del sistema y borrar

Pulsacion larga durante 15 segundos todos los datos de usuario

Efectos del indicador del robot

Efectos de luz

Estado

Blanco Estado inactivo/modo en espera

Azul Estado de la tarea/estado de respuesta de voz de Navo
Rojo Anomalias

Naranja Estado de vinculacion/estado de actualizacion

Indicadores de la estacion de carga con autolimpieza

Efectos de luz

Estado

Apagado Estado inactivo

Agregacion Estado de la tarea/Modo de luz nocturna
Parpadeo rapido Secado

Parpadeante Error/acoplado

En secuencia Iniciar limpieza/Limpieza completada

Escuchar + hablar
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Interaccion por voz mientras el robot estd en la estacion de carga



2. Preparacion antes del uso

(1) Instalar el cepillo lateral

Presione fuertemente el cepillo lateral en su ranura hasta
que escuche un “clic’, que indica la correcta instalacion.

No correctamente instalado

(3) Colocar la estacion de carga con
autolimpieza
« Enchufe el cable de alimentacion en el puerto de

alimentacion de la parte trasera de la estacion de
cargay conéctelo a una toma de corriente.

+ Deje un espacio despejado de 0,45 m sin caida delante

de la estacion de carga para permitir el acceso del robot.
Recordatorio: No coloque la estacion de carga cerca de
fuentes de calor.

(5) Rellenar con agua limpia

« Abra el cierre del depdsito de agua limpia y rellénelo
con agua limpia.

« Cierre firmemente la tapa del deposito y coloquelo de
nuevo en la estacion de carga con autolimpieza.

(2) Retirar las tiras de espuma de proteccion

« Levante el adhesivo de guia de la cubierta superior,
abra la cubierta superior del robot y retire las tiras de
espuma de proteccion.

(7) Conectary vincular el robot a través de la
aplicacion

Descargue la aplicacion Narwal y siga las instrucciones
para conectar y vincular el robot.

Nota: En la pagina del dispositivo de la aplicacion, pulse
“Ajustes” > “Dispositivo™y, a continuacion, mantenga
pulsado “Reiniciar robot” durante 10 s para

activar/desactivar el modo de ahorro de energia.

—Elmodo de ahorro de energia solo esta disponible en
Norteamérica.

- Cierre la cubierta superior.

(4) Ahadir solucion de limpieza

« Abrala cubierta superior de la estacion de carga'y
extraiga el deposito de agua limpia. Extraiga el
deposito para la solucion de limpieza integrado, abra
su tapay rellénelo manualmente con la solucion de
limpieza.

« Después de rellenar, cierre firmemente la tapa del
deposito y vuelva ainsertarlo en la ranura
correspondiente dentro de la estacion.

Recordatorio: Use Unicamente la solucién de limpieza

oficial de Narwal para evitar problemas de

funcionamiento de la maquina.

Presione firmemente e

|
compartimento principal
ensulugar.

(6) Encender el robot por primera vez

3. Uso del producto

Antes de su uso, asegurese de completar la configuracion del robot y de la estacion de carga con autolimpieza, como
Compruebe que el cepillo lateral y la cdmara apunten se describe en la Seccion 2.
hacia fuera. Inserte el robot en la estacion de carga.
Cuando esté correctamente alineado, la luz indicadora
de la estacion de carga se iluminara en fijo durante
3 segundos. Después de aproximadamente
10 segundos, el robot se encendera automaticamente.

3.10rganizar el entorno del hogar

® © e
) & X
A.Retire elementos desperdigados por el suelo, como

cables, trapos, zapatillas, ropa, libros y demés objetos
desordenados.
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B. Abra las puertas a las areas que se van a limpiar y
organice los muebles para maximizar el espacio de suelo
accesible.
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C. Cierre las puertas a habitaciones que no se deban
limpiar. Utilice barreras fisicas para evitar que el robot
entre en espacios elevados o con espacio libre

D. El robot puede superar umbrales de un solo
escalon de hasta 30 mm de altura. Para umbrales
superiores a 30 mm, recomendamos utilizar larampa

reducido. de umbrales de Narwal (se vende por separado) para

ayudar con el cruce de obstéaculos.

E. Evite ponerse delante del robot, junto a umbrales o
en pasillos estrechos para evitar que se omitan
espacios durante la limpieza.

3.2 Creacion de mapas

Antes de la primera limpieza, puede iniciar el mapeo de las siguientes formas: Mediante el comando de voz “Iniciar
mapeo”, desde la opciodn “Iniciar mapeo” en la aplicacion o mediante una pulsacion corta en el botén para
iniciar/detener del robot (que activard automaticamente el mapeo seguido de la limpieza).

Precauciones

1. Una vez completado el mapeo, puede editar y gestionar el mapa en la aplicacion, como establecer areas
inalcanzables o crear mapas secundarios para hogares con varias plantas.

2. No mueva la estacion de carga con autolimpieza después de crear el mapa; si no sera necesario repetir el mapeo.
Se recomienda volver a crear el mapa si se cambia de sitio un mueble grande

3.3 Limpieza

Compruebe que el robot tenga suficiente bateria antes de iniciar una tarea de limpieza. El nivel de bateria se puede
comprobar en la aplicacion.

Seleccionar el modo de limpieza

El robot admite cuatro modos de limpieza: Solo aspiracion, Solo mopa, Aspiracion y fregado simultaneamente,
Aspiracion primero y después mopa. En la aplicacion, puede personalizar cada modo ajustando el nimero de
pasadas de limpieza, la potencia de succion, el nivel de humedad de la mopa, etc.

Activar Freo Mind

Freo Mind es una funcion de limpieza inteligente. Cuando esta activada, optimiza automaticamente los parametros
de limpieza, eliminando la necesidad de realizar ajustes manuales.

Puede elegir que se active Freo Mind cuando se inicie una tarea de limpieza en la aplicacion.
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Iniciar una tarea de limpieza

Puede iniciar la limpieza a través de la aplicacion o siguiendo esta indicacion:

« Pulse brevemente el botdn para iniciar/detener @ del robot. De forma predeterminada, el robot arrancara en modo
Solo aspiracion.

Nota: Puede ajustar el modo de limpieza y los parametros en la aplicacion.
No toque los lados del modulo de la mopa mientras el robot esté en funcionamiento.

Pausar/reanudar una tarea

Puede pausar o reanudar la limpieza a través de la aplicacion o siguiendo esta indicacion:
- Pulse brevemente el boton para iniciar/detener () del robot.

Vaciado de polvo de la estacion de carga con autolimpieza

Una vez iniciada una tarea de limpieza, la estacion de carga con autolimpieza transfiere automaticamente los residuos
del compartimento para polvo del robot a la bolsa para polvo de la estacion de carga

También puede activar el vaciado de polvo manualmente desde la aplicacion.

Lavado de la mopa
Si se programan varias pasadas de fregado o el &rea de limpieza es extensa, el robot regresara automaticamente a la
estacion de carga para lavar la mopa durante la ejecucion de la tarea.

El ciclo de fregado y la frecuencia de lavado de la mopa se pueden ajustar en la aplicacion antes de iniciar la tarea.
Estos ajustes no se pueden cambiar una vez iniciada la limpieza. También puede iniciar manualmente un ciclo de
lavado de lamopa a través de la aplicacion.

Nota: No extraiga a la fuerza el robot durante el lavado automético de la mopa, ya que se podrian dafar los
componentes.

Finalizar tarea

Una vez completada la tarea, el robot regresa automaticamente a la estacion de carga con autolimpieza. En la
aplicacion se genera un informe de limpieza.

También puede finalizar la tarea manualmente a través de la aplicacion o siguiendo esta indicacion:
« Pulse brevemente el boton de retorno 7 ;
« Pulse durante 2 s el boton para iniciar/detener ().

Secado

Tras completar la pasada final de fregado, el robot regresa a la estacion de carga con autolimpieza para lavar y secar la
mopa, ademas de secar el compartimento para polvo.

Los ajustes de secado se pueden personalizar desde la aplicacion, o también puede iniciar una tarea de secado
manualmente.

3.4 Mantenimiento de componentes

Puede consultar la informacion sobre el mantenimiento de componentes en la aplicacion, lo que incluye la duracion de
uso, los intervalos de mantenimiento y las instrucciones de sustitucion de cada componente.



3.5 Funciones adicionales

Funciones avanzadas

Puede aprender a utilizar el asistente inteligente a través de la aplicacion.

Funciones especiales

Durante lalimpieza, el robot realiza la autolimpieza de la mopa en tiempo real, desenreda activamente pelos del cepillo

lateral y extiende la mopa hacia fuera para limpiar mejor los bordes. La estacion de carga con autolimpieza ofrece una
funcion de lavado de mopa con agua caliente en multiples niveles

Funciones comodas

Enla aplicacion, puede configurar las zonas restringidas, el bloqueo para nifios, el modo no molestar y el modo sin
escaleras (para mejorar el rendimiento de cruce de obstaculos).

3.6 Guia del usuario

Puede acceder a la guia del usuario en la aplicacion, que incluye videotutoriales, el manual de usuario digital, preguntas
frecuentes y resolucion de problemas.
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4. Parametros

4.1 Especificaciones

Robot (YJCCO036)

Estacion base (YJCB0O36BH)

Dimensiones: 351,2*363,5*95 mm

Dimensiones: 450*360*530 mm

Peso: 5,0 kg

Peso: 10 kg

Conexion inaldmbrica: 2,4 GHz/5 GHz Wi-Fi

Entrada nominal (carga): 8-17,8 V= 0,2-3,5 A

Entrada nominal: CA 220-240V 50-60 Hz

CA100-127 V 50-60 Hz
(La entrada nominal real se basa en la informacion de
la placa del producto).

Potencia nominal: 65 W (méx.)

Salida nominal: 8-17,8 V= 0,2-3,5 A

Tension nominal (funcionamiento): 14,4 V=
(bateria de iones de litio 26500 mAh)

La carga tarda unas 3 horas a una
temperatura ambiente normal.

Potencia nominal:

Carga: 65 W

Calentamiento de agua: 1200 W
Recogida de polvo: 450 W
Secado: 110 W

Wi-Fi

Protocolo: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

Rango de frecuencia y max. Potencia del transmisor :
2400~2483,5 MHz/EIRP=20 dBm

5150 MHz-5350 MHz/EIRP=<23 dBm

5470 MHz-5725 MHz/EIRP=20 dBm

5725 MHz-5850 MHz/EIRP=<13,98 dBm

Presion del agua de entrada 0,08-0,8 MPA

(Se deben utilizar los nuevos juegos de mangueras
suministrados con el dispositivo, no reutilice los
juegos de mangueras antiguos.)

Bluetooth

Bluetooth

Protocolo: BLE 5.0

Protocolo: BLE 5.0

Rango de frecuencia: 2402- 2480 MHz

Rango de frecuencia: 2402- 2480 MHz

Potencia maxima del transmisor (EIRP): <10 dBm

Potencia maxima del transmisor (EIRP): <10 dBm

Bateria (Robot)

Cantidad de paquetes de baterias por paquete:

Tunidad

Tipo de bateria: Bateria de iones de litio recargable
Tension nominal: 14,4 V=
Cantidad de celdas de bateria por paquete de baterias: 8unidades

Capacidad nominal, energia nominal:

6500 mAh, 93.6 Wh




u-RU

PeryoHanbHas AOCTYNHOCTb U COBMECTUMOCTb

C y4eTOM OMbiTa MONb30BATENeN M COOTBETCTBYIOLIVX 3AKOHHBIX 1 HOPMATUBHBIX TPEBOBAHUH, NPOAYKTH Narwal, 06bIuHO npoaasaeMsie
KoMnaHueit Narwal (1 eé aBTOPU30BaHHBIMU POSHUUHBIMU NPOAABLAMM), AOCTYNHb! ANS UCMONB30BAHNS M NOCNENPOAAKHOTO 0BCNYXNBAHNS
TONKO B CTPaHE WA PEr1OHE, B KOTOPOM OHM BbiNit NEPBOHA4ANBHO NPOAaHbI. ECM APOAYKT OTAPABASIETCS B APYHE CTPaHb! MAM PErOHS, Bbl
He CMOXeTe 1CNonb3osaTh NpunoxeHye Narwal Ans NPUBA3KM NPOAYKTA UMK BLIMONHEHUS COOTBETCTBYIOWNX ONepaumit. Ml pekoMeHayem
NPMOBPETATH NOKaNbHYIO BEPCHIO NPOaykTa Narwal y KoMnarum Narwal unv e& aBTop130BaHHbIX POIHUUHBIX MPOAABLIOB, YTOBH! NONYUNTE
HAUNYLIMIA OMbIT KCMIONB30BAHMS! 1 OBCMYXMBaHHS NPOAYKTA

Bo u3bexaHue HeAopasyMeHui, NpoayKTs Narwal, npoaasaembie komnakiei Narwal (1 eé aBTOpU30BaHHbIMM PO3HUUHBIMM NPoAaBLaMM) B KHP,

0 06¢;

v nocner

AOCTYHbI TONBKO AN UCTIO) & KHP (32 ucknioueHmem CaHraa, AOMaHs 1 Taiisars)

1. O630p n3penusa

1.1 CoaepxmnmMoe ynakoeku

FnaBHbIi KOpRyc

Po6oT-nbinecoc x 1

Camoounaoanca 3apaaHan CTaHuma x 1
(Bkriouas ouncTUTENbHYHO 6a3y x1, 6aK Ans YNCTON BOAbI
x1, 6aK Ans rpasHor Boabl X1, pesepsyap AN MOKOLWEro
cpeacTsa x 1, VIHrMbnuTop Haknnm x 1, CMeHHbIN GunbTp Ans

UMCTKM x 1)

Bokosas WeTka ins NPpeaoTBpaLLeHUs 3any ThiBaH!s x 1

-

Mololuee cpeacTso x 1

(MpeaycTaHoBNEH MbINECEOPHUKOM X 1
M MOZYNIEM MyCEHUUYHOM WBabpbi x 1)

MpuHaanexHocTn

—)

Kabenb nutaHus x 1

=

Cuctema OMOPOXHEHNS Nbln

®unbTp Nbinec6opHuka x 1

VIHMM6MTOP Hakunu x 1
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1.2 KoMnoHeHTbl po6oTa-nbinecoca

Po60oT-nbinecoc (Bug cnepeay ¢ 3akpbiToN BEPXHEN KPbILKOWN)

KHonka 3anycka/ocTaHoBKM

PapapHbiit gaTumnk

MukpodoHHas peleTka

KHonka Bo3BpaTa

BUHOKYNAPHBIA AaTUNK
u3beraHus NpensTCTBuiA
[laTyvK rpaHuL, Ha OCHoBe

HepeﬂHMe AAaTYUKN CTONKHOBEHUSA
CTPYKTYPMPOBaHHOrO CBETa

Po60T-nbinecoc (Bug cnepeay ¢ OTKPbITOM BEPXHEN KPbILLKO)

BepxHas kpbllka poboTa-neinecoca

DunbTp Nbinec6opHUKa

Po6oT-nbinecoc (BUA CHU3Y)

VIH(paKkpacHblit AaTumK [N NPeAoTBpalLEHNs
nafeHu x 3

MacnopTHas Tabnuyka poboTa-neinecoca

BokoBast WeTKa Ans NpeAoTBpaLUeHIs ra-fe
(Bkniouasi cepuitHblit Homep)

3anyTbiBaHMs x 1
PonnkoBas WeTKa C LMKNOHHbIM BO3AY
MOTOKOM M 3aLUMTOM OT HamaTbiBaHns x 1

MprBOAHOE KONeco x 2

Moaynb ryCeHN4Ho Weabpb x 1 -

Ponvk =1

PaclumpeHye ryceHnyHon Wweabpbl x 1



1.3 KOMNOHEeHTbl camooumLaloWwencs 3apsaHon CTaHLMn

MepeaHss YacTb caMoouMLLaloLWEeNCs 3apsIAHON CTaHLMUK

Bak Ans u1McTon Boabl

Bak ana rpasHomn soAb!

CMeHHbI punbTp
Q151 YUCTKM

QuucTuTensHas 6asa

3aaHAs YacTb caMoouMLLaoLENCS 3apSAHON CTaHLUK

WHTepdeiic nuTanua 1

1.4 KHOMKM 1 cBETOBbIE 3 DEKTbI

KHonku po6oTa-nbinecoca

KHonka OkcnnyaTauma

OyHKUMS

3anyck/ocTaHoeka  KpaTkoe HaxaTue

3anyck/nay3a/npoaonxeHie 3anaHms no y6opke

0
© [nuTensHoe HaxaTne 2 CeKyHAb! MTaHNe BKNIOYEHO/BLIKTIOUEHO, 3aBEPLIEHUE 3a1aHs
[AnuTenbHoe HaxaTue 10 cekyHa MpYHYANTENbHOE BLIKMIOYEHWE NUTaHNS
TpoiHoe HaxaThe BrioueHne/oTkNIoYeHe 6MoKMPOBKM OT fieTew
Bosspat KpaTkoe HaxaTvie BepHyTb po60Ta-nbinecoca Ha CamoOHMLLAIOLLYIOCS

3apsAHYIO CTaHLMIO

LnvTenbHoe HaxaTue 5 CekyHA, 3aTeM

OTnycKaHne

BoiiT1 B pexum conpsixeHuns

MnutenbHoe HaxaTwe 15 cekyHa

CB6pOCUTL MPOLIMBKY CUCTEMBI W YAANUTL BCE AaHHbIE
nonb3osartens

CBeToBble MHAMKATOPbI po6oTa-nbinecoca

CseToBble 3pdeKTbl CraTtyc

Benbiit PEX1M OXMIaHNSA/PEXIM NPOCTOS

CuHnit Cratyc 3apaHus/CTaTyc ronocosoro oteeta Navo
KpacHblit HeucnpasHocTn

OparxeBbiit CTaTyc conpsixeHna/cTaTyc 06HOBNEHNS

MHpavKaTopbl camooumLLaoWencs 3apsiHON CTaHLMK

CaeToBble 3pPeKTbl Cratyc

BbiknioyeHo Pexum oxunaaHns

Arperaums CTaTyc 3aAaHNs/HOUYHOM PEXMM NOACBETKM
[ObixaHne Cyuwka

MuraHue Owwnbka/Ha 6ase

TeveHune HauaTb y6opky/Y60pka 3aBeplieHa

AynvposaHue + pasrosop
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FonocoBoe B3aMMOeNCTBIE, KOrla POBOT HAXOANTCS Ha 3aPSAHON CTaHLMM



2. MoaroToBka K MCNOJ/Ib30BaHUIO

(1) YcTaHOBKa 60KOBOM LWETKM

MNOTHO HaxmWTE BOKOBYIO WETKY B €€ Nas3, Noka He
YCTIbILLMTE «LUEMYOK», YKA3LIBAIOLLMI Ha HaNEXHYIO
YCTaHOBKY.

YcTaHoBNEHO NPaBIbHO

’)) 3BYK «<lUeNuKar

VCTAHOBNEHO HENPaBHTIEHO

(3) NonoxeHune camoounwwarowencs
3apsAaHON CTaHUMK

. nO/:lKﬂIOHMTe Kabenb NMUTaHus K 3aAHeMy nopTy
3apSFAHON CTaHLLAM M NOAKIIOYNTE €rO0 K PO3ETKE.

- ObecneybTe cBOGOAHOE NPOCTPAHCTBO He MeHee
0,45 m 6e3 06pbiBa Nepen 3apsaHON CTaHumel Ans
6ecrpensTCTBEHHOro AOCTYNa Po6oTa-Nbinecoca.

HanomuHaHve: He pasmeluaiite 3apsaHyto CTaHUmMio
PSNOM C UCTOUHMKaMM Tenna.

(5) HanonHeHwWe uncToi BOAON

« OTKpotTe 6ak Ana YMCTOM BOAbI M HANOMHWUTE ero
YMCTON BOAOW.

« MNOTHO 3aKpOWTE KPbILKY 6aka n nomecTuTe 6ak

06paTHO B CAMOOYMLLAIOLLYIOCS 3apSAHYIO CTaHLMIO.

(2) YnaneHnwe 3amTHbIX NEHOMNACTOBbIX
nonoc

« MoaHUMKTE HaNPaBNSIOLLYIO HAKNEWKy Ha BEPXHEN
KpblLLKe, YTOBbI OTKPbITL BEPXHIOK KPbILLKY
PO6OTa-NbINECOCA, U CHUMUTE 3alUUTHbIE
MOPONOHOBbIE NOMOCHI.

« 3aKpoViTe BEPXHIOK KPbILLKY.

(4) Do6aBneHne Motowero cpeacTsa

+ OTKpOVITE BEPXHIOK KPbILLKY 3apAAHON CTaHLMN 1
CHWMMTE 6aK ANs YMCTO BOALI. V3BneknTe
BCTPOEHHbII pesepByap AN MOKLIEro CPeacTea,
OTKPOWTE ero KPbILLKY 1 BPYYHYIO 3aMoH1TE ero
MOIOLLVM CPEACTBOM.

« Mocne HanonHEeHUs NNOTHO 3aKPOMTE KPbILLKY
pesepByapa v BCTaBbTe ero 06paTHO B
NpeAHa3HaYeHHbIN Na3 BHYTPU AOK-CTaHLMN.

HanomwHaHue: Vicnonb3yiTe Tonbko opuumansHoe

Motolee cpeacTtso Narwal, 4Tobbl 3bexats

HeycnpaBHOCTM YCTPOWCTBA.

Moxanyicra, y6eantecs,
4YTO OCHOBHOW K%“}Yc
NNOTHO YCTaHOB/IEH Ha
MecTo.

(6) Nepeoe BkNOUeHUe po6oTa-nbinecoca

Y6eamTtech, 4To 60KOBas LWETKa U Kamepa HanpasneHb!
Hapyxy. BepH1TE po6OT Ha 3apsHYio CTaHLwo Mpun
NPaBUIbHOM BbIPaBHWBAHUN MHAVKATOP 3apsiAHOM
CTaHUMM 6yAeT ropeTh HEeMpepbIBHO B TeueHue 3 C.
Yepes npumepHo 10 cekyHa poboT-nbinecoc
BK/NIOUMTCS aBTOMATUYECKM.

(7) NoakntoueHme v npuesiska
po60oTa-NbiNecoca k MOBUALHOMY NPUMOKEHMIO

CkavariTe npunoxervie Narwal u cneayite MHCTPYKUMAM
N0 NOAKIKOHEHMIO 1 MPUBSA3KE POBOTA-MbINECOCa
TMpuMeyaHie: Ha CTpaHiLLe yCTPOCTBA B NPUIOXEHUN
HaxmuTe <HacTpOiKin» > «YCTPOMCTBO» U 3aTeM
yaepxvgaiiTe «lepe3anycTuTb pPo6oT-NbiNecoc» B
TeueHue 10 CekyHA, YTOBbI BKIMIOUNTL/BLIKIIOUMATE PEXIM
SHEprocepexeHns.

- Pexum 3HeprocﬁepeerMﬂ AOCTYNeH TONbKO B
CesepHol AMepuke.

3. icnonb3oBaHue NnpoaykTa

Mepen NCnonb3oBaH1eM y6eanTEeCh, UTO Bbl 3aBEPLUMNM HACTPOIIKY POBOTA-MbINECOCa U KOHDUrypaLImio
CaMOoOYMLLAIOWENCA 3aPAAHOV CTaHLMK, Kak 0N CaHo B pasaene 2.

3.1 OpraHusauus AoMalluHen cpeabl

A.Y6epuTe c nona CBOBOAHO Nexallue NPeaMeTbl, Takve Kak
Kabenu, TPAMKY, Tano4Ku, OAEXAa, KHUrviu Apyrie
NOCTOPOHHME BELLM.

B. OTkpoiiTe ABEpM B 30HbI, KOTOPbIE HYXHO OYMCTUTb, 1
paccTaBbTe Mebenb TaK, UTOBb! MaKCUMaTbHO YBENMUNTL
[NOCTYNHYIO NoLaab nona.
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C. 3aKpoiiTe ABEPU B 30HbI, KOTOPLIE HE HYXHO
0ounCTUTb. Micnone3ayiTe dranyeckne 6apbepbl, HTOGbI
npefoTBPaTUThL NonaaaHye poboTa-nbiNecoca B 30HbI C
nepenagfamu BbICOTbI UMW HA3KVM NPOCBETOM

D. Po6oT-nbinecoc cnocobeH npeoaonesaTb NOporu
BbICOTON 10 30 MM Ha 0HO CTyneHwu. [lns noporos
Bbille 30 MM Mbl PEKOMEHIYEM UCMOMNL30BATL NaHAYC
ans noporos Narwal (npoaaeTcs 0TAENbHO) ANst

obneryeHns nepeceyeHns NpensaTCTBni.

E. Bo Bpems y6opku n3berante HaxoxaeHus npsamMo
nepef po6OT-MbINECOCOM, BO3NE NOPOrOB WM B y3KNX
KOpUAOpaXx, UTOGLI NPEA0TBPATUTL MPOMYCKM YHaCTKOB.

3.2 Co3pnaHue KapThl

Mepen nepsov y6OPKOW Bbl MOXETE HavaTb KapTorpadupoBaHyve cnefyiolmm o6pa3om: CkasaTb FONOCOBYIO
KOMaHAy «HauaTb KapTorpadupoBaH1e» Ui HaxaTb KHOMKY «HauaTb KapTorpapupoBaH1E» B MPUNOXEHUN, Ui
KPaTKO HaxaTb KHOMKY 3anycka/OCTaHOBKM PO6OTa-Mbinecoca (3To aBTOMAaTUYECKH 3anyCTUT KapTorpadupoBaHie ¢
nocneaylowe y6opKoit).

Mepbl NpeaocTopoXHOCTH

1.Tocne 3aBeplueHns KapTorpapupoBaH1a Bbl MOXETE peAakTUpOBaTh 1 YNPaBnaTh KAapTO B NPUNOXEHNN,
HanpuMep, yCcTaHaBNMBaTb HeAOCTYNHbIE 30HbI N CO3AaBaTb BCMIOMOraTeNbHbIE KAapThbl ANS MHOrO3TaXHbIX AOMOB.
2. He nepemeluariTe CaMoOuMLLAIOLLYIOCS 3aPSAHYIO CTaHLMIO MOCNe kapTorpadupoBaHus, Tak Kak 3To noTpebyeT
NOBTOPHOrO KapTorpadupoBaHua. ECnu KpynHas Me6enb Gbina nepemellieHa, PeKOMEH/YETCS BbIMONHNTL MOBTOPHOE
KapTorpapupoBaHme

3.3 Y6opka

Y6ennTech, 4TO y poboTa-nbinecoca AOCTaTOUHO 3apaaa akkyMynaTopa nepef Ha4yanom 3agaHus no yéopke.
YpoBeHb 3apana akkyMynsaTopa MOXHO NPOBEPUTb B MPUMOXEHNN.

Bbi6paTh peXxumM y6opku

POGOT-NbiNECOC NoAAEPXMBAET YEThIPE PexiMa Y6opKM: ToNbko y6opKa NbiNeCoCoM, TONBKO MbITbE Nona, y6opka
NbINECOCOM 1 MbITbE NO/a OIHOBPEMEHHO, CHauana y6opKa nbiiecocoM, 3aTem MbiTbe Mona. B npunoxeHiy bl
MOXETE HaCTPOUTL KaX b PEXMM, PEryNMpyst KONMYECTBO NPOXOL0B OYUCTKM, MOLIHOCTb BCAChIBaHNS, YPOBEHb
BNAXHOCTY WBAGPHI 1 APYr1e NapameTpsl.
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HacTtpoutb Freo Mind

Freo Mind — 370 yMHas GyHKUMs Y6OPKM. [Py akT1BaLMK QYHKLMS aBTOMATUYECKI ONTUMU3MPYET NapaMeTpbl
YB0PKH, UCKNIOUasi HEOBXOANMOCTb PYUHOM PEryNMPOBKN.

Bbl MOXeTe akTveMpoBaTh Freo Mind npu 3anycke 3aaaHns no y6opke B MPUNOXEHNN.

HauaTb y6opky

Bbl MOXETE HauaTh YEOPKY B MPUNOXEHUM UMK CeayIoLLIM 06pa3oM:

+ KpaTkoe HaxaTue kHorku (D 3anyckal/ocTaHoBKu Ha kopnyce poBoTa-Mbinecoca. Mo yMonuaHuio po6oT-nbinecoc
HauYHET PaboTy B pexvive «TONbKo y6opKa MbiNecocoMs.

MpyMeyaHie: Bbl MOXETE U3MEHUTL PEXIM YBOPKM 1 NapaMeTpb B MPUNOXEHUN.
He npukacaiTech k 60KOBbIM CTOPOHaM MO/Y/NS MbITbsi ONa BO BPEMs PaboThl po6oTa-Mbinecoca.

Maysa/npogomkeHne 3apaHuns

MprocTaHOBUTL MM NPOAOMXNTL YEOPKY B MPUNOXEHWM UMK CNeAyIoLM 06pa3oM:
+ KpaTtkoe HaxaTve kHomky () 3anycka/ocTaHOBKM Ha KOpyce po6oTa-Mbinecoca.

OnopoHeHue Nbiec6opHMKa caMooumLLatoLencs 3apsiAHON CTaHLMK

Mocne Hauana 3aaaH1s No Y6OpKe MbiNeCOCOM CaMOOUMLIAIOLIAACS 3apsiAHast CTaHLMA aBTOMATUYECKN NepeHOCHT
MYCOPp 13 NblNec60pHMKa poboTa-NbiNecoca B MELOK AN Nbinv 3apAAHON CTaHLMK.

Bbl Takxe MOXeTe BpyYHYIO 3aMyCTUTb MPOLLECC ONOPOXHEHS MbiN B NPUNOXEHNM

CTupka Wweabpbl
Ecnv 3annaHMpoBaHo HECKOMbKO MPOXOAOB AN MbiTbs MOMa MK niowanb y6opky Bennka, poboT-Mbinecoc
aBTOMaTUYEeCKN BEPHETCH Ha 3apsiAHYIO CTaHLMIO AN OYUCTKN LI.IBaﬁpr BO BPeMS BbINONHEHWA 3adaHns.

LIMKn MbITbS MONa 1 YacToTa CTUPKM WBabpbl MOTYT 6bITh HACTPOEHBI B NPUNOXEHUM Nepea Havanom 3agaHns. 3t
HaCTPOWKM HEeNb3s 3MEHUTb NoCne Havana yeopku. Bel Takke MOXETe BPYUHYIO 3anyCTUTb LMK CTUPKM WBeabpbl B
MPUIOXEHUN.

MpumeyaHre: He BbITackupaiTe poGo‘ra-nblnecoca BO Bpems aBTOMaTHyYecKon CTVpKK u.uaa6ph\, TakK Kak 3TO MOXeT
noBpeanTb KOMMNOHEHTbI

3aBepwnTb 3aaaHne

Mocne 3aBepLueHst paboTsl POBOT-MbINECOC aBTOMATUYECKM BO3BPALLAETCS Ha CaMOOUMLLAIOLLYIOCS 3apsiAHYIO
cTaHumio. OT4eT 06 Y6OpKe AOCTYNEH B MPUNOXEHNN.

Bbl Takxe MOXeTe BpyYHYIO 3aBEPLINTb 3aiaH1e B NPUNOXEHUM UMK CReayIoLM 06pasoM:
« KpaTkoe Haxatve kHorky () Bogpara;
« [nutenbHoe HaxaTue kHonku (D 3anycka/ocTaHoBKM B TeyeHie 2 .

Cywka

Mocne nocneaHero NPOXoAa MbiTbsl Mona po6oT-MbINECOC BO3BPALLAETCS Ha CaMOOYMLLAIOLLYIOCS 3apSAHYI0 CTaHLMIO
LN MbITbS W CYLUKM WBABPbI, @ TakxXe CYLKM MblnecbopHuKa.

HaCTpOI;WKI/I CYLUKM MOXHO HaCTPOUTb B MPUMOXEHUK, @ TaKXXe MOXHO BPYYHYIO 3anyCTUTb 3aAaHne No CyLuke.

3.4 TexHnueckoe o6cny>KMBaHNE KOMMOHEHTOB

B Np1ioxeH1n MOXHO MPOCMOTPETb MHPOPMaLMIO 06 TEXHNYECKOM 06CYXMBaHNN KOMMOHEHTOB, BK/IOYas BpeMs
MCMOMb30BaHWS, MHTEPBanbl 06CNYXMBAHNA 1 UHCTPYKLMM MO 3aMEHe [N KaXA0r0 KOMMOHEHTa.



3.5 [lononHuTenbHbie yHKUUU

PaclmpeHHble pyHKLUM

Bbl MOXeTE Y3HaTb, KaK N0Nb30BaTbCA UHTENNEKTYaNbHbIM MOMOLLHUKOM B MPUNOXEHUU.

CneuuanbHble BO3MOXHOCTH

Bo Bpema \/GOPKM pOsOT-I‘Ib\ﬂeCOC BbIMOMHAET CAaMOOYNCTKY LIJBa6ph\ B peanbHOM BpEMEeHW, akTUBHO yaanseT BONOChI C

60KOBOW LETKM, Y BbIABUraeT WBAGPY HapY>y ANs yNyulleHHo yGopku no kpasm. CamooumiiaoLiancs 3apsaHas
CTaHLWA NpeAnaraeT MHOrOYPOBHEBYIO GYHKLMIO CTUPKM LWBAGPHI ropsiyeit BOAOW

Yno6Hble GyHKUMM

B NPHNOXeHUM Bbl MOXETE HACTPOUT 3aMpPETHbIE 30HbI, GNIOKMPOBKY OT IETEN, PeXiM «He 6eCroKoUTb» U pexiM 6e3
NecTHULL (NOBbILIEH/E CIOCOBHOCTM NPEOAONEBATL NPENSTCTBIS).

3.6 PykoBoACTBO Nonb3oBaTens

B NPUNOXEHUN Bbl MOXETE NONy4UTb AOCTYN K PYKOBOECTBY nonb3osaTens, BkoYasa 06Y‘48|OLLMS BMAEO, UMPPOBYIO
V]HCTPYKLMIO N0 3KcnayaTauum, 4acTo 3ajaBaemMble BONPOCH U PyKOBOACTBO MO YCTPaHEeHUIO Henonaaok.
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4. MapameTpbl

4.1 Cneuundukaumm

Po6oT-nbinecoc (YJCC036)

Basosas cTaHuus (YJCBO36BH)

Pa3smepbl: 351,2*363,595 mm

Pa3mMepbl: 450*360*530 mm

Bec:5,0kg

Bec: 10 kg

BecnposogHoe noakniodeHmne: 2,4 Ghz/5 GHz Wi-Fi

HomMu1HansHoe BXoIHOe HarpsikeHme (Mpy 3apsiake):
8-178V=0,2-35A

HomuHanbHoe BxoaHoe HanpsbkeHmne: AC 220-240V 50-60 Hz

AC100-127V50-60 Hz
(PaKTHUECKOE HOMVHANBHOE BXOAHOE HAMPSKEHNE OCHOBAHO
Ha MHQOPMALIVN C NacroPTHOM TaGMMUKM MPOAYKTa.)

HoMwHanbHas MOWHOCTb: 65 W (Makc.)

HoMmuHanbHoe BbixoaHOe HanpsxeHue: 8-17,8 V=0,2-3,5 A

HomuHanbHoe paGodee HanpsixeHie (8 paboyem
pexume): 14,4 V=
(MUTUA-MOHHBIN akkyMynaTop, = 6500 mAh)

3apsaKa 3aHMMaeT 0KoNo 3 4acoB MPY HOPManbHO
TeMnepaType oKpyxatoLueit cpefb!

HOMWHanbHas MOLHOCTb:
3apsgka: 65W
Moporpes Boabl: 1200 W
C6op nbinu: 450 W
Cywka: 110 W

Wi-Fi

Mpotokon: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

[vanasoH YacToT 1 Makc. MOLWHOCTb nepeaaTumka:
2400~2483,5 Mhz/EIRP=< 20 dBm

5150 Mhz-5350 MHz/EIRP =< 23 dBm

5470 Mhz-5725 MHz/EIRP=< 20 dBm

5725 Mhz-5850 MHz/EIRP= 13,98 dBm

[asnexve Boabl Ha Bxope: 0,08-0,8 MPA

(CnenyeT 1cnonb3oBaTh HOBbIE KOMMNEKTI LWAHIOB,
NOCTaBNSEMbIE C YCTPOVICTBOM, @ CTapble WNaHM He
[NOMKHBI GbITb MCNONBb30BaHbI MOBTOPHO.)

Bluetooth

Bluetooth

Mpotokon: BLE 5.0

MpoTokon: BLE 5.0

[unana3oH yacToT: 2402-2480 MHz

[unana3oH yacToT: 2402-2480 MHz

Makc. MOWHOCTb NepefaTtuvka (QUUM): < 10 dBm

Makc. MOLWHOCTb nepeaatyvika (AUVIM): < 10 dBm

AxkymynsiTop (po6oT-nbinecoc)

KonnuecTso akkyMynaTopHbIx 6atapert B oIHOM 61oke:

Twr.

Tun akkymynsTopa: Monzapaxaembiit IMTUA-NOHHbI aKKyMYNAaTOP
HoMuHanbHoe HanpsixeHue: 14,4V=
KonmuecTBo aneMeHTOB B akkyMynsTOpHOM GaTapee: 8wt

HoMuHanbHas EMKOCTb, HOMUHaNbHas JHeprus:

6500 mAn, 93.6 Wh
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37]:351.2*363.5*95mm

37]:450*360*530mm

27:5.0kg

£3: 10kg

M AZ: 2.4GHz/5GHz Wi-Fi

2| 221 AC 220-240V 50-60Hz
AC 100-127V 50-60Hz
(&7 82 Yzt NS YU YRE 7IEC= HuLt)

HH £%:8-17.8V= 0.2-3.5A

0:

B2 (RS AEl): 144V EEELE
(EI§ 0|2 HHE{2], 26500mAh) &H: 65W

2 7+ 1200W
Ak = 2 0f A SOl o 3AZtHE RX| 7 450W
228Ut 4z 110w
Wi-Fi 294 2121:0.08-0.8MPA

D2 EZS:|EEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

b4 9 U Achzt S47| M2
2400~2483.5MHz/EIRP<20dBm
5150MHz-5350MHz/EIRP<23dBm
5470MHz-5725MHz/EIRP<20dBm
5725MHz-5850MHz/EIRP<13.98dBm

0.
(KIS0l ZeEl M| 3 A HES AHBHOF 81, 7| E SA M E
A A= oF ELICt)

L

FEIN

LZEZ:BLES.O

LZEZ:BLES.0

FIb4 #9]: 2402-2480MHz

FI}b4 9] 2402-2480MHz

Z|cff $47] ZH(EIRP): <10dBm

B

|ci $417] £2(EIRP): <10dBm

HHE 2| (2R H27])

e eiE2] 1 2

174

HiE{2| R¥:

S 2|§ o2 tiEf2|

A Hek 14.4V=
HHEI2] T BHE2| M 2k 8ol

0%

2 88, 32 ojuix:
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6500mAh, 93.6 Wh
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4. NTA—A
4.1 {115

aAy bk (YJCCO36)

AN=Z2Z7=23> (YJCBO36BH)

SH#£:351.2 X 363.5 X 95 mm

~F3%:450 X 360 X 530 mm

FEE5.0kg

EE:10kg

T4V L R 2.4 Ghz/5 GHz Wi-Fi

ERAS (FEEF):8~17.8V=0.2~35A

TEMATI AC 220~240 V. 50~60 Hz
AC 100~127 V,50~60 Hz
(RBROEBANGHEOR—LTL—MERICEDEET)

TEREHSI165 W (]K)

TEM S 8~17.8V=0.2~3.5A

EREBE (@) 144V~ ER&HA:

(UF9LAZ 2Ny~ = 6500 mAh) B 65W
SEK: 1200W

) £ 450 W

ATIBEEO AEBETHIBEIDDET | mmm: 110w

Wi-Fi AAKEE0.08~0.8 MPA
HRICHBINTHLOVEA—I Y b EFERL BHLE—X

ZOb3JL: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax (t"/HXﬁﬁﬂi LAWTEE W)

ARBEES S URAEELT:

2400~-2483.5 MHz/EIRP <20 dBm
5150 Mhz~5350 MHz/EIRP < 23 dBm
5470 Mhz-5725 MHz/EIRP < 20 dBm
5725 Mhz-5850 MHz/EIRP < 13.98 dBm

Bluetooth

Bluetooth

Z0Ob3JL:BLES.O

Z0Ob3JL:BLES.O

JEREEEE: 2402~2480 MHz

FEIREEEE: 2402~2480 MHz

BAEEHA (EIRP): < 10 dBm

RAEEHS (EIRP): < 10 dBm

NyF)—(ARYE)

Ny O BIZDDNYTI— Ny T#E:

X1

NyFU—247 SHBTRE B F I LAY Ny T ) —
NFRNEBHE: 14.4V=
NyFI=NyoBIDDNYT)— )L i x8

ERBEERIRILF— 6500 mAh.93.6 Wh
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e
BIFAEX1 FRAEIEER X 1 EREEX1
KEREE TEREIX1 PE3ER X1
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3. EmfER

B - FARATERRERD 2 ERMBARKNBERABIRE

3.1 BIERERR

;.:Blmﬂi‘&ﬁi’éﬂ%a%?ﬁ ~ B B - RYNE

o=

C. FBIERARENHET - FIEA RS Rk
NEAZRE SRR -

m

L FRDISTERBR RIS © PUBRIERPAZER - LUB%

TERER

B. FRFHEREEMNEFT - MEUFRE - BERH
RAHEERZER

D. B AEEEPIE THRAMESES 30 mm -
ERMEEPIEEA 30 mm - RERBTHEPIUEN
IRETHENE SR RS o

3.2 EistE

FEPE:
1. R2ESTAE - EAITE App REHIEEITIRENERE - QIENRBATTERE NS 2B R RIEIE -
2. BIBHE - FE)BHRBLY - TAFREREE - ERPEAERAGER LR  RESHEE -

3.3 ETHER

TR ARREEBARERR - FLEB App TERBAENEE -

ERNERM - 1B« ARBIENERRIENETRER - S0 App AR RES —ERAERRY BRI

HEHREEDY -

BEHEEE
SREER—EERERIE - HRBBREAER  HBEARESERTERBY  EREFHETSHRE -
JERITE App BISRTERETRE  RIERTMBUIRERE -
BLTRAESS
SEEEBIR(E App ST A RS ABIRER ¢
s A (S BEET RS ATREEARIERER
1 ¢ SEEILUE App LIRBERBERNREESERSH -
WRNEIBRIZT - BB FERERE MR

BRI

EETSEBIBIE App LT A RIS A B A/ TR -
=T - INOR GO



BERRBIRE

ERRESE  BERAEU TSRS AERNNIIREEERBISES -

EEEBIRIE App FHIMMSEEE o

EET

EERESRIEH - REOERELEAERA - {BBIEF - $BASEHEESHERBIEERIET o
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HEIE

EMRR—RIEME - HBAKEE EERTBIESR - WHHIEHRER -
IREIHE App PIEIRZERE - I FEIBAIAMELAERS o

3.4 FTiFHEsE

SEEITE App AEBETHHEIEMAES - 8F | SETHNERRE  HEBIMERE L

3.5ESIh6E
ERETE

SEEIHE App REE T BB FEMBVRES -

HaIEE

TEERBIET - B ATHREITIER BIER - BERETERREG - MAEERLUBEER - BIERRBMBERHETR
RIHERIEI K ESIEARINEE

fEerEmEE
SEEIHE App WRETERAE « REH 7R « RA BB EERE -

3.6 fEFEREA

BATE App AEEEARA - 8IF : HBERS  ERETRAE - ERMENKELR -

4. EmBH
4.1 ERREK

%28 (YJCCO36)

£t (YJCBO36BH)

R5F 1 351.2363.5*95 mm

R 450*360*530 mm

EEB :5.0kg

8 10kg

EARESR 1 2.4 Ghz/5 GHz Wi-Fi

EEHA (JTE) 1 8-17.8V=0.2-3.5A

HEEHA 1 AC220-240V 50-60 Hz
AC 100-127V 50-60 Hz
(BB AL E QI8 EO AL - )

ZEEINE © 65 W (Max)

FEEHL © 8-17.8V=0.2-3.5A

FEEEE (L) : 144V=
($2REFEH - = 6500 mAh)

BEEHR
FE65W
EATE : 1200 W
£EEE 1 450W

8 1 110W

Wi-Fi

SEFRE @ IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

SERDERR AR

2400~2483.5 MHz/EIRP < 20 dBm

5150 MHz - 5350 MHz/EIRP < 23 dBm
5470 MHz - 5725 MHz/EIRP < 20 dBm
5725 MHz - 5850 MHz/EIRP < 13.98 dBm

SEIKE S © 0.08-0.8 MPA
(FEERRERMERREE - TRERERENEE )

g7

BT

SESRRE - BLES.0

SEFRE © BLES.0

SESEEDE  2402-2480 MHz

$BRERE © 2402-2480 MHz

BAESITHE (EIRP) : < 10 dBm

RAEEITHE (EIRP) © < 10dBm

Wit (28
SECENBHERE 14

BithRa AIREEETEN
REBE : 14.4V~=
SEBHANEHSHE 81

6500 mAh -+ 93.6 Wh
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Bolgesel Kullanilabilirlik ve Uyumluluk

Kullanici deneyimi ve ilgili yasal ve uyumluluk gerexlilikleri g6z 6niinde bulundurularak, Narwal tarafindan (ve yetkili saticilan tarafindan) satilan
Narwal Grnleri, yalnizca ilk satildiklari Glke veya bolgede kullanim ve satis sonrasi servis destegi igin mevcuttur. Bir Urlin baska bir Glkeye veya
bolgeye gonderilirse, Narwal Uygulamasini kullanarak Grin( baglayamayabilir veya ilgiliislemleri gerceklestiremeyebilirsiniz. En i trin kullanim ve
servis deneyimini elde etmek igin Narwal GrinUnan yerel versiyonunu Narwal'dan veya yetkili saticilarindan satin almanizi éneririz.

SUpheye yer birakmamak igin, Narwal tarafindan (ve yetkili saticilari tarafindan) Gin Halk Cumhuriyeti'nde satilan Narwal rinleri yalnizca Gin Halk
Cumhuriyeti'nde (bu amagla Hong Kong, Makao ve Tayvan haric) kullanim ve satis sonrasi servis destegi igin mevcuttur.

1. Uriine Genel Bakis
1.1 Ambalaj ierigi

Ana Goévde

Kendi Kendini Temizleme Sarj istasyonu x 1
(Temizleme tabani x 1, Temiz su tanki x 1, Kirli su
tanki x 1, Temizleme solusyonu haznesi x 1, Olgek
inhibitéri x 1, Degistirilebilir temizleme filtresi 1

danhildir)

Dolasmayi Onleyen Yan Firga x 1

:

Temizlik SolGsyonu x 1

Robot x1
(Onceden takilmis Toz Kutusu x 1ve Rayli
Paspaslama Modult x 1ile birlikte gelir)

Aksesuarlar

Gug Kablosu x 1 Toz Kutusu Filtresi x 1

8385555558 cegeseaese

Toz Bosaltma Sistemi Olgek inhibitori x 1
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1.2 Robot Bilegenleri
Robot (Ust Kapak Kapaliyken Onden Gériiniim)

Baslat/Durdur Dugmesi
Radar Sensorl

- . . Mikrofon Dizisi
Dénls Dugmesi

Binokuler Goérus Engellerden
Kaginma Sensoéri

Yapisal Isik Kenar Sens6ru On Garpisma Sensoru

Robot (Ust Kapak Agikken Onden Gériiniim)

Robot Ust Kapag

Toz Kutusu Filtresi

Robot (Alttan Gériiniim)

Kizilbtesi Dusme Onleyici Sensér x 3

Robot Tipi Plakasi
(Seri Numarasi Dahil)

Dolasmayi Onleyen Yan Firga x 1

Siklon Hava Akisli Dolagmaya 7 :
R‘ulor}:quavﬂ eboEsmayen ! o Tahrik Tekerlegi x 2
Rayli Paspaslama Modull x 1 M
N—
& Caster Tekerlek x 1

Rayli Paspas Uzatma x 1



1.3 Kendi Kendini Temizleme Sarj istasyonu Bilesenleri

Kendi Kendini Temizleme Sarjistasyonu Onii

Temiz Su Tanki

Kirli Su Tanki

Degistirilebilir
Temizlik Filtresi

Temizleme Tabani

Kendi Kendini Temizleme Sarj istasyonu Arkasi

GUg ArayUzu 1

1.4 Digmeler ve Isik Efektleri

Robot Dugmeleri

Dugme Operasyon islev
Ba$lat1durdur Kisa basma Temizleme gérevini baslat/durdur/devam ettir
© 2 saniye boyunca uzun basin Guicti agma/kapama; gérevi sonlandirma
10 saniye boyunca uzun basin Gucu zorla kapat
Ugli basma Cocuk kilidini etkinlestir/devre dii birak

5 saniye basili tutun ve ardindan birakin

Eslestirme durumunu girin

15 saniye boyunca uzun sure basili tutun

Robot gosterge etkileri

Sistem yazilimini sifirlayin ve tim kullanic
verilerini silin

Isik efektleri Durum

Beyaz Bosta ¢alisma durumu/bekleme modu
Mavi Gorev durumu/Navo sesli yanit durumu
Kirmizi Anormallikler

Turuncu Eslestirme/glncelleme durumu

Kendi Kendini Temizleme Sarj istasyonu Géstergeleri

Isik efektleri Durum

Kapali Bosta galisma durumu
Toplama Gorev durumu/Gece 11§ modu
Hava Ufleme Kurutma

Yanip sényor

Hata / Sarjistasyonunda

Akiyor

Temizligi Baslat / Temizlik Tamamlandi

Dinleme + konusma
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Robot sarjistasyonundayken sesli etkilesim



2. Kullanmadan Once Hazirlhk

(1) Yan Firgayi Takin (2) Koruyucu Kopuk Seritleri Gikarin

Yan firgayl yuvasina "klik" sesi duyana kadar sikica
bastirin; bu, givenli bir sekilde takildigini gésterir.

« Ust kapak kilavuz etiketini kaldirin, robotun Ust
kapagini agin ve koruyucu képuk seritleri gikarin

- Ust kapag kapatin.

(3) Kendi Kendini Temizleme Sarj istasyonu (4) Temizleme Solusyonu Ekle

Pozisyonu B . B _
« Sarjistasyonunun Ust kapagini agin ve temiz su

tankini gikarin. Entegre temizleme solUsyonu
haznesini ¢ikarin, kapagini agin ve elle temizleme
solUsyonuyla doldurun

« Doldurduktan sonra, hazne kapagini sikica kapatin ve
istasyona tekrar yerlestirin.

Hatirlatma: Makinenin arizalanmasini énlemek igin
yalnizca resmi Narwal temizlik solisyonunu kullanin.

« Sarjistasyonunun arka gug girisine gl kablosunu
takin ve bir elektrik prizine baglayin.

- Robotun sarj istasyonuna erigebilmesi igin éninde
ugurum olmayan 0,45 m'lik bir agiklik oldugundan emin
olun.

Hatirlatma: Sarj istasyonunu isi kaynaklarinin yakinina

yerlestirmeyin.

Ana kabinin yerine sikica
oturtuldugundan emin olun.

(5) Temiz Suyla Doldurun (6) Robotun ik Kez Galigtiriimasi

Yan firganin ve kameranin diga dénuk oldugundan emin
olun. Robotu sarjistasyonuna itin. Dogru sekilde
hizalandiginda, sarjistasyonunun gosterge 1si11 3 saniye
boyunca surekli yanik kalacaktir. Yaklasik 10 saniye sonra
robot otomatik olarak agilacaktir.

« Temiz su tankinin mandalini agin ve temiz suyla
doldurun.

« Tank kapagini sikica kapatin ve tanki kendi kendini
temizleyen sarj istasyonuna geri yerlestirin.
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(7) Robotu Uygulama Uzerinden Baglayin ve
Baglayin

Narwal uygulamasini indirin ve robotu baglamak ve
eslestirmek icin talimatlari izleyin.

Not: Uygulama cihaz sayfasinda, "Ayarlar” > "Cihaz"
segenegine dokunun ve ardindan gu¢ tasarrufu modunu
agmak/kapatmak igin "Robotu Yeniden Baslat” dugmesine
10 saniye basili tutun.

—Gug tasarrufu modu yalnizca Kuzey Amerika'da
meveuttur.

3. Urin Kullanimi

Kullanmadan 6nce, Bolum 2'de agiklandig gibi robot kurulumunu ve kendi kendini temizleyen sarj istasyonu
yapilandirmasini tamamladiginizdan emin olun.

3.1 Ev ortamini dizenleyin

A.Kablolar, bezler, terlikler, giysiler, kitaplar ve diger daginik
esyalar gibi yerde duran gevsek esyalari kaldirin.

B.Temizlenecek alanlarin kapilariniagin ve erigilebilir zemin
alanini en Ust dUzeye gikarmak igin mobilyalari dizenleyin.



[

©

C. Temizlenmesi gerekmeyen odalarin kapilarini kapatin.
Robotun ylksek veya algak gegisli alanlara girmesini
onlemek icin fiziksel engeller kullanin.

D. Robot, 30 mm yukseklige kadar tek adimda esikleri
asabilir. 30 mm'yi agan esikler igin, engeli asmaya
yardimci olmasi amactyla Narwal Esik Rampasi'ni (ayri
satilir) kullanmanizi 6neririz.

E. Temizlik sirasinda robotun tam éniinde, esiklerin
yakininda veya dar koridorlarda durmaktan kaginin, aksi
takdirde bazi noktalar atlanabilir.

3.2 Harita Olusturma

ilk temizlikten 6nce, asagidaki adimlari izleyerek haritalama islemini baslatabilirsiniz: “Haritalamayi baglat” sesli
komutunu vererek, uygulamada "Haritalamayi baslat” se¢enegine dokunarak veya robotun Baglat/Durdur digmesine
kisa stre basarak (Bu islem otomatik olarak haritalamayi ve ardindan temizligi baslatacaktir) islemi gergeklestirebilir-
siniz.

Tedbirler

1. Haritalama islemi tamamlandiktan sonra, uygulamada haritayi diizenleyebilir ve ydnetebilirsiniz. Ornegin,
ulagilamayan alanlari belirleyebilir veya ¢ok katli evler igin ikincil haritalar olusturabilirsiniz.

2. Haritalama isleminden sonra sarj istasyonunu baska bir yere tagimayin, aksi takdirde yeniden haritalama islemi
gerekecektir. BuyUk mobilyalarin yeri degistiriimisse, yeniden eslestirilmesi énerilir.

3.3 Temizlik

Temizlik gérevine baglamadan énce robotun yeterli bataryaya sahip oldugundan emin olun. Pil seviyesi uygulamada
kontrol edilebilir.

Temizleme modunu segin

Robot dért temizleme modunu destekler: Yalnizca StpUrme, Sadece Paspasla Temizleme, StpUrgeyle Temizleme ve
Paspasla Temizlemeyi Ayni Anda Yapma, Once Supurgeyle Temizleme, Sonra Paspasla Temizleme. Uygulama

Gzerinden, temizleme gegis sayisi, emis glicl, paspas nem seviyesi vb. ayarlari yaparak her modu ézellestirebilirsiniz.

Freo Mind'1 etkinlestirin

Freo Mind akilli bir temizleme fonksiyonudur. Etkinlestirildiginde, temizleme parametrelerini otomatik olarak optimize
ederek manuel ayarlama ihtiyacini ortadan kaldirir.
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Uygulamada bir temizlik gérevi baslatirken Freo Mind'l etkinlestirmeyi segebilirsiniz.

Temizlik Gérevine Basla

Temizlige uygulama Uzerinden veya su yontemlerle baslayabilirsiniz:

« Robot tizerindeki () Baslat/Durdur digmesine kisa sure basin. Varsayilan olarak, robot yalnizca sipirme modunda
calismaya baslayacaktir.

Not: Uygulamada temizleme modlarini ayarlayabilir ve ek temizleme parametrelerini ayarlayabilirsiniz
Robot galigirken paspas modulUnun her iki tarafina dokunmayin.

Gorevi Durdur/Devam Et
Uygulama aracilidlyla veya asagidaki yontemlerle temizligi duraklatin veya devam ettirin:
- Robot tizerindeki () Baslat/Durdur dugmesine kisa sire basin.

Kendi Kendini Temizleme Sarj istasyonu Toz Bosaltma

Elektrikli sipurge gérevi bagladiktan sonra, kendi kendini temizleyen sarj istasyonu, robotun toz haznesindeki kalintilari
otomatik olarak sarj istasyonunun toz torbasina aktarir.

Ayrica uygulamayi kullanarak toz bosaltmay! manuel olarak da baslatabilirsiniz.

Paspas Yikama
Birden fazla paspaslama gegisi planlanmigsa veya temizlik alani genisse, robot gérev sirasinda paspasini yikamak igin
otomatik olarak sarj istasyonuna geri déner.

Paspaslama déngusu ve paspas yikama sikligl, goreve baglamadan 6nce uygulamada ayarlanabilir. Temizlik basladiktan
sonra bu ayarlar degistirilemez. Uygulama Uzerinden manuel olarak da paspas yikama dénglsini baslatabilirsiniz.

Not: Otomatik paspas yikama sirasinda robotu zorla gekmeyin, aksi takdirde bilesenler zarar gérebilir.
Gorevi Sonlandir

Robot, kendi kendini temizleyen sarjistasyonuna geri déner. Uygulamada bir temizlik raporu mevcuttur.
Gorevi uygulama araciliglyla veya uygulama araciligiyla manuel olarak da sonlandirabilirsiniz:

« () Geri Don dugmesine kisa sire basmak;

« (h Baslat/Durdur diigmesine 2 saniye boyunca uzun siire basili tutun.

Kurutma

Son paspaslama isleminden sonra robot, paspasi ylkamak ve kurutmak, ayrica toz haznesini kurutmak igin kendi kendini
temizleyen sarjistasyonuna geri déner.

Uygulama Uzerinden kurutma ayarlari 6zellestirilebilir ve ayrica kurutma islemini manuel olarak da baglatabilirsiniz.

3.4 Bilesen Bakimi

Uygulama Gzerinden her bir bilesen igin kullanim suresi, bakim araliklari ve degistirme talimatlari da dahil olmak Gzere
bilesen bakim bilgilerini gérintUleyebilirsiniz.

3.5Ek Ozellikler

Gelismis Ozellikler

Akilli asistani nasil kullanacaginizi uygulama Gzerinden 6grenebilirsiniz.



Ozel Ozellikler
Temizlik sirasinda robot, paspasin gergek zamanli olarak kendi kendini temizlemesini gerceklestirir, yan fircadaki saglari

aktif olarak gozer ve kenar temizligini iyilestirmek igin paspasi disari dogru uzatir. Kendi kendini temizleyen sarj
istasyonu, ok seviyeli sicak suyla paspas yikama fonksiyonu sunar.

Kullanish islevier

Uygulama Uzerinden yasak bélgeleri, ocuk kilidini, rahatsiz etme modunu ve merdivensiz modu (engel asma
performansini artirir) yapilandirabilirsiniz.

3.6 Kullanici Kilavuzu

Uygulama i¢inden, egitim videolari, dijital kullanim kilavuzu, sikga sorulan sorular ve sorun giderme bilgileri de dahil olmak
Uzere kullanici kilavuzuna erisebilirsiniz.
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4. Parametreler

41 Teknik Ozellikler

Robot (YJCCO036)

Baz istasyonu (YJCBO36BH)

Boyutlar: 351,2*363,5*95 mm

Boyutlar: 450*360*530 mm

Agirlik: 5,0 kg

Adirlik: 10 kg

Kablosuz Baglanti: 2,4 GHz/5 GHz Wi-Fi

Nominal Girig (Sarj Durumu): 8-17,8 V= 0,2-3,5 A

Nominal Girig: AC 220-240 V 50-60 Hz

AC100-127V 50-60 Hz
(Gergek derecelendirilmis giris, trn isim plakast bilgilerine
dayanmaktadir.)

Nominal Giig: 65 W (Maks)

Nominal gikig: 8-17,8 V= 0,2-3,5A

Nominal Gerilim (Galisma Durumu): 14,4V=
(lityum iyon pil, =6500 mAh)

Sarj islemi normal ortam sicakliginda yaklagik
3 saat surer

Nominal Gug:

Sarj Etme: 65 W
Susitma: 1200 W
Toz Toplama: 450 W
Kurutma: 110 W

Wi-Fi

Protokol: [EEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Frekans Araligi ve Maks. Verici GUcU:
2400~2483.5 MHz/EIRP <20 dBm
5150 MHz-5350 MHz/EIRP <23 dBm
5470 MHz-5725 MHz/EIRP <20 dBm
5725 MHz-5850 MHz/EIRP <13,98 dBm

Giris Suyu Basinci: 0,08-0,8 MPA
(Cihazla birlikte verilen yeni hortum setleri kullaniimali ve
eski hortum setleri tekrar kullaniimamalidir.)

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.0

Protokol: BLE 5.0

Frekans Araligi: 2402-2480 MHz

Frekans Arali§i: 2402-2480 MHz

Maks. Verici Guct (EIRP): <10 dBm

Maks. Verici Glcl (EIRP): <10 dBm

Pil (Robot)

Paket Basina Pil Takimi Miktari:

Tadet

Pil Tara: Sarj edilebilir Li-ion Pil
Nominal Gerilim: 14,4V=
Pil Takimi Basina Pil Hicresi Miktari: 8 adet

Nominal Kapasite, Nominal Enerji:

6500 mAh, 93.6 Wh




D §¢ regi i

W oparciuo ia uzytkownikow oraz ie wymogi prawne i zgodnosciowe, produkty Narwal sprzedawane zazwyczaj przez
Narwal (i jego autoryzowanych sprzedawcow detalicznych) sa dostgpne do uzytku i obstugi posprzedazowej wytacznie w kraju lub regionie, w
ktorym zostaty pierwotnie sprzedane. Jesli produkt zostanie wystany do innego kraju lub regionu, korzystanie z aplikacji Narwal w celu
powiazania produktu lub wykonania odpowiednich czynnosci moze by¢ niemozliwe. Aby moc w petni korzystac z produktu i uzyskac najlepsza
obstuge, zalecamy zakup lokalnej wersji produktu Narwal od firmy Narwal lub jej autoryzowanych sprzedawcow.

W celu uniknigcia watpliwosci, produkty Narwal sprzedawane przez firme Narwal (i jej autoryzowanych sprzedawcéw detalicznych) w Chiriskiej
Republice Ludowe] sa dostepne wytacznie do uzytku i obstugi posprzedazowej w Chinskie] Republice Ludowej (z wytaczeniem Hongkongu,
Makau i Tajwanu)

1. Prezentacja produktu

1.1 Zawartosc¢ opakowania

Jednostka gtéwna

)

Samoczyszczaca stacja tadujgca x 1
(zawierajgca bazeg czyszczacg x 1, zbiornik czystej
wody x 1, zbiornik na brudng wode x 1, zbiornik na
$rodek czyszczacy x 1, Srodek przeciw osadom
kamienia x 1, wymienny filtr czyszczgcy x 1)

Robot x 1
(z fabrycznie zainstalowanym pojemnikiem na
kurz x 1i modutem mopujgcym gasienicowym x 1)

Akcesoria

p

Szczotka boczna zapobiegajgca plgtaniu wiosow x 1

.

Srodek czyszczacy x 1

Kabel zasilajgcy * 1 Filtr pojemnika na kurz x 1

28088058 ScBescBoge

Shaanna

o

System oprézniania pytu Srodek przeciw osadom kamienia x 1
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1.2 Komponenty robota
Robot (widok z przodu przy zamknigtej pokrywie gornej)
Przycisk Zacznij/zatrzymaj

Czujnik radarowy
Zestaw mikrofonow

Przycisk przywotania

Czujnik unikania przeszkod z
widzeniem obuocznym

Czujnik $wiatta strukturalnego Czujnik przedni kolizji

Robot (widok z przodu przy otwartej pokrywie gornej)

Gorna pokrywa robota

Filtr pojemnika na kurz

Robot (spdd robota)

Czujnik podczerwieni zapobiegajgcy upadkowi x 3

=)
Szczotka boczna zapobiegajaca = Tabliczka znamionowa robota
plataniu wtosow x 1 [ (wraz z numerem seryjnym)
Szczotka rolkowa Cyclone Airflow P = S M Kol . ‘o
zapobiegajaca plataniu wtoséw x 1 ! — — 010 Napgdowe
Modut mopujacy gagsienicowy x 1 - M

N—
@ Koto obrotowe x 1

Rozszerzenie mopa ggsienicowego x 1



1.3 Elementy samoczyszczacej stacji tadujgcej

Przéd samoczyszczacej stacji tadujacej

Zbiornik czystej wody

Zbiornik na brudng wode
Wymienny filtr
czyszczacy

Baza czyszczaca

Tyt samoczyszczacej stacji tadujacej

Interfejs zasilania 1

1.4 Przyciski i efekty swietlne

Przyciski robota

Przycisk Dziatanie Funkcja
Zacznij/zatrzymaj Krotkie nacisnigcie Rozpocznij/wstrzymaj/wznow zadanie sprzgtania
© Dtugie nacisnigcie przez 2 sekundy Wigcz/wytacz zasilanie; zakoncz zadanie
Dtugie nacisnigcie przez 10 sekund Wymus wytgczenie zasilania
Trzykrotne nacisnigcie Wigcz/wytgcz blokadg rodzicielskg
Przywco*ame Krétkie nacisnigcie Odeslij robota do samoczyszczacej stacji tadujgcej

Dtugie nacisnigcie przez 5 sekund i zwolnienie  Wejdz w tryb parowania

Zresetuj oprogramowanie uktadowe systemu i

Dtugie nacisnigcie przez 15 sekund wyczysc wszystkie dane uzytkownika

Efekty wskaznika robota

Efekty swietine Status

Biaty Status bezczynnosci/Tryb gotowosci
Niebieski Status zadania/odpowiedzi gtosowej Navo
Czerwony Nieprawidtowosci

Pomaranczowy Stan parowania/Stan aktualizacji

Wskazniki samoczyszczacej stacji tadujgcej

Efekty swietlne Status

Wyt Status bezczynnosci

Agregacja Status zadania/Tryb $wiatta nocnego

Pulsowanie Suszenie

Swiatto migajace Btad/W stacji

Swiatto ptynne Rozpocznij sprzgtanie/Sprzatanie zakorczone

Stuchanie + mowienie Interakcja gtosowa, gdy robot znajduje sig w stacji tadujgcej
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2. Przygotowanie do uzycia

(1) Instalacja szczotki bocznej

Mocno docisnij szczotke boczng do gniazda, az
ustyszysz ,kliknigcie” wskazujgce na prawidtowg
instalacjg.

Zainstalowano prawidtowo
D) D) Dwigk Kik®

)

Zainstalowano nieprawidtowo

(3) Pozycja samoczyszczacej stacji

tadujacej

« Witz kabel zasilajgcy do tylnego gniazda stacji
tadujacej, aby podtaczyc jg do gniazdka.

« Zapewnij wolng przestrzen 0,45 m z przodu stacji
tadujgcej bez uskoku, aby umozliwi¢ dostep robotowi.

Przypomnienie: Nie umieszczaj stacji tadujgcej w
poblizu zrédet ciepta.

(5) Napetnianie czysta wodq
« Otworz zatrzask zbiornika na czystg wode i napetnij
go czystg wodg

« Doktadnie zamknij pokrywe zbiornika i umiesc¢ zbiornik
Z powrotem w samoczyszczacej stacji tadujacej.

(2) Usunigcie ochronnych paskoéw z pianki

« Unies$ naklejkg prowadzaca do otwarcia pokrywy,
otworz gorng pokrywe robota i usur ochronne paski z
pianki

« Zamknij gérng pokrywe.

(4) Dodawanie $rodka czyszczacego

« Otworz gorng pokrywe stacji tadujgcej i wyjmij

zbiornik na czystg wode. Wyjmij zintegrowany zbiornik

$rodka czyszczgcego, otworz jego pokrywe i recznie
napetnij srodkiem czyszczacym.

« Po napetnieniu doktadnie zamknij pokrywe zbiornika i
umies¢ go ponownie w dedykowanym gniezdzie
wewnatrz stacji dokujgcej.

Przypomnienie: Uzywaj wytgcznie oryginalnego $rodka

czyszczgcego Narwal, aby unikng¢ nieprawidtowego

dziatania urzgdzenia.

Upewnij sie, ze giéwna komora
jest mocno docisnieta na swoje
miejsce.

(6) Pierwsze uruchomienie robota

Upewnij sig, ze szczotka boczna i kamera sg
skierowane na zewnagtrz. Wsun robota do stacji
tadujgcej. Po prawidtowym ustawieniu wskaznik stacji
bedzie $wiecit $wiattem ciggtym przez 3 s. Po ok. 10
sekundach robot wtgczy sig automatycznie.

(7) kaczenie i powigzanie robota z aplikacjg

Pobierz aplikacjg Narwal i postgpuj zgodnie z instrukcjami
dotyczacymi podtgczania i powigzywania robota.

Uwaga: Na stronie urzgdzenia w aplikacji stuknij
JUstawienia” > ,Urzadzenie’, a nastgpnie przytrzymaj
L,Uruchom ponownie robota” przez 10's, aby
wigczyé/wytgczyc tryb oszczedzania energii.

—Tryb oszczedzania energii jest dostepny wytgcznie w
Ameryce Potnocnej.

(O]

3. Uzytkowanie produktu

Przed uzyciem upewnij sig, Ze konfiguracja robota i samoczyszczgcej stacji tadujgcej zostata wykonana zgodnie z
rozdziatem 2.

3.1 Uporzadkuj srodowisko domowe

B. Otworz drzwi do pomieszczen przeznaczonych do
sprzatania i ustaw meble tak, aby maksymalnie
powigkszy¢ dostepny obszar podtogi.

A.Usun z podtogi luzne przedmioty, takie jak kable, szmatki,
kapcie, ubrania, ksigzkiiinne rzeczy.
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C. Zamknij drzwi do pomieszczen, ktdre nie wymagaja
sprzatania. Uzyj fizycznych barier, aby uniemozliwi¢
robotowi wjazd na podwyzszenia lub w obszary o
bardzo niskim przeswicie.

D. Robot moze pokonywac pojedyncze progi o
wysokos$ci do 30 mm. Dla progow wyzszych niz 30 mm
zalecamy uzycie najazdu progowego Narwal
(sprzedawanego osobno), aby utatwi¢ pokonywanie
przeszkod.

E. Podczas sprzgtania unikaj stania bezposrednio przed
robotem, w poblizu progdw lub w waskich korytarzach,
aby nie powodowac omijania fragmentéw podtogi.

3.2 Tworzenie mapy

Przed pierwszym sprzataniem mozesz rozpoczg¢ mapowanie, wykonujac jedng z czynnosci: wypowiedzie¢
komende gtosowa ,Rozpocznij mapowanie”, stukng¢ ,Rozpocznij mapowanie” w aplikacji lub krétko nacisngc
przycisk Zacznij/zatrzymaj na robocie (spowoduje to automatyczne uruchomienie mapowania, a nastgpnie
sprzatanie).

Srodki ostroznosci

1. Po zakonczeniu mapowania mozesz edytowac i zarzgdzac¢ mapa w aplikacji, np. ustawiac¢ obszary niedostgpne lub
tworzy¢ mapy dodatkowe dla domow wielopoziomowych

2. Nie przestawiaj samoczyszczacej stacji tadujgcej po zakorczeniu mapowania, poniewaz bedzie to wymagato
ponownego mapowania. Jesli przestawiono duze meble, zaleca sig¢ ponowne mapowanie.

3.3 Sprzatanie

Przed rozpoczeciem zadania sprzgtania upewnij sig, ze robot ma wystarczajgcy poziom natadowania baterii. Poziom
baterii mozna sprawdzi¢ w aplikacji.

Wybor trybu sprzatania
Robot obstuguje cztery tryby sprzatania: Tylko odkurzanie, tylko mopowanie, odkurzanie i mopowanie jednoczesnie,

najpierw odkurzanie, potem mopowanie. W aplikacji mozesz dostosowac kazdy tryb, regulujgc liczbe przebiegow,
moc ssania, poziom nawilzenia mopa itp.

Wtacz Freo Mind

Freo Mind to funkcja inteligentnego czyszczenia. Po wigczeniu funkcja automatycznie optymalizuje parametry
sprzatania, eliminujgc konieczno$c recznych ustawien.
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Mozesz wtgczy¢ Freo Mind przy rozpoczynaniu zadania sprzgtania w aplikacji.

Rozpocznijzadanie sprzagtania

Mozesz rozpoczac sprzatanie z poziomu aplikacji lub poprzez:

« krétkie nacisniecie przycisku () [Zacznij/zatrzymaj] na robocie. Domysinie robot uruchamia sie w trybie Tylko
odkurzanie.

Uwaga: Mozesz dostosowac tryb sprzatania i ustawi¢ dodatkowe parametry czyszczenia w aplikacji.
Nie dotykaj obu stron modutu mopujgcego, gdy robot jest w trakcie pracy.

Wstrzymaj/wznéw zadanie

Wstrzymayj lub wzndw sprzgtanie z poziomu aplikacji lub poprzez:
« krétkie nacisnigcie przycisku (O [Zacznij/zatrzymaj] na robocie.

Oprodznianie kurzu w samoczyszczacej stacji fadujacej

Po rozpoczeciu odkurzania samoczyszczaca stacja tadujgca automatycznie przenosi zanieczyszczenia z pojemnika
na kurz robota do worka na kurz w stacji tadujgce;j.

Mozesz recznie uruchomi¢ oproznianie kurzu w aplikacji.

Mycie mopa
Jesli zaplanowano kilka przebiegéw mopowania lub obszar sprzatania jest duzy, robot bedzie w trakcie zadania
automatycznie wracat do stacji tadujgcej, aby umyc mop.

Cykl mopowania i czestotliwos¢ mycia mopa mozesz ustawi¢ w aplikacji przed rozpoczeciem zadania. Po rozpoczeciu
sprzatania ustawien tych nie mozna juz zmienia¢. Mozesz réwniez recznie zainicjowac cykl czyszczenia mopa w aplikacii.

Uwaga: Nie wyciggaj na sitg robota w trakcie automatycznego mycia mopa, aby nie uszkodzi¢ podzespotow.

Zakonczenie zadania

Po zakonczeniu sprzatania robot automatycznie wraca do samoczyszczacej stacji tadujgcej. Raport ze sprzatania jest
dostepny w aplikacji

Mozesz rowniez zakonczyc¢ zadanie recznie w aplikacji lub poprzez:

« krotkie nacisniecie przycisku O [Przywotaj];

- dtugie nacisniecie przycisku () [Zacznij/zatrzymaj] przez 2s.

Suszenie

Po ostatnim przebiegu mopowania robot wraca do samoczyszczacej stacji dokujgcej, aby umyc i wysuszy¢ mopa, a
takze wysuszy¢ komore na kurz.

Ustawienia suszenia mozna dostosowac w aplikaciji; mozesz tez recznie uruchomic zadanie suszenia.

3.4 Konserwacja podzespotow

W aplikacji mozesz sprawdzi¢ informacje o konserwacji podzespotéw, w tym czas pracy, zalecane interwaty
serwisowe oraz instrukcje wymiany dla kazdego elementu.

3.5 Dodatkowe funkcje

Funkcje zaawansowane

Sposob korzystania z inteligentnego asystenta mozesz poznac w aplikacji.



Specjalne funkcje
Podczas sprzgtania robot samoczynnie czysci mopa w czasie rzeczywistym, aktywnie usuwa wtosy ze szczotki bocznej

iwysuwa mopa na zewnatrz, aby zapewnic lepsze czyszczenie krawedzi. Stacja tadujgca z funkcjg samoczyszczenia
oferuje wielopoziomowg funkcje mycia mopa gorgcg woda.

Wygodne funkcje

W aplikacji mozesz skonfigurowac strefy zakazane, blokade rodzicielskg, tryb ,nie przeszkadzac” oraz tryb bez schodéw
(zwigkszajacy zdolno$é pokonywania przeszkod).

3.6 Przewodnik uzytkownika

W aplikacji masz dostep do przewodnika uzytkownika, zawierajacy filmy instruktazowe, instrukcje obstugi produktu w
formie cyfrowej czesto zadawane pytania (FAQ) i przewodniki rozwigzywania probleméw.
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4. Parametry

4.1 Specyfikacje

Robot (YJCCO036)

Stacja bazowa (YJCBO36BH)

Wymiary: 351,2 x 363,5 x 95 mm

Wymiary: 450*360*530 mm

Waga: 5,0 kg

Waga: 10 kg

Potgczenie bezprzewodowe: Wi-Fi 2,4 GHz/5 GHz

Znamionowe wejscie (fadowanie): 8-17,8 V= 0,2-3,5A

Znamionowe wejscie: AC 220-240V 50-60 Hz

AC100-127V 50-60 Hz
(Rzeczywista moc znamionowa jest podana na tabliczce
znamionowej produktu.)

Moc znamionowa: 65 W (maks.)

Znamionowe wyjscie: 8-17,8 V=0,2-3,56 A

Napiecie znamionowe (praca): 14,4 V=
(akumulator litowo-jonowy, =6500 mAh)

tadowanie trwa okoto 3 godzin w normalnej
temperaturze otoczenia.

Moc znamionowa:
tadowanie: 65 W
Podgrzewanie wody: 1200 W
Zbieranie kurzu: 450 W
Suszenie: 11I0W

Wi-Fi

Protokot: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

Zakres i maksymalna czestotliwo$¢ Moc nadajnika:
2400~2483,5MHz / EIRP <20 dBm

5150 MHz-5350 MHz / EIRP <23 dBm

5470 MHz-5725 MHz / EIRP <20 dBm

5725 MHz-5850 Mhz / EIRP <13,98 dBm

Cisnienie wody na wlocie: 0,08-0,8 MPA

(Nalezy uzywac nowych zestawow wezy dostarczonych
wraz z urzagdzeniem. Nie nalezy ponownie uzywac starych
zestawow wezy.)

Bluetooth

Bluetooth

Protokoét: BLE 5.0

Protokot: BLE 5.0

Zakres czgstotliwosci: 2402-2480 MHz

Zakres czestotliwosci: 2402-2480 MHz

Maks. moc nadajnika (EIRP): <10 dBm

Maks. moc nadajnika (EIRP): <10 dBm

Bateria (robot)

llo$¢ baterii w zestawie:

Tszt.

Typ baterii: Akumulator litowo-jonowy do tadowania
Napigcie nominalne: 14,4 V=
llo$¢ ogniw w zestawie baterii: 8szt

POJEmnGéé Znamionowa, energia znamionowa:

6500 mAn, 93.6 Wh




Kha néng Tuong thich va Pham vi sir dung theo Khu vuc

Dua trén cac can nhéc vé trai nghiém ngudi dung cling nhu cac yéu cau phap Iy va tuan thu lién quan, cac san pham Narwal do Narwal (va cac nha
ban I& dugc Narwal Gy quyén) phan phdi chi dugc phép st dung va dugc hd trg dich vu hau méi tai qudc gia hoac khu vue noi san pham dudc ban
ban dau. Néu san pham dugc van chuyén sang quéc gia hodc khu vuc khac, ban 6 thé khang strdung dugc tng dung Narwal dé lién két san pham
hodc thuc hién cac thao tac lién quan. Chung t6i khuyén nghi ban mua phién ban Narwal danh cho thj trusng dia phuong ti Narwal hogc cac nha
ban 1& dugc Uy quyén dé cé dudc trai nghiém su dung va dich vu tét nhat.

D& tranh hiu nham, cac san pham Narwal do Narwal (va cac nha ban Ié dugc Uy quyén) ban tai Cong hoa Nhan dan Trung Hoa (PRC) chi dugc phép
strdung va dugc h trg dich vu hau mai trong pham vi PRC (trong ngd canh nay, khong bao gém Hong Kong, Ma Cao va Bai Loan)

1. Téng quan san pham
1.1. Céc thanh phan trong hdp

Than may

Robot x 1
(Kém hép bui x 1da 18p sén va mo-dun
lau nha dang ranh x 1)

Tram sac tulam sach x 1
(Bao gém: Tram sac lam sach x 1, ng&n chia nuéc
sach x 1, ngén chifa nudéc ban x 1, ngan chiia dung
dich t&y rua x 1, Chat chéng dong can x 1, bd loc vé

sinh co thé thay thé x 1)

ban chai canh chong réi x 1

-

Dung dich téy ria x 1

Phu kién

Day nguén x 1 B6 loc chifa thuing bui x 1

8385555558 cegeseaese

o

Hé théng dé bui tu dong Chét chéng dong can x 1
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1.2. Cac bd phan clia robot
Robot (nhin tir phia trudc, khi nap trén dong)

NUt khai dong/ding

Cam bién radar

., ,, Mang micro
Nut quay vé tram sac

Cam bién tranh chusng
ngai vat tam nhin hai mat

Cam bién canh anh sang co cdu tric Cam bién va cham phia truéc

Robot (nhin ti phia trudc, khi ndp trén mé)

N&p trén robot

B6 loc thung chifa bui

Robot (nhin ti phia dudi)

Cam bién héng ngoai chéng roi x3 —————————————————

jan)
ban chai canh chong réi x 1 = Nhain tén robot
D (Bao gom so sé-ri)
Chi chinh Cyclone Airflow chéng réi x 1 P M PR
i chinh Cyclone Airflow ng roi x ! = s BAnh dan dong x 2
Mb-dun lau nha dang ranh x 1 — M
N—
@ Banh xoay tydo =1

M@ rong gié launha x 1



1.3. Cac bd phan cua Tram sac tu lam sach

Mat trudc cua Tram sac tu lam sach

Ngan chifa nudc sach
Ngan chia nudc ban

Bo loc vé sinhco
thé thay thé

Tram lam sach

Mat sau cua Tram sac tu lam sach

C8ng nguén 1

1.4. Cac nUt bAm va hiéu Ung dnh séng
Nut cua robot
Nut Thao tac

Chuc nang

nhan gitrngén

B&t dau/tam dung/tiép tuc don dep

Khai dong/ding
9]

Nhan gilr lau 2 gidy

Bat/tat nguon, két thuc nhiém vu

Nhan gitrlau 10 gidy

Tat nguén cudng buc

Nhé&n ba lan

Bat/tat khoa tré em

Quay lai nhan girngan
0

Pua robot vé Tram sac tu lam sach

Nhan gitr lau trong 5 gidy réi thara

Vao trang thai ghép doi

Nha&n gilr lau 15 gidy

Hiéu (ing dén bao cla robot

Hiéu Ung anh sang

Dat lai chuong trinh co s hé thong va xoa toan bd di

liéu ngudi dung

Trang thai

Tréng Trang thai chd/nghi

Xanh duong Trang thai nhiém vu/trang thai phan héi giong ndi Navo
Do Bét thusng

Cam Trang thai ghép doi/cap nhat

Peén bao trén Tram sac tu lam sach
Hiéu Ung anh sang

Trang thai

Tét

Trang thai cha

Ché d6 két hgp

Trang thai lam viéc/Ché do dén ngu

Nhap nhay chdm

Séiy kho

Nhé&p nhay L6i/Da vé tram sac
Chay sang tuén tu B4t dau don dep/Hoan tat don dep
Nghe + néi Tuong tac bang giong ndi khi robot dang & trén Tram sac



2. Chuan bi trudc khi strdung

(1) L&p ban chai canh

Nh&in chic chan ban chai canh vao khe cho dén khinghe
tiéng "tach’, cho biét chdi da duoc Iap dat an toan.

L&p khong dung

(3) D3t Tram sac Tu Lam Sach

+ Cam day nguén vao céng nguén phia sau Tram sac
va két ndi vai 6 dién

+ Dam bao khoang tréng 0,45 m phia trudc Tram sac,
khong co mép roi, dé robot co thé tiép can.

L&i nhéc: Khong dat Tram sac gan cac ngudn nhiét.

(5)D8 day nudc sach

« M@ chét binh chira nudc sach va dé nudc sach vao.
- Dong chat n&p binh va dat binh trd lai vao Tram sac tu
lam sach

(2) G& bd cac dai x&p bao vé

« Nang tem huéng dan trén ndp trén, mé nép trén cla
robot va thao cac dai xap bao vé

- Dong nép trén lai.

(4) Thém dung dich t&y ria

« M&nép trén cla tram sac va thao ngan chua nude
sach. Léy binh chuia dung dich téy rua tich hop ra, mg
nap va dé dung dich téy riah vao bang tay.

- Sau khi d6 dy, dong chat n&p binh va dat lai vao dung
khe bén trong tram sac.

L&i nhdc: Chi strdung dung dich téy riia chinh hang

Narwal dé tranh hong may.

Vui long ddm bao khoang may
chinh d3 dudc dn chit vao ding
vi tri.

(6) Khdi dong robot lan dau

DHam bao ban chai canh va camera hudng ra ngoai. Dy
robot vao Tram sac. Khi c&n chinh ding, dén bao trén
Tram sac sé sang 6n dinh trong 3 giay. Sau khoang 10
gidy, robot sé tu déng bat nguon.
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(7) K&t ngi va lién két robot véi Ung dung

Tai xubng Ung dung Narwal va lam theo hudng dan dé két
ndivalién kétrobot.

Luu y: Trong trang th\ét bi ctia Ung dung, cham "Cai dat” >
“Thié sau do nhén gil "Kndi dong lai Robot" trong 10
&t/t&t ché do tiét kiém nang luong.

3. Sudung San pham

Trudc khi strdung, hdy dam bao ban da hoan tat thiét Iap robot va cau hinh Tram sac tu lam sach theo mo ta & Muc 2.

3.1 S&p x&p mdi trudng trong nha

B. M& clia cac khu vyc can lam sach va sép xép lai d6 noi

A.Don dep céc vat dung rai trén san nhu day cap, gié launha, v 3 C
that dé t6i da hda khong gian san ma robot co thé tiép can.

dép, quén 4o, sach va cac vat16n xon khac.
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C.Péng clra nhiing phong khéng can lam sach. Strdung
rao can vat Iy dé ngan robot di vao nhiing noi cao hoac
khong du khoang tréng.

D. Robot ¢6 thé vugt qua ngudng ctfa don cé dd cao
1&n dén 30 mm. Vi nguéng cia cao hon 30 mm, ching
t6i khuyén nghi st dung déc vuot ngudng Narwal (ban
riéng) dé hé trg robot vugt chudng ngai vat.

E. Tranh dung truc tiép trudc robot, gan ngudng cla
hoéc trong cac hanh lang hep trong qua trinh lam sach
dé tranh bo sét khu vuc.

3.21ap ban dé

Trudc 18n vé sinh dau tién, ban co thé bat dau 14p ban do bang cach: N6 1énh thoai "B&t ddu 1ap ban d6”, hodc cham
"B&t ddu 1ap ban d6” trong Ung dung, hodc nhén git ngén nut khdi dong/dung trén robot (sé tu dong kich hoat 1ap
ban d6, sau do tién hanh vé sinh).

Céntrong

1. Sau khi Iap ban dé hoan tat, ban cd thé chinh stfa va quan ly ban dé trong Ung dung, chang han nhu thiét Iap khu
vuc khéng thé tiép can hoac 1ap ban dé phu cho nha nhiéu tang.

2.Khéng di chuyén Tram sac tu lam sach sau khi d& Iap ban d6, néu khong sé phai 1ap ban dé lai. Néu dé ndi that lon
dudc thay d6i vi tri, nén Iap lai ban do

3.3Lam sach
Dam bao robot c6 du pin trudc khi bat dau nhiém vu vé sinh. MUc pin c6 thé dugc kiém tra trong Ung dung.

Chon ché dé lam sach

Robot hé trg bén ché do vé sinh: Chi hut, Chilau nha, Hut &launha déng thai, HUt trudce réi lau nha Trong Ung dung,
ban c6 thé tuy chinh ting ché dé bang cach diéu chinh s6 Ian lam sach, Iuc hit, dé 4m cua gié lau nha, v.v.

Bat Freo Mind

Freo Mind la chiic nang don dep théng minh. Khi dudc bat, né tu dong téi uu hoda cac thong sé vé sinh ma khéng can
diéu chinh thu céng.
Ban c6 thé bat Freo Mind khi b4t dau nhiém vy vé sinh trong Ung dung.
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B4t ddu mét nhiém vu lam sach

Ban c6 thé b4t dau vé sinh thong qua Uing dung hodc bang cach:

+ Nhan girngan nut (H [Kndi dong/ding] trén robot. Trong ché dé mac dinh, robot sé& b4t dau & ché do Chi hit.
Ghi chu: Ban co thé diéu chinh ché do va théng sé vé sinh trong Ung dung.

Khéng cham vao hai bén mé-dun lau nha khi robot dang hoat dong.

Tam dUng/ti€p tuc nhiém vu

Ban c6 thé tam diing hoéc tiép tuc don dep qua Ung dung hodc bang cach:
« Nhan gitrngén nut (b [Khai déng/ding] trén robot.

Cach dé bui clia Tram sac tu lam sach

Sau khi nhiém vu hut bui bat dau, Tram sac tu lam sach sé tu déng chuyén rac tif ngan chifa bui cua robot vao tui dung
bui ctia Tram sac

Ban cling co thé kich hoat thi cong chiic ndng dé bui trong Ung dung.

Giat gié lau nha

Néu thiét 1ap nhiéu lugt lau nha hodc khu vuc lau nha 16n, robot sé tu déng quay vé Tram sac dé giat gié lau nha trong
qua trinh lam viéc.

SG14n lau nha va tan suét giat khan co thé dugc diéu chinh trong Ung dung trudic khi bat dau nhiém vu. Cac cai dat nay
khong thé thay déi khi nhiém vu da bat dau. Ban cling co thé thi cong khdi dong chu trinh giat gié lau nha thong qua
ung dung.

Ghi cht: Knéng kéo robot ra khoi dé khi robot dang tu déng giat gié lau nha, vi co thé gay hong linh kién.

Két thic mdt nhiém vu

Khi hoan tét, robot sé tu déng quay vé Tram sac tu lam sach. Bao cao vé sinh sé& hién thi trong Ung dung.
Ban cling c6 thé& két thuc nhiém vu thi cong trong Ung dung hodc bang cach:

+ Nhan gitrngan nut () NUt quay vé;

+ Nhan gitrnut () Khéi déng/ding trong 2 gidy.

Say khd
Sau lugt lau nha cudi cung, robot sé quay vé Tram sac tu lam sach dé giat va sdy gié lau nha, dong thai sdy kné ngan

chua bui.
Cai dat s&y kho c6 thé dugc tly chinh trong Ung dung, va ban cling co thé cht déng bat dau nhiém vu séy kho.

3.4 Bao trilinh kién

Ban c6 thé xem thong tin bao tri linh kién trong ing dung, bao gém thai gian strdung, chu ky bao dudng va hudng dan
thay thé cho tung linh kién,

3.5 Cac tinh nang bé sung

Tinh nédng nang cao

Ban co thé tim hiéu cach st dung trg ly théng minh trong Ung dung.



Tinh nang déc biét
Trong qua trinh lam sach, robot sé ty dong thuc hién viéc tu lam sach gié lau nha theo thai gian thuc, chti dong gé réi toc

khoi ban chai canh va maé rong miéng lau nha ra ngoai dé tang hiéu qua lau nha doc cac mép tusng. Tram sac tulam sach
dudc trang bj chuc nang giat gié lau nha bang nudc ndng vai nhiéu cap do.

Tinh nang tién lgi

Trong Ung dung, ban co thé thiét Iap khu vuc cam, khoa tré em, ché do khong lam phién va ché dé khong cau thang (tang
kha nang vugt chudng ngai vat).

3.6 Huéng dan strdung

Ban co thé truy cap hutng dén tuén thu trong Ung dung, bao gém video hudng dan, séch hudng dan st dung dién td, cau
hoi thudng gap va khac phuc su cé.
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4. Tham sd

41Théng s6 ky thuat

Robot (YJCCO036)

Tram dé (YJCBO36BH)

Kich thudc: 351,2*363,5*35 mm

Kich thudc: 450*360*530 mm

Trong lugng: 5,0 kg

Trong lugng: 10 kg

K&t n6i khdng day: 2,4 Ghz/5 GHz Wi-Fi

Dién &p dau vao dinh muc (trang thai sac):
8-17.8V=0,2-3,5A

Dién ap déu vao dinh muc: AC 220-240 V 50-60 Hz
AC100-127V 50-60 Hz

(Gia tri dién ap dau vao dinh muic thyc té dugc xac dinh
theo thong tin trén nhan san pham.)

Cong suét dinh muc: 65 W (T6i da)

Dién &p dau ra dinh muc: 8-17,8 V= 0,2-3,5 A

Dién ap dinh muc (hoat déng): 14,4 V=
(Pin lithium-ion, =6500 mAh)

Thai gian sac khoang 3 gid trong diéu kién
nhiét d6 méi trudng binh thusng.

Céng suat dinh muc:
Sac:65W

Bun néng nudce: 1200 W
Thu gom bui: 450 W
Cong suat say: 110 W

Wi-Fi

Giao thuc: I[EEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Dai tan s6 & Cong suét phat t6i da: Transmi er Power :
2400~2483,5 MHz/EIRP=20 dBm

5150MHz-5350 MHz/EIRP=23 dBm

5470MHz-5725 MHz/EIRP=<20 dBm

5725MHz-5850 MHz/EIRP=<13,98 dBm

Ap suat nudc dau vao: 0,08-0,8 MPA
(Cac bd 6ng mai di kém theo thiét bi phai dugc sirdung;
khéng dugc tai st dung cac bd 6ng cd.)

Bluetooth

Bluetooth

Giao thuc: BLE5.0

Giao thuc: BLE 5.0

Dai tan: 2402-2480 MHz

Dai tan: 2402-2480 MHz

Cong suat phat t6i da (EIRP): <10 dBm

Céng suat phat téi da (EIRP): <10 dBm

Pin (Robot)

S6 lugng bd pin trong méi goi: 1chiéc

Loai pin: Pin sac Li-ion

bién ap danh dinh: 14,4V=

S6 lugng cell pin trong méi bo pin: 8 chiéc

Dung luong dinh mutc, nang lugng dinh muc: 6500 mAh, 93.6 Wh
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Waddue g druiinauaEzaInaAUTY P
4. w625

Tunouit aauaninsasiseniwadud ssuudontosiudn Tnuavusuniu uazlnue Lifitule (Reviuus:ansamTunmsdnasdauna

3.6 aftoiyTa 4.1 doyadnnne

wusud (YJCC036)

aansnidneiion i uneuitly dwmuaaalountvasumsidnu mideefioddavuaavia mauiwuves tazmsuiludam

aaniighu (YJCBO36BH)

wun: 351.2¥363.5%95 mm

wua: 450*360*530 mm

thwin: 5.0 kg

thwin: 10 kg

msidousiouuuldane: 2.4 Ghz/5 GHz Wi-Fi

Bunmiiimue (Mswn5a): 8-17.8 V= 0.2-3.5 A

Suwamiirnua: AC 220-240 V 50-60 Hz
AC 100-127 V 50-60 Hz
(Bunaiiiruaassazdudinndoyavuthodonaninue)

adlniirmua: 65 W (geam)

ndnaiidmua: 8-17.8 V= 0.2-3.5 A

wsaeu lwinitrvue (Mavinw): 14.4 V=
(nwnino3aiBuslosau 26500 mAh)

mswfaldnandsana 3 Hludioamaiinadon
undi

fdslnitrmue:

sI5a: 65 W
nsTiAuEouita: 1200 W
mMsiAuru: 450 W
nsouure: 110 W

Wi-Fi

TusTnmea: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

FuANUALAzAIAN A
2400~2483.5 MHz/EIRP<20 dBm
5150 MHz-5350 MHz/EIRP<23 dBm
5470 Mhz-5725 MHz/EIRP<20 dBm
5725 Mhz-5850 MHz/EIRP<13.98 dBm

useduriodn: 0.08-0.8 MPA
(stoaTyavio TmsitiunnEonruirdaaintiu ¥nuhgeviaiinauin g
)

uans

uans

TusTnmoa: BLE 5.0

TusTnmoa: BLE 5.0

Panud: 2402-2480 MHz

PnAnud: 2402-2480 MHz

Mavdsaanvasnasasdryauin (EIRP): <10 dBm

Masdsgeanvauniosadsdnynns (EIRP): <10 dBm

wUnLn3 (HUoue)

uLuaneIsiofau:

1du

Ussavuunnes:

uuainedaidu looouuuuegadnls

usaeiulwvinitszy:

144 V=

Anuwadluanasiafouluninod:

8 diu

ANuATAUG WaUAfmue:

6500 mAh, 93.6 Wh
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(YJCBO36BH) p'D2 NINN

(YJCCo036) vian

450*360*530 mm :NIT'D

351.2*363.5*95 mm :NITD

10 kg :7pwn

5.0 kg :7pwn

AC 220-240 V 50-60 Hz :11T0 D7
AC 100-127 V 50-60 Hz
(:2XIDN 7@ 1T AINI72 VIOIDN VTN 79 DDIAND 7V192 1ITD D7)

2.4 GHz/5 GHz Wi-Fi:ntoIn7x nimiptp

8-17.8 V= 0.2-3.5 A:(N1WD) 1T D7

8-17.8 V= 0.2-3.5 A:21j71 NN'X! JODN

(Max) 65 W :21p1 oD

221p1 popin

65 W :n1wp

1200 W:0m 0IDn
450 W :paN qID'N
110 Wi

14.4V=(n71v9) "ITD NND
(6500 mAh < ,|i-D1N'7 N'771D)

1712711220 NILIODLL NIYY 3-D NN NIVDA

0.08-0.8 MPA :nD'122 DD N7
NILYY 'K, 1200 DY NIPOIDDN NIYTRN NNINND NDIWA WDNBNT v1)
(NYN ANIXA NDWA TN VIDY

Wi-Fi

|EEE 802.11a/b/g/n/ac/ax :71pwNo

:NID NNV .0IN'DPNI DTN NI
2400~2483.5 MHz/EIRP=< 20 dBm
5150MHz-5350 MHz/EIRP< 23 dBm
5470MHz-5725 MHz/EIRP< 20 dBm
5725MHz-5850 MHz/EIRP< 13.98 dBm

Bluetooth

Bluetooth

BLE 5.0 :71p1bno

BLE 5.0 :71p1bno

2402-2480 MHz :0 TN Nnv

2402-2480 MHz :0 TN N

10 dBm = :(EIRP) 1210 1TwD oD

10 dBm = :(EIRP) 1210 1 TwD popn

(p1an) n7710

ni TIND 722 NI771D NI

Ny |I-DIN7 N77ID 77100 2D
14.4V= 27301 NND

ng 771D 721177100 NN NIDD

6500 mAh, 93.6 Wh
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Olololl 4

wldolgall 4.1
(YJCBO36BH) dauwlwBl dlazeoll (YJCCO36) wgigyll
450*360*530 mm :slsu3 351.2*363.5*95 mm :sl)¥l
10 kg :gj9ll 5.0 kg :pjgll

AC 220-240 V 50-60 Hz ysdoll Ji5331

AC 100-127 V 50-60 Hz
ol d>g) Olaglzo Lo dylzall ysiall J53 dasd 10is)
(ziiall

2.4 GHz/5 GHz 33,1 Wi-Fi dsuis 1,SLwMI JLas3l

8-17.8 V= 0.2-3.5 A (i) jadall Jis3

8-17.8V=02-3.5 A 380l =3

(a8l A=) 65 W :6)380]l )l

18)3d0ll )28l 14.4V= (Jsseaiuill) y3oll sl
65 W il (6500 mAh= o)l posiy) dyyllay)
1200 W zololl (yusi
450 W Ll gox doyzo 8)l> d2)s @ Wy Olebw 3 gl @y
10 W :cabmedl b= a2 @ aro ‘gmm
Wi-Fi

0.08-0.8 MPA :Jaall olio lasess
20 d88)0ll 5303301 el Glegome elaiwl L)
(ol publy2dl Glegomxe plaziwl 85lel zail 3g jla=l

IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax :JoSgig |

-yl @8l a8l sxlg 33yl Gl
2400~2483.5 MHZ/EIRP<20 dBm
5150 MHz-5350 MHz/EIRP<23 dBm
5470 MHz-5725 MHz/EIRP=20 dBm
5725 MHz-5850 MHz/EIRP=<13.98 dBm

Ggighil

Gigighil

BLE 5.0 :JgSgigyull

BLE 5.0 :JoSgigpll

2402-2480 MHz 233l §lai

2402-2480 MHz :35)3l §lai

10 dBmz= :(dulsall dicleal d8Uall) Juuy 6)38 odl

10 dBm= :(dulseall dyclseir @l dSUal) JlusyM 838 a8l

(©919)J1) dyyUal

83>lg dshd Bgue JS @ dylawl pj> sas

ol dblS ool posia) dylloy :dyllol g3
14.4V~ ‘o3l sl

2 8 dyyllay doj> JS & dyllal L sae

6500 mAh, 93.6 Wh

:8)280)l d8Unll 8y 2ioll dsull




Disponibilité et compatibilité régionales

En fonction de I'expérience utilisateur et des exigences légales et de conformité applicables, les produits Narwal généralement vendus par
Narwal (et ses détaillants autorisés) sont uniquement destinés & I'utilisation et au service aprés-vente dans le pays ou la région ou ils ont été
initialement vendus. Si un produit est expédié vers d'autres pays ou régions, il se peut que vous ne puissiez pas utiliser I'application Narwal pour
lier le produit ou effectuer les opérations correspondantes. Nous recommandons d'acheter la version locale du produit Narwal auprés de Narwal
ou de ses détaillants autorisés afin d'obtenir la meilleure expérience d'utilisation et de service.

Afin d'éviter toute ambiguité, les produits Narwal vendus par Narwal (et ses détaillants autorisés) en RPC sont uniquement destinés 4 I'utilisation
etau service aprés-vente en RPC (4 cette fin, & I'exclusion de Hong Kong, Macao et Taiwan)

1. Profil du produit

1.1 Contenu de 'emballage

Unité principale

Station de charge autonettoyante x 1
(Comprend la base de nettoyage x 1, le réservoir d'eau propre
x1, le réservoir d'eau sale x 1, le réservoir de solution de
nettoyage x 1, Inhibiteur de tartre x 1, le filtre de nettoyage

remplagable x 1)

Brosse latérale anti-enchevétrement x 1

.

Solution de nettoyage x 1

Robot x 1

(préinstallé avec le bac a poussiére x Tet le
module de lavage a la vadrouille a chenilles x 1)

Accessoires

Cable d'alimentation x 1 Filtre du bac & poussiére x 1

8385555558 cegeseaese

o

Systéme de vidage de la poussiére Inhibiteur de tartre x 1

77

1.2 Composants du robot

Robot (vue avant avec couvercle supérieur fermé)

Bouton marche/arrét

Capteur radar
Réseau de microphone

Bouton retour

Capteur de vision binoculaire
d'évitement des obstacles

Capteur de bord a lumiére structurée Capteur de collision avant

Robot (vue avant avec couvercle supérieur ouvert)

Couvercle supérieur du robot

Filtre du bac a poussiére

Robot (vue de dessous)

Capteur infrarouge anti-chute x3 ————————

jam)

Brosse latérale anti-enchevétrement x 1 = Plaque signalétique du robot
] (y compris le numéro de série)
Brosse principale & fiux d'air cyclonique L M )
anti—enghevéarement x1 yeena ! S Roulette motrice x 2
Module de lavage a la vadrouille & chenilles x 1 — M
N—
@ Roulette pivotante x 1

Extension de la vadrouille & chenilles x 1



1.3 Composants de la station de charge autonettoyante 1.4 Boutons et effets lumineux

Avant de la station de charge autonettoyante Boutons du robot
Bouton Opération Fonction
March(le/arrét Appui court Démarrer / mettre en pause / reprendre la tache de nettoyage
O

Appuilong pendant 2 secondes Allumer / éteindre; terminer la tache

Réservoir d'eau propre
Appuilong pendant 10 secondes  Forcer lamise hors tension

Réservoir d'eau sale

Filtre de nettoyage Triple appui Activer/désactiver le verrouillage enfant

remplagable Retour

;N Appui court Renvoyer le robot & la station de charge autonettoyante

Appui long pendant 5 secondes,

Base de nettoyage pUrof
puis relacher

Entrer en mode de jumelage

Réinitialiser le micrologiciel du systéme et effacer toutes

Appuilong pendant 15 secondes |y cl e enr

Effets des voyants du robot

Effets lumineux Etat

Blanc Etat d'inactivité / mode veille

Bleu Etat de la tache / état de réponse vocale Navo
Rouge Anomalies

Orange Etat de jumelage / état de mise & jour

Arriére de la station de charge autonettoyante

Voyants de la station de charge autonettoyante

Effets lumineux Etat
Eteint Etat d'inactivité
Q Agrégation Etat de la tache / mode veilleuse
Clignotement Séchage
Clignotant Erreur/A la station d'accueil
g Défilement Démarrer le nettoyage/Nettoyage terminé
Ecoute + parole Interaction vocale lorsque le robot est sur la station de charge
Prise d'alimentation 1
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2. Préparation avant 'utilisation

(1) Installer la brosse latérale

Appuyez fermement la brosse latérale dans son
logement jusqu'a entendre un « clic », indiquant qu'elle
est bien installée.

Correctement installé
’)) Son «clic » .

Mal installé

(3) Positionner la station de charge
autonettoyante

» Branchez le cable d'alimentation au port
d'alimentation arriere de la station de charge, puis &
une prise de courant

- Assurez un dégagement de 0,45 m sans falaise
devant la station de charge afin de permettre
lacces du robot.

Rappel : Ne placez pas la station de charge prés de

sources de chaleur.

(5) Remplir d’eau propre
« Ouvrez le loquet du réservoir d'eau propre et
remplissez-le d'eau propre.

« Refermez bien le couvercle du réservoir et
replacez-le dans la station de charge autonettoyante

(2) Retirer les bandes de mousse de protection

« Soulevez I'autocollant guide du couvercle supérieur,
ouvrez le couvercle supérieur du robot et retirez les
bandes de mousse de protection,

- Refermez le couvercle supérieur.

(4) Ajouter la solution de nettoyage

« Ouvrez le couvercle supérieur de la station de charge
etretirez le réservoir d'eau propre. Retirez le réservoir
intégré de solution de nettoyage, ouvrez son
couvercle et remplissez-le manuellement de solution
de nettoyage.

« Apres le remplissage, refermez bien le couvercle du
réservoir et réinsérez-le dans 'emplacement prévu a
lintérieur de la station.

Rappel : Utilisez uniquement la solution de nettoyage

officielle Narwal afin d’éviter tout dysfonctionnement

de l'appareil.

Assurez-vous que le boitier
principal est bien enfoncé
dans son emplacement.

(6) Mise sous tension du robot pour la
premiére fois

Assurez-vous que la brosse latérale et la caméra sont
orientées vers I'extérieur. Poussez le robot dans la
station de charge. Lorsque l'alignement est correct, le
voyant de la station de charge reste allumé en continu
pendant 3 s. Aprés environ 10 secondes, le robot
s'allume automatiquement.

(7) Connecter et lier le robot via l'application

Teéléchargez I'application Narwal et suivez les instructions
pour connecter et lier le robot.

Remarque : Dans la page de l'appareil de Iapplication,
appuyez sur « Parametres » > « Appareil », puis maintenez «
Redémarrer le robot » pendant 10 s pour activer/désactiver
le mode économie d'énergie.

— Le mode économie d'énergie est disponible uniquement
en Ameérique du Nord

3. Utilisation du produit

Avant ['utilisation, assurez-vous d'avoir terminé la configuration du robot et de la station de charge autonettoyante

comme décrit & la section 2.

3.10rganiser 'environnement domestique

/Qg % )
S T X
A.Retirez du plancher les objets libres tels que les

cables, chiffons, pantoufies, vétements, livres et
autres encombrements.

B. Ouvrez les portes des zones a nettoyer et disposez
les meubles afin de maximiser la surface de plancher
accessible.
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C. Fermez les portes des piéces qui ne nécessitent pas
de nettoyage. Utilisez des barriéres physiques pour
empécher le robot d'entrer dans des zones surélevées
ouafaible dégagement.

D. Le robot peut franchir des seuils a une seule
marche jusqu'a 30 mm de hauteur. Pour les seuils
dépassant 30 mm, nous recommandons d'utiliser la
rampe de seuil Narwal (vendue séparément) pour
faciliter le franchissement des obstacles.

E. Evitez de vous tenir directement devant le robot, prés
des seuils ou dans des couloirs étroits pendant le
nettoyage afin d'éviter les zones manquées.

3.2 Création de la carte

Avant le premier nettoyage, vous pouvez lancer la cartographie en : En disant la commande vocale « Démarrer la
cartographie », ou en appuyant sur « Démarrer la cartographie » dans I'application, ou en appuyant brievement sur le
bouton marche/arrét du robot (ce qui déclenchera automatiquement la cartographie, suivie du nettoyage).

Précautions

1. Une fois la cartographie terminée, vous pouvez modifier et gérer la carte dans I'application, par exemple en
definissant des zones inaccessibles ou en créant des cartes secondaires pour les habitations & plusieurs étages.

2. Ne déplacez pas la station de charge autonettoyante aprés la cartographie, car cela nécessiterait une nouvelle
cartographie. Si de gros meubles ont été déplacés, une nouvelle cartographie est recommandée

3.3 Nettoyage

Assurez-vous que le robot dispose d'une charge suffisante avant de démarrer une tache de nettoyage. Le niveau de
batterie peut étre vérifié dans I'application.

Sélectionner le mode de nettoyage

Le robot prend en charge quatre modes de nettoyage : Aspiration seulement, Lavage a la vadrouille seulement,
Aspiration et lavage simultanés, Aspiration puis lavage. Dans I'application, vous pouvez personnaliser chague mode
en ajustant le nombre de passages, la puissance d'aspiration, le niveau d’humidité de la vadrouille, etc.

Activer Freo Mind

Freo Mind est une fonction de nettoyage intelligent. Lorsqu’elle est activée, elle optimise automatiquement les
paramétres de nettoyage, éliminant le besoin de réglages manuels.

Vous pouvez choisir d'activer Freo Mind lors du démarrage d'une tache de nettoyage dans I'application.
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Démarrer une tache de nettoyage

Vous pouvez démarrer le nettoyage via I'application ou en :

« appuyant briévement sur le bouton () Marche/arrét du robot. Par défaut, le robot démarre en mode Aspiration
seulement.

Remarque : Vous pouvez régler le mode et les paramétres de nettoyage dans I'application.
Ne touchez pas les c6tés du module de vadrouille pendant le fonctionnement du robot.

Mettre en pause / reprendre la tache

Mettre en pause ou reprendre le nettoyage via I'application ouen :
« appuyant briévement sur le bouton () Marche/arrét du robot.

Vidage de la poussiére de la station de charge autonettoyante

Une fois la tache d'aspiration commenceée, la station de charge autonettoyante transfére automatiquement les débris
du collecteur a poussiére du robot vers le sac a poussiére de la station.

Vous pouvez également déclencher manuellement le vidage de la poussiére via I'application.

Lavage de la vadrouille
Siplusieurs passages de lavage sont programmés ou si la zone a nettoyer est grande, le robot retourne automatique-
ment & la station de charge pour laver la vadrouille pendant la tache.

Le cycle de lavage et la fréquence de lavage de la vadrouille peuvent étre réglés dans I'application avant le démarrage
delatache. Ces parametres ne peuvent pas étre modifiés une fois le nettoyage commencé. Vous pouvez également
lancer manuellement un cycle de lavage de la vadrouille via I'application.

Remarque : Ne tirez pas de force le robot pendant le lavage automatique de la vadrouille, car cela pourrait
endommager les composants.

Finde latéache

Une fois la tache terminée, le robot retourne automatiquement a la station de charge autonettoyante. Un rapport de
nettoyage est disponible dans I'application.

Vous pouvez également terminer la tdche manuellement via I'application ou en :
« appuyant briévement sur le bouton () Retour ;
- appuyant longuement sur le bouton (hMarche/arrét pendant 2 s.

Séchage
Aprés le dernier passage de lavage, le robot retourne a la station de charge autonettoyante pour laver et sécher la
vadrouille, puis sécher le collecteur & poussiére.

Les parametres de séchage peuvent étre personnalisés dans I'application; vous pouvez également lancer
manuellement une tache de séchage.

3.4 Entretien des composants

Vous pouvez consulter dans I'application les informations d’entretien des composants, y compris la durée d'utilisation,
les intervalles d’entretien et les instructions de remplacement pour chaque composant



3.5 Fonctionnalités additionnelles

Fonctionnalités avancées

Vous pouvez apprendre a utiliser I'assistant intelligent via 'application.

Fonctionnalités spéciales

Pendant le nettoyage, le robot effectue en temps réel I'autonettoyage de la vadrouille, déméle activement les cheveux

de labrosse latérale et déploie la vadrouille vers I'extérieur pour un nettoyage des bords amélioré. La station de charge
autonettoyante offre une fonction de lavage de la vadrouille a I'eau chaude a plusieurs niveaux.

Fonctions pratiques

Dans I'application, vous pouvez configurer des zones interdites, le verrouillage enfant, le mode Ne pas déranger et le
mode sans escalier (améliorant les performances de franchissement d'obstacles).

3.6 Guide d'utilisation

Vous pouvez accéder au manuel d'utilisation dans I'application, incluant des vidéos tutoriels, le manuel numérique, la
FAQet le dépannage.
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4. Paramétres

4.1 Spécifications

Robot (YJCCO036)

Station de base (YJCB036BH)

Dimensions : 351,2x 363,5 x 95 mm

Dimensions : 450 x 360 x 530 mm

Poids : 5,0 kg

Poids : 10 kg

Connexion sans fil : Wi-Fi 2,4 GHz / 5 GHz

Entrée nominale (charge) : 8-17,8 V= 0,2-3,5A

Entrée nominale : CA 220-240V 50-60 Hz

CA100-127V 50-60 Hz
(rentrée nominale réelle dépend des informations figurant
sur la plaque signalétique du produit.)

Puissance nominale : 65 W (max.)

Sortie nominale : 8-17,8 V= 0,2-3,5A

Tension nominale (fonctionnement) : 14,4 V=
(batterie lithium-ion, = 6500 mAh)

Larecharge prend environ 3 heures a une
température ambiante normale

Puissance nominale :

Charge: 65 W

Chauffage de I'eau : 1200 W
Collecte de la poussiéere : 450 W
Séchage :110 W

Wi-Fi

Protocole : IEEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Plage de fréquences et puissance max. Puissance
de transmission::

2400~2483,5MHz / EIRP < 20 dBm

5150-5350 MHz / EIRP =< 23 dBm

5470-5725 MHz / EIRP = 20 dBm

5725-5850 MHz / EIRP = 13,98 dBm

Pression d'eau d'entrée : 0,08-0,8 MPa

(Les nouveaux ensembles de tuyaux fournis avec I'appareil
doivent étre utilisés; les anciens ensembles de tuyaux ne
doivent pas étre réutilisés.)

Bluetooth

Bluetooth

Protocole : BLE5.0

Protocole : BLE5.0

Plage de fréquences : 2402-2480 MHz

Plage de fréquences : 2402-2480 MHz

Puissance maximale de transmission (EIRP) : < 10dBm

Puissance maximale de transmission (EIRP) : = 10 dBm

Batterie (robot)

Nombre de blocs-batteries par ensemble :

1piéce

Type de batterie : Batterie Li-ion rechargeable
Tension nominale : 14,4V=
Nombre de cellules par bloc-batterie : 8 pieces

Capacité nominale, énergie nominale :

6500 mAh, 93.6 Wh
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Disponibilitate regionala si compatibilitate

Pe baza considerentelor experientei utilizatorilor si cerintelor legale si de conformitate relevante, produsele Narwal vandute in mod normal de
Narwal (si distribuitorii sai autorizati) sunt disponibile utilizarii si serviciilor post-vanzare exclusiv in tara sau regiunea in care au fost
comercializate initial. Daca un produs este expediat in orice alté tara sau regiune, ar putea fi posibil sa nu puteti utiliza aplicatia Narwal pentru a
asocia produsul sau pentru a efectua operatiile relevante. Va recomandam sa achizitionati versiunea local a produsului Narwal de la Narwal sau
distribuitorii s3i autorizati, pentru a beneficia de o utilizare a produsului si 0 experienta de service optime.

Pentru a evita orice dubii, produsele Narwal vandute de Narwal (si distribuitorii sai autorizati) in Republica Populara Chineza sunt destinate
utilizarii si beneficiaza de servicii de asistenta post-vanzare numai in Republica Populara Chineza (Hong Kong, Macao si Taiwan fiind excluse in
acest sens)

1. Produsul dintr-o privire

1.1 Continutul ambalajului

Corp principal

Statie de incarcare cu autocuratare x 1
(inclusiv baza de curatare x 1, rezervor de apa curata x 1, rezervor
de apa uzata x 1, rezervor pentru solutie de curatare x 1, Inhibitor

depuneri calcar x 1, filtru de curatare detasabil x 1)

Perie laterala anti-incurcare x 1

shoieaened Sehsseiete
gt e
935808950 5959506560

Inhibitor depuneri calcar x 1

Robot x1
(preinstalat cu recipient de praf x 1si
modul de stergere cilindric x 1)

Accesorii

U]

LTI

Cablu de alimentare x 1 Filtru recipient de praf x 1

Sistem golire praf Solutie de curatare x 1
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1.2 Componentele robotului

Robot (vedere din fata cu capacul superior inchis)

7))

Buton de pornire/oprire

Senzor radar

X Retea de microfoane
Buton de revenire

Senzor evitare obstacole
cu vedere binoculara

Senzor de margine cu lumina structuratd Senzor de coliziune frontal

Robot (vedere din fata cu capacul superior deschis)

Capac superior robot

Filtru recipient de praf

Robot (vedere de jos)

Senzor infrarosu anti-cadere x 3

=)
Perie laterala anti-incurcare x 1 = Placuta de tip robot
D (include nr. de serie)
Perie rotativa fara incurcare FTILLE M .
cuciclon de aer x 1 ! [ R Roata motoare x 2
Modul de stergere cilindric x 1 — M
N—
& Rotila 1

Extensie mop cilindric x 1



1.3 Componentele statiei de incarcare cu autocuratare

Partea din fata a statiei de incércare cu autocuratare

Rezervor de apéa curata

Rezervor de apa uzata

Filtru de curatare
detasabil

Baza de curatare

Partea din spate a statiei de incarcare cu autocuratare

Interfata de alimentare 1

1.4 Butoane si efecte de lumina

Butoanele robotului

Buton Operare Functie
Pornire/oprire Apésare scurta Pornire/intrerupere/reluare sarcina de curatare
© Apéasare lunga timp de 2 secunde Pornire/oprire; terminare sarcina
Apasare lunga timp de 10 secunde Oprire fortata
Apasare tripla Activare/dezactivare sistem de blocare pentru copii
Revenire Apésare scurta Readucere robot la statia de incarcare cu

auto-curatare

Apasare lunga timp de 5 secunde si eliberare

Activare mod de asociere

Apasare lunga timp de 15 secunde

Efecte ale indicatorului robotului

Efecte de lumina

Resetarea firmware-ului sistemului si stergerea
tuturor datelor utilizatorului

Stare

Alb Stare inactiva/mod de asteptare
Albastru Stare sarcina/stare raspuns vocal Navo
Rosu Anomalii

Portocaliu Stare asociere/stare actualizare

Indicatoarele statiei de incércare cu autocuratare

Efecte de lumina

Stare

Stins Stare inactiva

Agregare Stare sarcina/mod Lumina de noapte
Aerisire Uscare

Intermitent Eroare/andocat

Fluid Pornire curatare/curatare finalizata

Ascultare + vorbire
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Interactiune vocald cand robotul este la statia de incarcare



2. Pregatiri inainte de utilizare

(1) Instalarea periei laterale

Presati ferm peria laterala in locasul sdu, pana cand auziti
un ,clic’, indicand instalarea ferma.

Instalare corecta
clict TN

Instalare incorecta

(3) Pozitionarea statiei de incarcare cu
autocuratare

- Conectati cablul de alimentare la portul de alimentare
din spate al statiei de incércare si conectati-llao
prizé electrica

« Asigurati un spatiu liber de 0,45 m fara diferenta mare
de nivel in fata statiei de incarcare, pentru a permite
accesul robotului

Retineti: Nu asezati statia de incércare langa surse de

caldura.

(5) Umplerea cu apa curata
« Deschideti zavorul rezervorului de apa curata si
umpleti-I cu apa curata.

« Inchideti ferm capacul rezervorului si reintroduceti
rezervorul in statia de incarcare cu auto-curéatare

(2) indepartarea benzilor de protectie din
material spongios
« Ridicati autocolantul de ghidare a capacului superior,

deschideti capacul superior al robotului siindepartati
benzile de protectie din material spongios.

- Inchideti capacul superior.

(4) Adaugarea solutiei de curatare

« Deschideti capacul superior al statiei de incarcare si
indepartati rezervorul de apa curata. Scoateti
rezervorul pentru solutia de curatare integrat,
deschideti-i capacul si umpleti-l manual cu solutie de
curatare.

« Dup&umplere, inchideti ferm capacul rezervorului si
reintroduceti rezervorul in locasul destinat acestuia
din statia de baza.

Retineti: Utilizati numai solutie de curatare speciala

Narwal pentru a evita disfunctionalitatile aparatului.

Asigurati-vé ca carcasa
principald este presata ferm
inpozitie.

(6) Prima pornire a robotului

Asigurati-va ca peria laterala si camera sunt orientate
spre exterior. impingeti robotul in statia de incarcare.
Daca este aliniat corect, lampa indicatoare a statiei de
incarcare va lumina continuu timp de 3 s. Dupé circa 10
secunde, robotul va porni automat.

(7) Conectarea si asocierea robotului prin
intermediul aplicatiei

Descarcati aplicatia Narwal si urmati instructiunile pentru
conectarea siasocierea robotului.

Observatie: Pe pagina dispozitivelor din aplicatie, atingeti
.Setéri” > ,Dispozitiv” si apoi apasati lung ,Repornire robot”
timp de 10 s pentru a porni/opri modul de economisire a
energiei.

—Modul de economisire a energiei este disponibil numaiin
America de Nord.

3. Utilizarea produsului

Inainte de utilizare, asigurati-va ca ati finalizat configurarea robotului si a statiei de incarcare cu auto-curatare, in
modul descris in sectiunea 2.

3.1 0rganizarea mediului din locuinta

A~ N
A Indepartatiarticolele imprastiate pe podea, cumar fi
cabluri, cérpe, papuci, imbrécaminte, cérti si alte obiecte.

B. Deschideti usile spre zonele care trebuie curatate si
aranjati mobilierul astfel incat s& maximizati suprafata de
podea accesibila.



[

©

C.Inchideti usile camerelor care nu trebuie curatate.
Folositi bariere fizice pentru a impiedica robotul s& intre
in spatiile inaltate sau cu inaltime redusa.

D. Robotul poate traversa praguri simple cu o inaltime
de pana la 30 mm. Pentru praguri care depasesc
naltimea de 30 mm, v& recomandam sé utilizati rampa
de praguri Narwal (vanduta separat) pentru a ajuta la
traversarea obstacolelor.

E. Evitati s stati direct in fata robotului, langa praguri
sau pe coridoare inguste in timpul curatarii, pentrua
evita omiterea unor zone.

3.2 Generarea hartii

Inainte de prima curatare, puteti initia cartografierea astfel: Pronuntand comanda vocald ,Pornire cartografiere”, sau
atingand ,Pornire cartografiere” in aplicatie, sau apasand scurt butonul Pornire/oprire al robotului (care va declansa
automat cartografierea urmata de curatare).

Masuri de precautie

1. Dupé finalizarea cartografierii, puteti edita si administra harta in aplicatie, ca de exemplu definirea zonelor
inaccesibile, sau generarea unor harti secundare pentru locuintele cu mai multe nivele.

2. Nu mutati statia de incércare cu auto-curétare dupa cartografiere, deoarece va fi necesara o noua cartografiere
Daca ati mutat piese de mobilier mari, se recomanda o noud cartografiere

3.3 Curatare

Asigurati-va ca robotul dispune de un nivel suficient al bateriei inainte de a porni sarcina de curatare. Nivelul bateriei
poate fi verificat in aplicatie.

Selectarea modului de curatare

Robotul dispune de patru moduri de curatare: Doar aspirare, Doar stergere, Aspirare si stergere simultana, intai
aspirare, apoi stergere. In aplicatie puteti personaliza fiecare mod prin ajustarea numérului de cicluri de curéatare,
puterii de aspirare, nivelului de umezire a mopului etc.

Activarea Freo Mind

Freo Mind este o functie de curatare inteligenta. Cand este activata, optimizeaza automat parametrii de curatare,
eliminand necesitatea unor ajustari manuale.

Puteti alege s& activati functia Freo Mind cand porniti o sarcina de curatare in aplicatie.
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Pornirea unei sarcini de curatare

Puteti porni curétarea prin intermediul aplicatiei sau dupa cum urmeaza:

+ Apasati scurt butonul Pornire/oprire () de pe robot. Robotul va porni implicit in modul Doar aspirare.
Observatie: Puteti ajusta modul si parametrii de curatare in aplicatie.

Nu atingeti laturile modulului de stergere in timpul functionérii robotului.

Intrerupereal/reluarea sarcinii

Intrerupeti sau reluati curatarea prin intermediul aplicatiei sau dupa cum urmeaza:
« Apasati scurt butonul Pornire/oprire (1) de pe robot.

Golirea prafului din statia de incarcare cu auto-curatare

Dupainceperea unei sarcini de aspirare, statia de incarcare cu auto-curéatare transfera automat reziduurile din
colectorul de praf al robotului in sacul de praf al statiei de incarcare.

Puteti declansa si manual golirea prafului prin intermediul aplicatiei.

Spalarea mopului

Daca sunt programate mai multe cicluri de stergere sau daca suprafata de curatat este mare, robotul va reveni
automat la statia de incércare pentru a-si spala mopul in timpul executarii sarcinii.

Frecventa ciclurilor de stergere si spalare a mopului poate fi ajustata in aplicatie inaintea pornirii sarcinii. Aceste setéri
nu pot fi modificate dupa inceperea curatarii. Puteti initia si manual un ciclu de spéalare a mopului prin intermediul
aplicatiei.

Observatie: Nu extrageti fortat robotul in timpul unei spalari automate a mopului, deoarece aceasta poate deteriora
componentele.

Terminarea sarcinii

Dupé finalizare, robotul revine automat la statia de incarcare cu auto-curatare. Un raport al curéatarii este disponibil in
aplicatie.

Puteti termina si manual sarcina prin intermediul aplicatiei sau dupa cum urmeaza:

+ Apasati scurt butonul Revenire () ;

« Apasati lung butonul Pornire/oprire () timp de 2s.

Uscarea

Dupa ultimul ciclu de stergere, robotul revine la statia de incarcare cu auto-curéatare pentru a spala si usca mopul,
precum si a pentru a usca colectorul de praf.

Setarile de uscare pot fi personalizate in aplicatie si puteti porni simanual o sarciné de uscare.

3.4 Intretinerea componentelor

Puteti vedea informatiile privind intretinerea componentelor in aplicatie, inclusiv durata utilizérii, intervalele de
intretinere siinstructiunile de inlocuire a fiecarei componente.

3.5 Functii suplimentare

Functii avansate

Putetiinvata cum sa utilizati asistentul inteligent prin intermediul aplicatiei



Functii speciale
In timpul curatarii, robotul efectueaza o autocuratare a mopului in timp real, descurca activ firele de par de pe peria

laterala si extinde mopul in exterior pentru o mai buna curatare a marginilor. Statia de incarcare cu auto-curatare oferé o
functie de spalare a mopului cu apa calda pe mai multe nivele.

Functii confort

In aplicatie puteti configura zone interzise, sistemul de blocare pentru copii, modul Nu deranjati si modul fara scari
(imbunatatirea performantei de traversare a obstacolelor).

3.6 Ghid de utilizare

Puteti accesa ghidul de utilizare in aplicatie, inclusiv tutoriale video, manualul de utilizare digital, intrebari frecvente si
depanare.
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4. Parametri

4.1 Specificatii

Robot (YJCCO036)

Statie de baza(YJCBO36BH)

Dimensiuni: 351,2*363,5*35 mm

Dimensiuni: 450*360*530 mm

Greutate: 5,0 kg

Greutate: 10 kg

Conexiune wireless: Wi-Fi 2,4 GHz/5 GHz

Intrare nominala (incarcare): 8-17,8 V= 0,2-3,5A

Intrare nominala: AC 220-240V / 50-60 Hz

AC100-127V /50-60 Hz
(Puterea nominala de intrare se bazeaza pe informatiile de
pe placuta de tip.)

Putere nominala: 65 W (Max)

lesire nominal&: 8-17,8 V= 0,2-3,5 A

Tensiune de dimensionare (functionare): 14,4 V=
(baterie litiu ion, = 6500 mAh)

Incarcarea dureaza circa 3 ore la o
temperaturd ambientald normald

Putere nominala:
incarcare: 65 W
incalzire apa: 1200 W
Colectare praf: 450 W
Uscare:110 W

Wi-Fi

Protocol: IEEE 802.11a/b/g/n/ac/ax

Interval de frecvente si putere max. emitator:
2400~2483,5 MHZ/EIRP = 20 dBm

5150-5350 MHz/EIRP < 23 dBm

5470-5725 MHz/EIRP = 20 dBm

5725-5850 MHz/EIRP = 13,98 dBm

Presiunea de alimentare a apei: 0,08-0,8 MPa
(Se vor utiliza noile seturi de furtunuri livrate cu aparatul,
iar vechile seturi de furtunuri nu trebuie reutilizate.)

Bluetooth

Bluetooth

Protocol: BLE5.0

Protocol: BLE 5.0

Interval de frecvente: 2402-2480 MHz

Interval de frecvente: 2402-2480 MHz

Putere max. emitator (EIRP): < 10 dBm

Putere max. emitator (EIRP): < 10 dBm

Baterie (robot)

Numér de acumulatori per pachet:

Tbuc.

Tip baterie: Baterie Li-ion reincarcabila
Tensiune nominala: 14,4V=
Numér de celule per acumulator: 8 buc.

Capacitate nominald, energie nominala:

6500 mAn, 93.6 Wh




Ketersediaan dan Kompatibilitas Regional

Berdasarkan pertimbangan pengalaman pengguna dan persyaratan hukum serta kepatuhan yang relevan, produk Narwal yang biasanya dijual
oleh Narwal (dan penjual resminya) hanya tersedia untuk digunakan dan dukungan layanan purna jual di negara atau wilayah tempat produk
tersebut awalnya dijual. Jika suatu produk dikirim ke negara atau wilayah lain, Anda mungkin tidak dapat menggunakan Aplikasi Narwal untuk
menghubungkan produk atau melakukan operasi terkait. Kami merekomendasikan agar Anda membeli versi lokal produk Narwal dari Narwal atau
penjual resmi Narwal untuk mendapatkan pengalaman penggunaan produk dan layanan yang terbaik

Untuk menghindari keraguan, produk Narwal yang dijual oleh Narwal (dan penjual resminya) di RRT hanya tersedia untuk digunakan dan
dukungan layanan purna jual di RRT (untuk tujuan ini, tidak termasuk Hong Kong, Makau, dan Taiwan)

1. Ringkasan Produk
1.11si Paket

Bagian Utama

Robot x 1

Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri x 1
(Termasuk Alas Pembersih x 1, Tangki Air Bersih x 1, Tangki
Air Kotor x 1, Wadah Larutan Pembersih x 1, Penghambat
Kerak x 1, Filter Pembersih yang Dapat Diganti 1)

p

Sikat Samping Anti Kusut x 1

-

Larutan Pembersih x 1

(Dilengkapi dengan Tong Debu bawaan x 1,
dan Modul Pengepelan Trek x 1)

Aksesori

Kabel Daya x 1 Filter Tong Debu x 1

8385555558 cegeseaese

Sistem Pengosongan Debu Penghambat Kerak x 1
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1.2 Komponen Robot
Robot (Tampilan Bagian Depan dengan Penutup Atas Tertutup)

N

Tombol mulai/berhenti

Sensor Radar

) Susunan Mikrofon
Tombol Penarikan

~—— Sensor Penghindaran Rintangan
dengan Penglihatan Binokular

Sensor Tepi Cahaya Terstruktur Sensor Benturan Bagian Depan

Robot (Tampilan Bagian Depan dengan Penutup Atas Terbuka)

Penutup Atas Robot

Filter Tong Debu

Robot (Tampilan Bawah)

Sensor Anti Jatuh Inframerah x 3

=)
Sikat Samping Anti Kusut x 1 = Plakat nama robot
D (Termasuk Nomor Seri)
Sikat Rol Antikusut Cyclone Airfiow x 1 FTTHE M

‘ ikusULLyclone Alrtlow = ! [ -1 Roda Penggerak x 2

Modul Pengepelan Trek x 1 — M

N—

& Roda Kastor x 1

Perluasan Kain Pel Trek x 1



1.3 Komponen Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri 1.4 Tombol dan Efek Pencahayaan

Bagian Depan Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri Tombol Robot
Tombol Operasi Fungsi
Mu\ai/bferhent\ Tekan singkat Mulai/jedal/lanjutkan tugas pembersihan
)
Tekan lama selama 2 detik Hidupkan/matikan daya, akhiri tugas
Tangki Air Bersih
Tekan lama selama 10 detik Paksa matikan daya
Tangki Air Kotor
Filter Pembersin Tekanan 3 kali Aktifkan/nonaktifkan kunci anak
yang Dapat Diganti Pene{:;ikan Tekan singkat Kembalikan robot ke dok pengisian daya pembersihan mandiri
Alas Pembersihan Tekan lama selama 5 detik lalu lepaskan  Masuk ke status pemasangan

Tekan lama selama 15 detik Setel ulang firmware sistem dan hapus semua data pengguna

Efek Indikator Robot

Efek Pencahayaan Status

Putih Status diam/Mode siaga

Biru Status tugas/Status respons suara Navo
Merah Abnormalitas

Oranye Pemasangan status/Pembaruan status

Bagian Belakang Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri

Indikator Dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri

Antarmuka Daya 1

Efek Pencahayaan

Status

Mati

Status diam

Pengumpulan

Status tugas/Mode lampu malam

Pernafasan Pengeringan
Berkedip Kesalahan/Terpasang
Menyebar Mulai Pembersihan/Pembersihan Selesai

Mendengarkan + berbicara

Interaksi suara saat robot berada di dok pengisian daya



(7) Koneksikan dan Hubungkan Robot Melalui

2. Persiapan sebelum Penggunaan Aplikasi,

(1) Instal Sikat Samping (2) Lepaskan Strip Busa Pelindung Unduh aplikasi Narwal dan ikuti petunjuk untuk
mengkoneksikan dan menghubungkan robot.

Tekan dengan kuat sikat samping ke dalam slotnya « Angkat stiker panduan penutup atas, buka penutup Catatan: Di halaman perangkat Aplikasi, ketuk

hingga Anda mendengar bunyi “klik’, yang menandakan atas robot, dan lepaskan strip busa pelindung “Pengaturan” > “Perangkat” dan kemudian tekan dan

penginstalan sudah benar.

N
Terinstal dengan benar

) Bunyi*Kik®
(S

Tidak terinstal dengan benar

(3) Posisikan Dok Pengisian Daya
Pembersihan Mandiri

« Colokkan kabel daya ke port daya bagian belakang
dok pengisian daya dan sambungkan ke stopkontak

« Pastikan terdapat jarak bebas 0,45 m tanpa tebing di
depan dok pengisian daya agar robot dapat
mengaksesnya.

Pengingat: Jangan meletakkan dok pengisian daya di

dekat sumber panas.

(5) Isi dengan Air Bersih

« Buka kait tangki air bersin dan isi dengan air bersih.

« Tutup rapat penutup tangki dan letakkan kembali
tangki ke dok pengisian daya pembersihan mandiri.

tahan "Setel Ulang Robot" selama 10 detik untuk
mengaktifkan/menonaktifkan mode hemat daya.

—Mode hemat daya hanya tersedia di Amerika Utara.

0]

« Tutup penutup atas.

(4) Tambahkan Larutan Pembersih

« Buka penutup atas dok pengisian daya dan keluarkan
tangki air bersih. Keluarkan wadah larutan pembersih
terintegrasi, buka tutupnya, dan isi secara manual
dengan larutan pembersih

« Setelah terisi, tutup kembali wadah dengan rapat dan
masukkan kembali ke dalam slot yang telah
ditentukan di dalam dok.

Pengingat: Gunakan hanya larutan pembersih Narwal

resmi untuk menghindari kerusakan mesin.

Pastikan tabung utama
terpasang dengan kuat pada

tempatnya. 3. Penggunaan Produk

(6) Robot Pertama Kali Dinyalakan
Sebelum menggunakan, pastikan Anda telah menyelesaikan pengaturan robot dan konfigurasi dok pengisian daya

Pastikan sikat samping dan kamera menghadap ke luar. pembersihan mandiri seperti yang dijelaskan di Bagian 2.

Dorong robot ke dok pengisian daya. Saat sudah
sejajar dengan benar, lampu indikator dok pengisian i

daya akan menyala terus selama 3 detik. Setelah 31 Mengatu r Ilng kungan rumah
sekitar 10 detik, robot akan menyala secara otomatis.

A.Singkirkan barang-barang yang berserakan dari lantai, B. Buka pintu ke area yang akan dibersinkan dan atur
seperti kabel, kain lap, sandal, pakaian, buku, dan furnitur untuk memaksimalkan ruang lantai yang dapat
barang-barang lain yang berserakan. diakses.
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C. Tutup pintu ke ruang yang tidak untuk pembersihan.
Gunakan penghalang fisik untuk mencegah robot
memasuki area yang tinggi atau rendah.

D. Robot dapat melewati ambang batas satu langkah
hingga ketinggian 30 mm. Untuk batas maksimal yang
melebihi 30 mm, kami sarankan menggunakan Narwal
Threshold Ramp (dijual terpisah) untuk membantu
penyebrangan rintangan.

E. Hindari berdiri tepat di depan robot, di dekat ambang
batas, atau di koridor sempit selama pembersihan untuk
mencegah area yang terlewat.

3.2 Pembuatan Peta

Sebelum pembersihan pertama, Anda dapat memulai pemetaan dengan cara: Mengucapkan perintah suara "Mulai
pemetaan”, atau mengetuk "Mulai pemetaan” di aplikasi, atau menekan singkat tombol Mulai/berhenti robot (yang
akan secara otomatis memicu pemetaan diikuti dengan pembersihan).

Peringatan

1. Setelah pemetaan selesai, Anda dapat mengedit dan mengelola peta di aplikasi, seperti menetapkan area yang
tidak dapat dijangkau, atau membuat peta sekunder untuk rumah bertingkat.

2. Hindari memindahkan dok pengisian daya pembersihan mandiri setelah pemetaan, karena ini akan memerlukan
pemetaan ulang. Jika furnitur besar telah dipindahkan, pemetaan ulang disarankan

3.3 Pembersihan

Pastikan robot memiliki daya baterai yang cukup sebelum memulai tugas pembersihan. Tingkat baterai dapat
diperiksa di aplikasi.

Pilih Mode Pembersihan

Robot ini mendukung empat mode pembersihan: Hanya Vakum Debu, Hanya Mengepel, Vakum Debu & Mengepel
Secara Bersamaan, Vakum Debu Terlebih Dahulu, Kemudian Mengepel. Di aplikasi, Anda dapat menyesuaikan setiap
mode dengan mengatur jumlah sapuan pembersihan, daya isap, tingkat kelembapan kain pel, dll.

Aktifkan Freo Mind

Freo Mind adalah fungsi pembersihan pintar. Saat diaktifkan, fitur ini secara otomatis mengoptimalkan parameter
pembersihan, sehingga menghilangkan kebutuhan akan penyesuaian manual.

Anda dapat memilih untuk mengaktifkan Freo Mind di aplikasi saat memulai tugas pembersihan.
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Mulai Tugas Pembersihan

Anda dapat memulai pembersihan melalui aplikasi atau dengan cara:

« Tekan singkat ( tombol Mulai/berhenti pada robot. Secara default, robot akan memulai dalam mode Hanya Vakum.
Catatan: Anda dapat menyesuaikan mode pembersihan dan parameter di aplikasi.

Hindari menyentuh kedua sisi modul kain pel saat robot sedang beroperasi.

Jeda/Lanjutkan Tugas

Jeda atau lanjutkan pembersihan melalui aplikasi atau dengan:
« Tekan singkat () tombol Mulai/berhenti pada robot.

Pengosongan debu pada dok Pengisian Daya Pembersihan Mandiri

Setelah tugas pemvakuman dimulai, dok pengisian daya pembersihan mandiri memindahkan kotoran secara otomatis
dari tabung debu robot ke kantung debu dok pengisian daya.

Anda dapat secara manual memulai proses pengosongan debu melalui aplikasi.

Pencucian Pel

Ketika beberapa siklus pengepelan terjadwal atau area pembersihan luas, robot akan secara otomatis kembali ke dok
pengisian daya untuk mencuci kain pelnya selama tugas.

Siklus pengepelan dan frekuensi mencuci kain pel dapat disesuaikan di aplikasi sebelum memulai tugas. Pengaturan ini
tidak dapat diubah setelah pembersihan dimulai. Anda juga dapat memulai siklus pencucian kain pel secara manual
melalui aplikasi.

Catatan: Hindari menarik robot secara paksa saat proses pencucian pel otomatis, karena hal ini dapat merusak
komponen.

Akhiri Tugas

Setelah selesai, robot secara otomatis kembali ke dok pengisian daya pembersihan mandiri. Laporan pembersihan
tersedia di aplikasi.

Anda juga dapat mengakhiri tugas secara manual melalui aplikasi atau dengan cara:

« Tekan singkat () tombol Kembali;

« Tekan lama & tombol Mulai/berhenti selama 2 detik

Pengeringan

Setelah siklus pengepelan terakhir, robot akan kembali ke dok pengisian daya pembersihan mandiri untuk mencuci dan
mengeringkan kain pel, serta mengeringkan tabung debu.

Pengaturan pengeringan dapat disesuaikan di aplikasi, dan Anda juga dapat memulai tugas pengeringan secara
manual.

3.4 Pemeliharaan Komponen

Anda dapat melihat informasi pemeliharaan komponen di aplikasi, termasuk durasi penggunaan, interval pemeliharaan,
dan petunjuk penggantian untuk setiap komponen

3.5 Fitur Tambahan

Fitur Unggulan

Anda dapat mempelajari cara menggunakan asisten cerdas melalui aplikasi.



Fitur Khusus
Robot ini melakukan pembersihan mandiri sapu secara real-time selama beroperasi, secara mandiri melepaskan rambut

yang tersangkut di sikat samping, dan memperpanjang kain pel ke luar untuk membersinkan tepi. Dok pengisian daya
pembersihan mandiri menawarkan fungsi pencucian pel dengan air panas multilevel.

Fungsi yang Praktis

Di aplikasi ini, Anda dapat mengonfigurasi zona terlarang, kunci anak, mode jangan ganggu, dan mode tanpa tangga
(meningkatkan kinerja penyebrangan rintangan).

3.6 Panduan Pengguna

Anda dapat mengakses panduan pengguna di dalam aplikasi, termasuk video tutorial, buku petunjuk pengguna digital,
FAQ, dan pemecahan masalah.
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4. Parameter

4.1 Spesifikasi

Robot (YJCCO036)

Stasiun Basis (YJCB0O36BH)

Dimensi: 351,2*363,5*95 mm

Dimensi: 450*360*530 mm

Berat: 5,0 kg

Berat: 10 kg

Koneksi Nirkabel: 2,4 Ghz/5 GHz Wi-Fi

Input tertera (pengisian daya): 8-17,8V= 0,2-3,5A

Input tertera: AC 220-240V 50-60 Hz

AC100-127 V 50-60 Hz
(Input tertera sebenarnya didasarkan pada informasi yang
tertera pada pelat nama produk.)

Daya tertera: 65 W (Maks)

Output tertera: 8-17,8V= 0,2-3,5A

Tegangan tertera (sedang bekerja): 14,4 V=
(baterai lithium ion, = 6500 mAh)

Pengisian daya membutuhkan waktu sekitar
3 jam pada suhu lingkungan normal

Daya tertera:

Pengisian daya: 65 W
Pemanasan air: 1200 W
Pengumpulan Debu: 450 W
Pengeringan: 110 W

Wi-Fi

Protokol: [EEE 80211a/b/g/n/ac/ax

Rentang Frekuensi & Maks. Daya Pemancar :
2400~2483,5 MHz/EIRP= 20 dBm

5150 MHz-5350 MHz/EIRP=< 23 dBm

5470 MHz-5725 MHz/EIRP=< 20 dBm

5725 MHz-5850 MHz/EIRP= 13,98 dBm

Tekanan Saluran Pengisian Air: 0,08-0,8 MPA

(Selang baru yang disertakan dengan perangkat harus
digunakan dan selang lama tidak boleh digunakan
kembali.)

Bluetooth

Bluetooth

Protokol: BLE 5.0

Protokol: BLE 5.0

Rentang Frekuensi: 2402-2480 MHz

Rentang Frekuensi: 2402-2480 MHz

Daya Pemancar Maksimum (EIRP): < 10 dBm

Daya Pemancar Maksimum (EIRP): < 10 dBm

Baterai (Robot)

Jumlah Paket Baterai Per Paket:

1buah

Jenis Baterai:

Baterai Li-ion yang Dapat Diisi Ulang

Tegangan Nominal:

14,4 V=

Jumlah Sel Baterai Per Paket Baterai:

8 buah

Kapasitas Tertera, Energi Tertera:

6500 mAh, 93.6 Wh
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