Informagdes de seg

1. Instrucdes de uso

Preste atencdo as seguintes precaugdes basicas de seguranga
antes de usar o produto:

« Quando estiver lendo o produto, leia 0 manual do usuario com
atengdo e siga as instrugdes no manual.

« Guarde bem o manual do usuério para consulta-lo futuramente.

« Se vocé precisar transferir o produto para terceiros, anexe o
manual do usuario junto com o produto.

« Operagdes em ndo conformidade com as instrugdes do manual do
usuario podem resultar em lesdes graves ou danos ao proprio
produto.

& Aviso: Ndo seguir asinstrugdes de uso correto do produto que
pode levar a morte ou ferimentos graves.
Cuidado: N&o seguir asinstrugdes de uso correto do produto
que pode levar a lesdes menores ou danos ao produto.

| Leia o manual do operador

2. Precaucdes de seguranca
A Aviso

«.Este produto s6 pode usar a Base de carregamento e as pilhas
fornecidas juntas com ele. Se nédo o fazer, pode resultar em danos ao
produto, choque elétrico ou incéndio causado por alta tensdo.

« N&o use este produto se ele e seus acessorios estiverem danifica-
dos. Contate nosso departamento de servigo pés-venda. Somente
os técnicos de servigo designados ou autorizados por nossa
empresa podem desmontar, reparar ou modificar o produto;
ninguém mais esta autorizado a fazé-lo.

« Desconecte o produto antes de executar a manutengao.

« Ndo toque no plugue de alimentagdo ou no produto com as médos
molhadas: isso pode resultar em choque elétrico.
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« Se o cabo de alimentac&o estiver danificado, deve ser substituido
pelo fabricante, seu departamento de servigo ou profissional
similar para evitar perigo.

« Para evitar que o produto caia acidentalmente, ndo use este
produto em um local suspenso sem uma cerca de protegao, pois
isso pode resultar em ferimentos pessoais.

« O usuério ndo deve substituir as baterias de forma privada.

« Evite que roupas ou qualquer parte de seu corpo (cabelo, dedos,
etc.) fiquem presos na escova ou na roda do aspirador de poeira.
Nao fazerisso pode resultar em ferimentos pessoais.

« Nado coloque o produto perto de fontes de chama ou materiais
inflamaveis / explosivos / corrosivos.

« Se o manual do usuario néo tiver vindo com o produto, contate o
revendedor local ou ligue para o departamento de servigo
pos-venda para obter um manual do usuério eletrdnico.

«Se o cabo de alimentacgé&o estiver danificado, contate seu
departamento de servigo ou profissional com qualificagdo similar
para evitar perigo.

& Cuidado

« Este aparelho contém baterias que s6 podem ser substituidas por
profissionais qualificados.

« Pararecarregar a bateria, use-a apenas com o descarte automati-
co de sujeira fornecido com este aparelho.

« Verifique se ha pontas de cigarro, fésforos e outros itens
inflamaveis e explosivos na sala. Se houver, sera necessario fazer
uma limpeza manual antes de usar o produto. Se o rob6 aspirar
materiais inalaveis, o corpo do dispositivo ird aquecer e danificar o
produto com o calor.
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« Limpe as escovas e os rolos regularmente, bem como a caixa de
poeirae o filtro.

« O aparelho deve ser desligado da rede de alimentagdo ao retirara
bateria.

« A bateria deve ser descartada com seguranga.

« O produto destina-se apenas a limpeza de pisos em ambientes
domésticos. Ndo use o produto em ambientes ao ar livre, como em
uma varanda aberta ou em uma superficie que nao seja um piso,
como um sofd, ou em um ambiente comercial ou industrial.

« Evite a sucgdo de 4gua, 6leo ou outros liquidos que possam
danificar o produto.

« Execute os preparativos adequados antes de ligar o produto para
evitar que o ruido cause danos a pessoas ou animais.

« Arrume os fios espalhados no chdo antes de usar, com medo de
afetar o funcionamento normal do produto.

« Remova objetos frageis antes de usa-los.

« Em caso de afetar a funcionalidade do produto, a Base de carrega-
mento deve ser colocada contra a parede e em um piso plano.

« Desconecte a base de carregamento se vocé ndo a usa por um longo
tempo.

« Aremocado da base de carregamento vai afetar o recarregamento
normal da maquina quando o produto esta funcionando.

« Nao use o produto para sugar objetos pontiagudos (por exemplo
vidro e pregos estilhagados), pois isso pode danificar o produto.

« Nao use o produto em uma temperatura ambiente acimade 40 C ou
abaixo de 0 C ou em um ambiente imido, inflamavel, explosivo ou
corrosivo.

« N&do carregue a uma temperatura ambiente acima de 35 C ou abaixo
de0 C.

« Ndo segure o produto pelatampa do radar a laser.

« Certifique-se de que o produto esteja desligado e a base de
carregamento desconectada antes de fazer a limpeza ou realizar a
manutengao.
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« Ndo coloque criangas, animais de estimagdo ou qualquer item em
cima do produto enquanto ele estiver parado ou em movimento.

« N&o borrife nenhum liquido no produto (o compartimento de
poeira devera estar totalmente seco antes de reinstala-lo).

« Ndo coloque o produto de cabega para baixo (a caixa do radar a
laser nunca deve tocar o solo).

« Somente use este produto apenas conforme instruido no manual
do usuério ou no guia de inicio rapido. Os usuarios serdo
responsaveis por qualquer perda ou dano decorrente do uso
impréprio deste produto.

3. Seguranca infantil
A

« As criangas ndo devem brincar com o produto.

« Mantenha as ferramentas de limpeza da escova principal fora do
alcance das criangas.

« Este produto pode ser usado por criangas a partir de 8 anos de
idade e pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais
reduzidas ou com falta de experiéncia e conhecimento, caso
tenham recebido supervisdo ou instrugdes sobre o uso do aparelho
de forma segura e compreendam o perigos envolvidos.

« Criangas nao devem executar limpeza e manutengao de usuéario
sem supervisdo.
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4. Baterias
AR

« Este produto contém uma bateria de fon de litio.

«N3do exponha o aparelho ou a bateria a temperaturas excessivas.

« Saiba que pode ocorrer risco de os terminais do aparelho a bateria
ou a bateria entrarem em curto-circuito por objetos de metal.

« Antes de descartar o aparelho, a bateria deve ser retirada dele.
Etapas de retirada:

A. Retire a escova lateral. Use uma chave de fenda para soltar os
parafusos e a placa decorativa da base.

B.Remova o painel de acabamento da base.

C. Retire a bateria e desconecte a linha de conexdo entre a bateriae o
dispositivo hospedeiro.

« As baterias devem ser removidas quando o produto for descartado.
« Se precisar substituir a bateria da maquina hospedeira, entre em
contato com nosso departamento de servigo pés-venda. A utilizagdo
de uma bateria incorreta pode causar um acidente de seguranga.

« Se as baterias vazarem, evite o contato do liquido com a pele ou
roupas. Limpe-asimediatamente com um pano seco e envie-as para
a estacdo de reciclagem ou ponto de manutengao designado. Nao as
descarte.

« Elimine adequadamente a bateria antiga do produto. As baterias
contém substancias nocivas ao meio ambiente. Siga os regulamen-
tos ambientais locais e envie-os para o local de reciclagem designa-
do.
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5. Escopo de uso do produ-
to

O produto é adequado para os seguintes pisos: Piso de madeira,
telha ceramica e carpete de grampo curto.

6. Isencao de responsabi-
lidade

Em qualquer uma das seguintes circunstancias, o produto sera
excluido do escopo da garantia gratuita, mas a empresa ainda
poderéafornecer reparo pago:

A. Danos causados por operagdo incorreta do usuério ao ndo operar
o produto estritamente de acordo com nosso manual do usuario ou
danos causados por armazenamento incorreto;

B. A maquina ou pecas passaram do periodo de garantia gratuita;
C.Danos devido a desmontagem por pessoas que ndo sejam o
pessoal de manutengdo de nossa empresa ou autorizado por nossa
empresa;

D. N3o fornecimento de um cupom valido de compra;

E. Danos causados por forga maior, como desastres naturais;

F. Falha ou dano do produto causado por fatores inesperados ou
causas feitas pelo homem (incluindo erros operacionais, entrada de
liquido, conexao / desconexdo inadequada, arranhdes, manuseio,
batimento, entrada de tensdo inadequada, etc)



Conteudo da embalagem

Robo-esfregdo a vacuo x 1 Base de carregamentox1  Tanque de agua 2 em 1x1 Escova principal x1 Escova lateral x2 Filtro HEPA x1

Manual x1 Suporte para esfregdo x1 Esfregdo x2 Esfregdo descartavel x10 ~ Ferramenta de limpeza x1 Adaptador x 1

Manual guia rapido x1

Notas:

O filtro HEPA e a ferramenta de limpeza s&o instalados no tanque de 4gua2 em 1.

O tanque de 4gua 2 em 1, a escova principal e a escova lateral ficam instalados no robé.
O esfregdo é instalado no suporte do esfregéo.
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Apresentacdo de produto

——— ~ O Recarga inteligente
/ — \ = Pressione brevemente o botdo para iniciar a recarga
inteligente.

= Mantenha pressionado por 5 segundos para ativar o mod
o de pareamento

= (1) Ligar / desligar, limpeza global

= Pressione rapidamente o bot&o para iniciar / pausar a
limpeza

" Mantenha pressionado o botdo por 5 segundos para

Configuragao de rede
Quando o rob¢ estiver ligado, pressione
simultaneamente e segure as teclas (') e
LJ por 3 segundos até ouvir o audio
“Ativar configuragdo de rede” seja
reproduzido; em seguida, solte-as para
ativar a configuragéo de rede.

Quando o robd estiver ligado, pressione
simultaneamente e segure () e G por
10 segundos até que o audio “O robd vai
restaurar as configuragoes de fabrica”
seja reproduzido, e mantenha as teclas
pressionadas por 10 segundos até ouvir o
audio "O robd restaurou as configuragdes
de fabrica com sucesso". Sera
necessario reiniciar o dispositivo apds a
restauragao.

ligar / desligar

Branco: Ligar/desligar/Bateria completamente
carregada/Dormir

Branco piscando lentamente: Conexdo de rede
Piscando em laranja: Recarregar / carregar / eliminar a
sujeira

Laranja piscando lentamente: Bateria fraca / mau
funcionamento

Indicador LED apagado: sinal de desligar / dormir

- Sensor infravermelho

—— Bot&o de reiniciar:

para desligamento forgado.

- Pressione rapidamente para desligar



Apresentacdo de produto

Robo-esfregdo a vacuo e sensor Base de carregamento

Indicador

Lentes infravermelhas

Eletrodos de recarga

@ Radar a laser @ Rodinhas universais @ Escova giratoria
@ Cobertura de superficie @ Eletrodos de recarga @ Rodinhas da esquerda

@ Botdo Escova lateral @ Rodinhas da direita

@ Sensor infravermelho @ Sensor de detecgdo de quedas Tanque de 4gua2em1
@ Sensor de colisdo Tampa de escova principal

2-Tanque de 4gua2em1

Entrada

-Ferramenta de limpeza
Botdo de liberagdo de compartimento de poeira

Compartimento de poeira
Bragadeira de tela de filtro

Tela de filtro
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Instrucdes c

Instalar a base de carregamento

(1) Abra a tampa inferior da base de carregamento e insira o
conector de output do adaptador no conector CC da base de
carregamento. E depois, recoloque a tampa inferior da base de
carregamento e conecte o adaptador a fonte de alimentacéo.
Quando a base de carregamento estd conectada a uma fonte de
alimentagdo, o indicador da base de carregamento vai se acender.

(2) Certifique-se de que a base de carregamento esteja em um piso
plano préximo a parede, e que ndo haja nenhum obstéculo dentro de
1,2 m nafrente e 0,5 m em ambos os lados da base de carregamento.

> Posicione-o perto da parede

Nota:

1. Coloque, por favor, o cabo elétrico extra na ranhura do fio no fundo da base de
carregamento para evitar que seja arrastado, fazendo com que a base de
carregamento se mova ou desligue.

2. N&o coloque o suporte de carregamento em um local exposto a luz solar ou luz
forte.
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ucdes c

Ligar / desligar

Mantenha pressionado o botdo (D por 5 segundos para ligar.

desligar O indicador LED de energia piscara lentamente, e entao
se mantera aceso na cor branca, com o robd em espera. Quando
o robé ficar parado, pressione e segure o botéo liga / desliga (O
por 5 segundos para desligd-lo. O rob0 ira dormir se ficar ocioso
por mais de 10 minutos. No modo de suspensao, pressione
qualquer bot&o para ativa-lo.

Nota:

1. O robd néo pode ser desligado ou dormir ao ser recarregado .

2. Carregue o robd quando a bateria esta com carga baixa,sendo, o rob6 nao pode ser
ligado.

3.0 robbd vai ligar automaticamente quando ele fica conectado a uma fonte de energia
na base de carregamento.

Varrer piso

Quando o dispositivo for ligado, pressione rapidamente o (D
bot&o até ouvir o dudio “iniciar limpeza global".

Durante a limpeza, pressione rapidamente o botdo (U para
interromper o processo.

Dicas: Com o nivel da bateria fraca, a fungéo de limpeza ndo pode
seriniciada.

Recarga automatica / manual

Ao final da limpeza, o audio “limpeza concluida e recarga
iniciada” sera reproduzido, e o rob6é comegara a recarregar.

Em caso de bateria fraca durante a limpeza, o robé comegara
a recarregar automaticamente.



Instrugdes de operagao

Reabastecimento do tanque ou esfregdo de limpeza até a metade

Pressione rapidamente o botdo () para pausar o robd; em seguida,
remova o mddulo de esfregdo, reabasteca o tanque ou limpe o
esfregdo, e monte novamente o médulo de limpeza e pressione
rapidamente o botdo novamente para retomar a limpeza.

Configuragdo de rede e atualizagdo de firmware

Baixe o aplicativo Mijia e use o cliente mével para redefinir o
Wi-Fi de acordo com as dicas do aplicativo. Consulte o Guia
rapido para obter mais informacgdes. Vocé pode verificar e
atualizar o firmware por meio do aplicativo. Certifique-se de
que o equipamento esteja carregando durante a atualizagdo.
Leia o guia no aplicativo para obter os detalhes da
atualizagdo. Configure a rede de acordo com as dicas do App
apés concluir a transferéncia. Vocé pode usar o aplicativo
para controle remoto, reserva e assim por diante, desde que
esteja conectado a rede.

Falha

Em caso de falha no robd, ele tocara alarmes sonoros e visuais
serdo dados com o indicador, com o LED de energia piscando
em laranja. Para obter mais detalhes, consulte a se¢ao
“Solugido de problemas”.

O robd ira dormir automaticamente ao ficar ocioso por 10
minutos em caso de falha.
Como usar

1. Coloque o robé em um piso plano dentro de casa. Remova o
protetor de limite em ambos os lados do para-choque.

104

2. Pressione o botdo de liberagdo do compartimento de p6
para remover o “Compartimento de p6 2 em 1 com tanque de
agua”.

3. Molhe o esfregdo com 4gua e prenda-o a uma fita
adesiva magica e aperte-o. Injete 4gua pela entrada e
aperte a tampa.

4. Monte no rob6 o “compartimento de poeira2 em 1com
tanque de agua”. Para instalar o tanque integrado de volta,
empurre-o no respectivo espago reservado. Em seguida,
empurre-o para a parte inferior apds ouvir um clique.




Instrucoes

5.Mantenha o botdo (') pressionado por 5 segundos para ligar
o robd e, em seguida, pressione o botdo {7 pararecarregar. O
robd estara pronto para operagao quando estiver totalmente
recarregado.

6. O robd retornara a base de eliminagao automatica de sujeira
apos operar por mais de 1 minuto e iniciara o processo de
limpeza automaticamente. A fungao de eliminacdo automatica
de sujeira pode ser ligada ou desligada através das configu-
racoes do app. Apos a fungdo de eliminagdo automatica de
sujeira ser desligada, o robd ndo eliminara a sujeira automati-
camente a sujeira ao retornar a base de eliminagao automatica
de sujeira.

Nota:

1. Em caso de baixo nivel de bateria ao se varrer uma superficie, o robd ird a base
de carregamento para recarregar automaticamente e, em seguida, retornara ao
de onde parou para retomar a limpeza.

2. Durante o uso inicial, pode haver pouquissima agua no tanque, que é amostra
residual de teste e em condig6es normais; vocé podera usar essa agua a
vontade.

3. Antes da limpeza, certifique-se de que os seguintes componentes foram
instalados: compartimento de poeira 2 em 1 com tanque de agua; tela do filtro;
e a bragadeira da tela de filtro do compartimento de poeira 2 em 1.

4. Feche a tampa superior do mecanismo de descarte automatico de sujeira
antes de descarta-la.

5. Verifique se o duto de poeira esta bloqueado e remova qualquer matéria
estranha se o processo de eliminacdo de sujeira ndo estiver ocorrendo
corretamente.
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Comosec

Conecte-se ao app Mijia

Este produto funciona com o app Mijia. Controle seu
dispositivo e interaja com outros dispositivos domésticos
inteligentes com o app Mijia.

Notas: O app Mijia esta sujeito a melhorias e atualizagdes de
tempos em tempos; por isso, as operagdes reais podem variar
em relagdo ao descrito acima. Realize suas operagdes
seguindo as instrugdes no app Mijia mais recente.

Atencdo: a descrigdo “funciona com
Mijia" sé se aplica em nivel de software.
a MIUI e Mijia ndo sdo responsaveis
pela empresa e sua produgao,
implementagao de padrdes,
supervisdo de qualidade e outros
aspectos do produto.

‘I' works with

+* mijia

Digitalize o c4digo QR para obter e instalaro [m]
aplicativo. Vocé sera direcionado para a
pagina de configuragdo de conexdo se o
aplicativo ja estiver instalado. Ou, se
preferir, pesquise por “Viomi Mall / Mijia" na  :-*
App Store para obter o app e instala-lo. Abra [=]
o aplicativo, toque em "" no canto superior
direito e siga as instrugdes para adicionar

seu dispositivo.




Como se con

Conecte a fonte de alimentacgao.
Conecte o plugue de alimentagdo a tomada.

Baixe o aplicativo
Pesquise por “Viomi Mall” ou “Mijia” na App Store, ou digitalize o
codigo QR para obter e instalar o aplicativo

Conecte o telefone celular baseado em Android ao
Wi-Fi

Toque no produto disponivel e toque em "conectar" para
continuar. Pronto, agora basta seguir as dicas!

gvc.)r'}(_acte o telefone celular baseado em iOS ao

I-F1

Selecione o ponto de acesso do rob6 nas configuragdes de
Wi-Fi do seu telefone e aguarde a conexdo; volte ao app,
toque em “préximo”, e siga as dicas para finalizar a conexao.
Notas: Consulte “Como redefinir o Wi-Fi quando o celular ndo
conseguir se conectar ao aspirador Viomi” (conforme a
seguir); Para utilizar o app da forma ideal, recomenda-se estar
conectado ao Wi-Fi.

Reiniciar o Wi-Fi

Quando o roteador é substituido ou a senha do Wi-Fi é alterada,
vocé deve repor as definicdes do Wi-Fi atravéz de segurar as teclas
(O e G por 3 segundos até que a luz indicadora de Wi-Fi pisque na
cor branca e um comando de voz aparece, o que indica que as
configuragoes de Wi-Fi foram redefinidas com sucesso.
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Compartimento de poeira2 em 1 com tanque de

agua

1. Pressione o botdo de liberagdo do compartimento de poeira e
puxe o tanque para remové-lo.

2. Solte a bragadeira do Compartimento de P6 para remover a
bragadeira da tela do filtro.




3. Remova a tela do filtro.

-Bragadeira de tela de filtro

-Tela de filtro

4. Limpe atela do filtro e prenda-a com uma ferramenta de
limpeza.

5. Limpe o compartimento de poeira com uma ferramenta de
limpeza.

6. Vire o tanque e remova o esfregdo para limpa-lo ou substi-
tua-o.

Dicas:

1. Limpe o esfregdo regularmente, pois se ele estiver contaminado,
isso prejudicara o desempenho da limpeza.

2. Certifique-se de remover o esfregdo e limpa-lo; entdo, seque-o
girando. Ndo o limpe com ele montado no tanque, pois isso podera
danificéa-lo.

3. Use o tanque de 4gua com o esfregdo pelo menos uma vez a cada
duas semanas para manter o equipamento em boas condicdes e
evitar danos ao tanque de agua devido a secagem prolongada.
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Escova principal de limpeza Limpe / substitua a escova lateral.
1. A escova principal é descartavel e deve ser limpa semanal- 1. A escova lateral é conectada por fivelas, e pode ser
mente. Recomenda-se substituir a escova principal a cada removida facilmente com as maos.

6-12 meses para garantir um desempenho de limpeza
adequado. Vire o limpador, remova a tampa da escova
principal e, em seguida, a escova pressionando a bragadeira
na tampa.

Nota: Evite a colisdo ao gira-lo para evitar danos ao radar a laser.

Retirada

Tampa de escova principal

. Escova principal

2. Monte a escova lateral apds a limpeza ou substitua a
escova lateral.

Instalagdo

2. Corte os pelos ao redor da escova com a faca e limpe a
escova principal com a outra ponta da faca.

Dicas:

1. Recomenda-se substituir a escova lateral a cada 3-6 meses para se
L L garantir uma limpeza adequada.

3. Monte a escova principal e a tampa da escova principal. 2. Recomenda-se substituir a escova lateral a cada 1-2 meses para se

Em seguida, trave a bragadeira. garantir uma limpeza adequada.
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Limpe o sensor

1. Recomenda-se limpar semanalmente cada sensor com um
pano limpo e macio para garantir que o equipamento execute
a limpeza adequadamente.
Robo-esfregdo a vacuo:
Sensor de detecgdo de quedas x4
Sensor a laser x3

Eletrodo de carga x2
Radar a laser =1

Sensor a laser -

»Sensor de detecgdo
de quedas

- Sensor de detecgdo

de quedas
Radar a laser-

Eletrodos de recarga T

> Eletrodos de recarga
= _
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Base de carregamento:
IR lentex1
Sonda de carregamento x2

——— Lentes infravermelhas

=

L Eletrodos de recarga

Dicas:

1. Limpe, por favor, os eletrodos de carregamento do rob6 e da base de
carga regularmente e limpe a poeira nos eletrodos de carregamento
com um pano macio seco ou uma ferramenta de limpeza.

Manutencdo de bateria

1. O rob0 est4 equipado com uma bateria de ion de litio
recarregavel de alto desempenho. Mantenha a bateria
carregada regularmente para manter o dispositivo operando
com o desempenho adequado.

2. Se ndo for usar o dispositivo por um longo periodo,
desligue-o e carregue-o pelo menos uma vez por més para
evitar danos a bateria devido a descarga excessiva.



Especificagdes

Aspirador

Modelo V-RVCLM40B
Dimensdes ¢ 350 x 95 mm
Tens&o nominal de input 24\ =
Corrente nominal de input 12A

Taxa de tensdo 55W
Capacidade de carga de bateria 5200 mAh
Tensé&o de pilha 144\ =

Conexdo sem fio

Wi-Fi [EEE 802.11b/g/n 2.4 GHz

Frequéncia de operagao

2400-2835 MHz

Poténcias maximas de saida <18 dBm
Base de carregamento

Modelo V-RVCLM40B
Tens&o nominal de output 24V =
Corrente nominal de output 12A

Dimensdes

218 x 88.5% 126 mm
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Adaptador de energia

Modelo BLJ38W240120P-V

Input 100-240 V-, 50/60 Hz, 1.0 A
Output 24V=12A

Modelo R241-2401200E

Input 100-240V~,50/60 Hz, 1.5 A
Output 24V=12A

« Para uso apenas com o carregador fornecido com o modelo
<BLJ38W240120P-V> ou <R241-2401200E>.

« Este produto esta em conformidade com o padréo de
seguranga de laser Classe |, IEC60825-1: 2014, e ndo gera
radiagdo a laser nociva a humanos.

« Nossa empresa se reserva o direito de fazer quaisquer
alteragdes técnicas ou de design no produto devido as necessi-
dades de melhoria continua do produto.

« O direito de interpretagdo pertence a nossa empresa.

« Este equipamento deve ser guardado separadamente com uma
distancia de pelo menos 20 cm entre a antena e o corpo do
usuario quando esta na condigdes normais de uso.



Resolugéo c

Aviso de falha

Solucdo

Erro ne 1 Certifique-se
de que o sensor de
alcance do laser ndo
esteja bloqueado.

Verifique ou remova qualquer
matéria estranha ao redor do radar a
laser, ou reposicione o robé e
reinicie-o.

Erron° 2 Limpe o
sensor de detecgdo de
quedas e reposicione o
robo.

Limpe o sensor de deteccdo de
quedas e tente novamente (para
obter mais detalhes, consulte o
manual do usuario).

Erro n° 3 Um forte
campo magnético foi
detectado. Reposicione
orobd e tente
novamente.

Reposicione o robé e tente
novamente.

Erro n° 4 Verifique o
sensor de colisdo e
remova qualquer objeto
estranho nele.

Tente pressionar a tira do para-cho-
que e remover qualquer matéria
estranha; ap6s concluir o processo,
reinicie o robd.

Errorn°5 O Rob6 esta
operando em temperatu-
ra anormal. Pare de
operéa-lo até que retorne
a temperatura normal.

O robo esta com temperatura muito
alta ou baixa. Pare de opera-lo até que
retorne a temperatura normal.

Erro n° 6 Dispositivo
nao carrega. Limpe os
contato de carregamen-
to.

Verifique o adaptador ou se o
mecanismo de descarte automati-
co de sujeira esta na posigdo
horizontal. Desligue o rob6 e o
mecanismo de descarte automati-
co de sujeira; em seguida, limpe os
contatos de metal.
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Problema

Solugdo

Falha ao iniciar

Bateria fraca. Recarregue o mecanismo de
descarte de sujeira antes de uséa-lo.
Temperatura ambiente muito baixa
(inferior a 0 °C) ou muito alta (superior a 50
Q)

Falha ao comecar a
varrer

Bateria fraca. Recarregue o mecanismo
de descarte de sujeira antes de usa-lo.

Falha ao recarregar o
dispositivo

Ha muitos objetos bloqueando as areas
ao entorno do mecanismo de descarte de
sujeira. Coloque o mecanismo de
deposito de sujeira em uma area aberta.
O dispositivo principal esta muito longe
do descarte automatico de sujeira.
Coloque-o préximo ao depdsito
automatico de sujeira e tente novamente.

O dispositivo ndo esta
funcionando adequada-
mente.

Desligue-o e ligue-o novamente.

Dispositivo esta
fazendo ruido ao
operar.

A escova principal, a escova lateral ou as
rodinhas esquerdo / direito foram
danificados por objetos estranhos.
Desligue a maquina e remova o objeto
estranho.

O desempenho da
limpeza piorou ou a
dispositivo esta
deixando cair poeira.

O mecanismo de descarte automatico de
sujeira esta cheio de poeira. Esvazie o
coletor.

O componente do filtro esta bloqueado.
Por favor, limpe-o. A escova principal esta
danificada por qualquer objeto estranho.
Limpe a escova principal.




rguntas uentes

Problema

Solugao

Dispositivo ndo esta
conseguindo se
conectar a rede Wi-Fi.

O sinal de Wi-Fi esté fraco. Certifique-se
de que o robd esteja em um local com o
sinal de Wi-Fi adequado.

Dispositivo ndo est4 conseguindo se
conectar. Redefina a conexdo Wi-Fi, baixe
o aplicativo mais recente e tente
novamente.

O robd esta sempre
desconectado.

Certifique-se de que a maquina tenha se
conectado a rede com sucesso e sempre
dentro da area do sinal do Wi-Fi.

Retomada do ponto de
interrupgao.

Certifique-se de que o modo “ndo perturbe”
ndo esteja ativado, pois isso desativara o
procedimento no ponto de interrupgao.
N4&o sera possivel continuar o processo no
ponto em que o dispositivo parou quando a
maquina estiver sendo carregada.

O robd ndo regressa a
base de carregamento
apos a limpeza do
ponto fixo ou ser
reposicionado.

Como o robd precisara gerar novamente
um mapa apds a limpeza de um ponto ou
apos se deslocar por uma longa distancia,
ele podera ndo localizar a base para
carregar. Nesse caso, coloque a maquina
na base de carregamento manualmente.

Falha de carregamento.

Certifique-se de que haja espago
suficiente ao redor da base de carrega-
mento, nem que a superficie dos eletrodos
esteja suja de poeira ou obstruida na base
de carregamento.

12

Problema

Solugao

Falha ao executar
limpeza programada.

Certifique-se de que a maquina esteja
conectada a rede; uma desconexdo
causara falha na sincronizagao e na tarefa
de limpeza agendada.

N&o é possivel
emparelhar o rob6 ao
telefone celular.

Certifique-se de que a base de carrega-
mento e a maquina principal estejam
dentro da cobertura de Wi-Fie com um
bom sinal; em seguida, reinicie a conexao
Wi-Fi para emparelhamento seguindo as
instrugdes do manual.




Informazioni sulla S

1. Istruzioni di uso

Siprega di prestare attenzione alle seguenti precauzioni di
sicurezza di base prima di utilizzare il prodotto:

« Leggere attentamente il manuale dell'utente e seguire le istruzioni
nel manuale dell'utente quando si utilizza il prodotto.

« Conservare bene il manuale dell'utente per riferimento futuro.

« Se é necessario trasferire il prodotto a terzi, si prega di allegare il
manuale dell'utente insieme al prodotto.

« Qualsiasi operazione non conforme alle istruzioni del manuale
dell'utente puo provocare gravi lesioni personali o danni al prodotto
stesso.

& Avvertenza: Istruzioni contro I'uso scorretto del prodotto che
puo portare alla morte oa lesioni gravi.

& Attenzione: Istruzioni contro I'uso scorretto del prodotto che
puo causare lesioni minori o danni al prodotto.

M] Leggere il manuale dell'operatore

2. Precauzioni di sicurezza

A Avvertimento

» Questo prodotto puo utilizzare solo la base diricarica e le batterie
fornite con questo prodotto. In caso contrario, potrebbero verificarsi
danni al prodotto, scosse elettriche o incendi causati dall'alta
tensione.

» Non utilizzare questo prodotto se il prodotto e gli accessori di
questo prodotto risultano danneggiati. Contattare il nostro servizio
post-vendita. Ad eccezione dei tecnici dell'assistenza designati o
autorizzati dalla nostra azienda, nessuno puo smontare, riparare o
modificare questo prodotto.

« Scollegare il prodotto prima della manutenzione.

n3

«Non toccare la spina di alimentazione o il prodotto con le mani
bagnate, poiché cio potrebbe provocare scosse elettriche.

«Seil cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito
dal produttore, dal suo servizio di assistenza o da un professionista
simile per evitare pericoli.

« Perevitare che il prodotto cada accidentalmente, non utilizzare
questo prodotto nel luogo sospeso senza la recinzione protettiva,
che potrebbe causare lesioni personali.

« L'utente non deve sostituire le batterie in privato.

« Evitare che gliindumenti o qualsiasi parte del corpo (capelli, dita,
ecc.) rimangano impigliati nella spazzola o nella ruota dell'aspi-
rapolvere. In caso contrario, potrebbero verificare lesioni
personali.

« Non posizionare il prodotto vicino al fuoco oa materiali inflamma-
bili/esplosivi/corrosivi.

«Se manca il manuale utente, si prega di contattare il rivenditore
locale o chiamare il servizio post-vendita per ottenere un manuale
utente elettronico.

«Seil cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito
dal produttore, dal suo agente di servizio o da persone similmente
qualificate per evitare rischi.

A Attenzione

« Questo apparecchio contiene batterie che possono essere
sostituite solo da persone qualificate.

« Aifini dellaricarica della batteria, utilizzare esclusivamente con lo
smaltimento automatico dello sporco fornito con questo apparec-
chio.

« Controllare se ci sono mozziconi di sigaretta, fiammiferi ed altri
oggettiinfiammabili ed esplosivi nella stanza. Se ce n'é uno, sara
necessario ripulire manualmente prima dell'uso del prodotto.
Oggetti infiammabili inalati nel robot durante I'uso del processo
riscalderanno il prodotto.



Informazioni sulla S

« Pulire regolarmente le spazzole perimetrali ei rulli, pulire regolar-
mente il contenitore della polvere, e pulire regolarmente il filtro.

« L'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione
quando si rimuove la batteria.

« La batteria deve essere smaltitain modo sicuro.

« |l prodotto e destinato esclusivamente alla pulizia di pavimentiin
ambiente domestico. Si prega di non utilizzare all'aperto come sul
balcone aperto o sulla superficie che non sia un pavimento come il
divano, o nell'ambiente commerciale o industriale.

« Impedire I'aspirazione di acqua, olio o altri liquidi, che potrebbero
danneggiare il prodotto.

« Si prega di fare sufficienti preparativi prima di avviare il prodotto per
evitare che il rumore possa causare danni a persone o animali.

« Disporre i cavi sparsi sul pavimento prima dell'uso per timore di
compromettere il normale funzionamento del prodotto.

« Rimuovere gli oggetti fragili prima dell'uso.

«Labasediricarica deve essere posizionata contro la parete e sul
pavimento piatto per timore di compromettere la funzionalita del
prodotto.

« Scollegare la base diricarica se rimane inutilizzata per lungo tempo.
« Quando il prodotto € in funzione, la rimozione della base diricarica
influira sulla normale ricarica della macchina.

« Non utilizzare il prodotto per aspirare oggetti appuntiti (ad es. vetro
frantumato e chiodi) per timore di danni al prodotto.

« Non utilizzare il prodotto a una temperatura ambiente superiore a 40
C oinferiore a0C o nell'ambiente umido, infiammabile, esplosivo o
corrosivo.

« Non caricare alla temperatura ambiente superiore a 35C o inferiore
a0C.

«Non raccogliere il prodotto dalla copertura del radar laser.

« Assicurare che il prodotto sia spento e che la base diricarica sia
scollegata prima della pulizia o della manutenzione.
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» Non posizionare bambini, animali domestici o altri oggetti sopralil
prodotto mentre & fermo o in movimento.

« Non spruzzare alcun liquido nel prodotto (assicurare che lo
scomparto di polvere sia completamente asciutto prima di
reinstallare).

« Non capovolgere il prodotto (la cassa del radar laser non deve mai
toccare il suolo).

« Utilizzare questo prodotto solo come indicato nel manuale
dell'utente o nella guida rapida. Gli utenti sono responsabili per
qualsiasi perdita o danno derivante dall'uso improprio di questo
prodotto.

3. Informazioni sulla sicurez-

za dei bambini
A

« | bambini non devono giocare con il prodotto.

« Si prega di tenere gli strumenti di pulizia della spazzola principale
fuori dalla portata dei bambini.

» Questo prodotto pud essere utilizzato da bambini di eta pari o
superiore a 8 anni e da persone con ridotte capacita fisiche,
sensoriali o mentali o prive di esperienza e conoscenza se sono
state supervisionate o istruite sull'uso dell'apparecchio in modo
sicuro e ne comprendono i pericoli coinvolto.

« La pulizia e la manutenzione da parte dell'utente non devono
essere eseguite da bambini senza supervisione.



Informazioni sulla Sicure

4. Informazioni sulle bat-
terie

AT

—
« Questo prodotto contiene una batteria agli ioni di litio.
«Non esporre I'apparecchio o la batteria a temperature eccessive.
« Prestare attenzione al rischio dai terminali dell'apparecchio a
batteria o dalla batteria che vengano cortocircuitati da oggetti
metallici.
« Prima di smaltire I'apparecchio, la batteria deve essere rimossa
dall'apparecchio. Passi da asporto:
A.Togliere la spazzolalaterale. Utilizzare un cacciavite per allentare
le viti e la piastra decorativa di base.
B. Rimuovere il pannello di rivestimento della base.
C. Estrarre la batteria e scollegare il cavo di collegamento tra la
batteria e la macchina host.
« Le batterie devono essere rimosse quando il prodotto viene smaltito.
« Se é necessario sostituire la batteria della macchina host, si prega di
contattare il nostro servizio di assistenza post-vendita. L'uso di
batterie errate pud causare incidenti alla sicurezza.
« Se le batterie perdono, evitare il contatto del liquido con la pelle o gli
indumenti. Pulire immediatamente con un panno asciutto ed inviare
alla stazione diriciclaggio o al punto di manutenzione designato. Non
scartare.
« Si prega di smaltire correttamente le vecchie batterie del prodotto.
Le batterie contengono sostanze pericolose dannose per I'ambiente.
Si prega di attenere alle normative ambientali locali ed inviarle al sito
diriciclaggio designato.
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5. Ambito di utilizzo del
prodotto

Il prodotto € adatto periseguenti pavimenti: pavimento in legno,
piastrelle di ceramica e moquette a fibra corta.

L] L] L]

6. Esclusioni di respons-

abilita
In una delle seguenti circostanze, il prodotto sara escluso dall'ambi-
to della garanzia gratuita, ma puo essere fornita una riparazione a
pagamento:
A. Danni dovuti al mancato utilizzo del prodotto da parte dell'utente
in stretta conformita con il nostro manuale dell'utente o a causa di
conservazione impropria;
B.La macchina o le parti hanno superato il periodo di garanzia
gratuita;
C. Danni dovuti allo smontaggio da parte di soggetti diversi dal
personale di manutenzione della nostra azienda o autorizzati dalla
nostra azienda;
D. Non e possibile fornire il numero di buono acquisto valido;
E. Danni causati da fattoriirresistibili come calamita naturali;
F. Guasto o danno del prodotto causato da fattori imprevisti o cause
provocate dall'uomo (inclusi errori operativi, ingresso di liquidi,
collegamento/scollegamento improprio, graffi, manipolazione, urto,
ingresso di tensione inappropriata, ecc.)



Lista di Imballaggio

Robot aspirapolvere-mocio x 1 Base diricaricax 1 2-in-1serbatoio di acqua x 1 Spazzola principale x 1 Spazzola lateralex2  HEPA filtro x 1

Manuale x 1 Supporto di mocio x 1 Mocio x 2 Mocio monouso x 10 Strumento di puliziax 1 Adattatore x 1
Manuale di Guida Rapida x 1

Notare:

Il filtro HEPA e lo strumento di pulizia sono installati sul serbatoio di acqua 2-in-1.

Il serbatoio dell'acqua 2-in-1, la spazzola principale e la spazzola laterale sono installati sul robot.
Il mocio € installato sul supporto di mocio.
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Introduzione al Prodotto

Configurazione di Rete
Quando il robot & acceso, premere a
lungo contemporaneamente i tasti De

LJ per 3 secondi finché non viene
visualizzato il messaggio vocale "Attivare
configurazione di rete", quindi rilasciare
per attivare la configurazione di rete.

Quando il robot & acceso, premere a

lungo contemporaneamente i tasti (!

e
G per 10 secondi fino a quando non
viene visualizzato il messaggio vocale "Il
robot sta per ripristinare le impostazioni
di fabbrica" e premere a lungo i tasti per
10 secondi fino al messaggio vocale "Il
robot ha ripristinato impostazioni di
fabbrica con successo". E necessario

riavviare dopo il ripristino.

n7

- O Ricarica intelligente

= Premere brevemente il pulsante per avviare la ricarica
intelligente.

= Premere a lungo per 5 secondi per abilitare la modalita di
associazione

~ (1) Accensione/spegnimento,

pulizia globale

= Premere brevemente il pulsante per avviare/mettere in
pausa la pulizia

= Premere a lungo il pulsante per 5 secondi per accendere
/spegnere
Bianco: funzionamento/pausa/batteria caricata/standby
Bianco lampeggiante lentamente: connessione di rete
Arancione lampeggiante: ricaricando/caricando/
smaltimento dello sporco
Arancione lampeggiante lentamente: bassa batteria/
malfunzionamento
Indicatore LED spento: indicare lo spegnimento/sonno

IR sensore

Pulsante di ripristino:
Per lo spegnimento forzato.

= Premere brevemente per spegnere



Introduzione al Prodotto

Robot aspirapolvere-mocio e sensore Base diricarica

@ Radar laser @ Rotella universale @ Spazzola rotante
@ Copertura superficiale @ Elettrodi di ricarica @ Rotella sinistra

@ Pulsante Spazzola laterale @ Rotella destra

@ IR sensore @ Sensore di scogliera 2-in-1 serbatoio di acqua
@ Sensore di collisione Copertura della spazzola principale

2-in-1Serbatoio di Acqua

Ingresso

- Strumento di pulizia
Pulsante di rilascio del scomparto polvere

Scomparto di polvere

n8

Morsetto di schermo filtrante

Schermo filtrante

Indicatore

IR lente

Elettrodi diricarica

DC Connettore



Istruzioni di

Installare la base diricarica

(1) Aprire il coperchio inferiore della base di ricarica e inserire il
connettore di uscita dell'adattatore nel DC connettore della base di
ricarica. Quindi rimontare il coperchio inferiore della base di
ricarica e collegare I'adattatore alla fonte di alimentazione.
L'indicatore della base di ricarica e acceso quando la base di
ricarica e collegata a una fonte di alimentazione.

(2) Assicurare che la base di ricarica sia sul pavimento piatto vicino
alla parete e che non vi siano ostacoli entro 1,2 m davanti e 0,5 m su
entrambi i lati della base diricarica.

> Posizionare vicino alla parete

Notare:

1. Si prega di inserire il cavo di alimentazione aggiuntivo nella fessura del cavo
nella parte inferiore della base di ricarica per evitare che venga trascinato,
causando lo spostamento o lo spegnimento della base diricarica.

2. Non posizionare il supporto della base di ricarica nel luogo esposto alla luce
solare oa una luce intensa.
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Istruzioni di

Accensione/spegnimento

Premere a lungo il pulsante di accensione () per 5 secondi per

accendere il robot. L'indicatore LED di alimentazione lampeggia
lentamente, quindi si accende costantemente di colore bianco e il
robot & in standby. Quando il robot rimane fermo, premere a lungo
il pulsante di accensione () per 5 secondi per spegnerlo. Il robot
si addormenta se rimane inattivo per pit di 10 minuti. In stato di
sonno, premere un pulsante qualsiasi per riattivarlo.

Notare:

1. Durante laricarica, il robot non puo essere spento o addormentato.

2.1l robot non puo essere acceso quando la batteria & scaricata, si prega di caricare.

3.Quando il robot & collegato alla fonte di alimentazione sulla base di ricarica, si
accendera automaticamente.

Spazzare

Nello stato di accensione, premere brevemente il pulsante (O
con il messaggio vocale "Avviare spazzamento globale".

Durante la pulizia, premere brevemente il pulsante (U per
mettere in pausa la pulizia.

Suggerimenti: se la batteria € scaricata, la funzione di pulizia non
puo essere avviata.

Ricarica automatica/manuale

Al termine della pulizia, viene emesso un messaggio vocale
"Pulizia terminata e ricarica avviata" e il robot inizia la ricarica.

In caso di batteria scaricata durante la pulizia, il robot iniziera
aricaricare automaticamente.



Istruzioni di Uso

Riempire il serbatoio o pulire a meta il mocio

Premere brevemente il pulsante (1) per mettere in pausa il robot;
rimuovere il modulo di mocio, riempire il serbatoio o pulire il mocio;
rimontare il modulo di mocio e premere nuovamente brevemente il
pulsante per riprendere la pulizia.

Configurazione di rete & aggiornamento del firmware

Scaricare I'App Mijia e usare il client mobile per ripristinare il
Wi-Fi secondo i suggerimenti dell'App. Fare riferimento alla
Guida Rapida per ulteriori informazioni. Puoi controllare ed
aggiornare il firmware tramite I'App. Assicurare che l'apparec-
chiatura sia in ricarica durante I'aggiornamento. Leggere la
guida nell'App per i dettagli dell'aggiornamento. Configurare la
rete in base ai suggerimenti nell'App dopo aver terminato il
scaricamento. Puoi utilizzare I'App per il controllo remoto, la
prenotazione e cosi via purché sia connessa alla rete.

Guasto

In caso di guasto del robot, verranno emessi allarmi acustici e
visivi con I'indicatore LED di alimentazione lampeggiante in
arancione. Per maggiori dettagli fare riferimento a Risoluzione
dei Problemi.

Il robot si spegnera automaticamente quando sara inattivo per
10 minuti in caso di guasto.

Come usare

1. Posizionare il robot sul pavimento piano all'interno.
Rimuovere la protezione limite su entrambi i lati del paraurti.
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2. Premere il pulsante di rilascio del scomparto di polvere per
rimuovere il scomparto di polvere 2 in 1 con serbatoio di
acqua.

3.Immergere il mocio con acqua ed attaccare al nastro
magico e stringere. Iniettare acqua attraverso l'ingresso e
serrare la copertura.

4.Montare il scomparto di polvere 2 in 1 con serbatoio di
acqua nel robot. Per rimontare il serbatoio integrato,
spingere con la fessura. Quindi spingere verso il basso
dopo aver sentito un clic.




Istruzioni c

5.Premere a lungo il pulsante (') per 5 secondi per accendere il
robot, quindi premere brevemente il pulsante {3 per ricaricare.
Il robot sara pronto per il funzionamento quando sara comple-
tamente ricaricato.

6. Il robot tornera alla base di smaltimento automatico dello
sporco dopo aver funzionato per pit di 1 minuto ed iniziera
automaticamente il processo di pulizia. La funzione di
smaltimento automatico dello sporco puo essere attivata o
disattivata tramite le impostazioni del’APP. Dopo che la
funzione di smaltimento automatico dello sporco é stata
disattivata, lo smaltimento automatico dello sporco non verra
eseguito quando il robot torna alla base di smaltimento
automatico dello sporco.

Notare:

.In caso di livello basso della batteria durante lo spazzamento, il robot andra alla
base di ricarica per la ricarica automatica, quindi tornera al punto di
interruzione per riprendere la pulizia.

. Per |'uso iniziale, potrebbe essere pochissima acqua nel serbatoio, che & un
campione di prova residuo, in condizioni normali, puoi usare a tuo agio.

. Prima di eseguire la pulizia, si prega di assicurare che il vano di polvere 2iin 1
con serbatoio di acqua sia stato installato correttamente sul robot, cosi come
lo schermo del filtro e il morsetto dello schermo del filtro del scomparto di
polvere 2 in 1 con serbatoio di acqua sono stati installati .

. Si prega di chiudere la copertura superiore dello smaltimento automatico dello
sporco prima di eseguire lo smaltimento dello sporco.

5. Si prega di controllare se il condotto della polvere é bloccato e rimuovere

eventuali corpi estranei se il processo di smaltimento dello sporco ¢ anomalo.
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Come con

Connettere all'App Mijia

Questo prodotto funziona con I'App Mijia. Controllare il tuo
dispositivo ed interagirlo ed altri dispositivi domestici
intelligenti con I'App Mijia.

Note: Poiché I'App Mijia & soggetta a miglioramenti ed
aggiornamenti di volta in volta, le operazioni effettive
possono variare rispetto a quanto descritto sopra. Si prega di
eseguire le operazioni seguendo le istruzioni nell'attuale App
Mijia.

Attenzione: "Funzionare con Mijia"
convalida solo a livello di software.
MIUI e Mijia non sono responsabili
dell'impresa e della sua produzione,
implementazione degli standard,
supervisione della qualita ed altri
aspetti del prodotto.

| .
:.'_ works with

»< mijia

Scansionare il codice QR per scaricare ed E
installare I'App. Verrai indirizzato alla pagina I'l 3
di configurazione della connessione se I'App J=;
e giainstallata. Oppure cercare "Viomi
mall/Mijia" nell'App Negozio per scaricare ed :-*
installare. Aprire I'App, toccare "+"in alto a [=]
destra, quindi seguire le istruzioni per
aggiungere il tuo dispositivo.



Come conne

Collegare I'alimentazione
Collegare la spina di alimentazione alla presa.

Scaricare I'App
Cercare "Viomi mall" o "Mijia" nell'’App Negozio; oppure scansion-
are il codice QR per scaricare ed installare I'App

Associare il cellulare basato su Android al Wi-Fi
Toccare il prodotto disponibile e toccare "Connettere" per
procedere. Basta seguire i suggerimenti.

Associare il cellulare basato su iOS al Wi-Fi
Selezionare I'hotspot del robot nelle impostazioni Wi-Fi del
tuo telefono ed attendere la connessione; Tornare all'App,
toccare "Avanti" e seguire i suggerimenti per completare la
connessione.

Note: Fare riferimento a Come Ripristinare il Wi-Fi quando il
telefono non é in grado di connettere I'aspirapolvere Viomi
(come di seguito); Si prega di connettere al Wi-Fi per un'espe-
rienza utente ottimale.

Ripristinare Wi-Fi

Quando il router viene sostituito o la password Wi-Fi viene
modificata, & necessario ripristinare le impostazioni Wi-Fi tenendo
premuti entrambiitasti (U e O per 3 secondifinoaquando
I'indicatore luminoso Wi-Fi non lampeggia in bianco e viene
visualizzato un messaggio vocale che indica che le impostazioni
Wi-Fi sono state ripristinate con successo.
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Manutenzio

Scomparto di polvere 2 in 1 con serbatoio di acqua

1. Premere il pulsante di rilascio del Vano di Polvere ed estrarre il
serbatoio per rimuovere.

2. Rilasciare il morsetto del Scomparto di Polvere per rimuovere il
Morsetto di schermo filtrante.




Manutenzione

3. Rimuovere lo Schermo filtrante. 5. Pulire il Scomparto di Polvere con lo strumento di pulizia.

>Morsetto di schermo filtrante

-Schermo filtrante

6. Capovolgere il serbatoio e rimuovere il mocio per pulire o

4. Pulire lo schermo filtrante e il morsetto con lo strumento di sostituire.
pulizia.

Suggerimenti:

1. Pulire regolarmente il mocio, poiché il mocio contaminato
compromette le prestazioni di spazzamento.

2. Assicurare di rimuovere il mocio e pulire, quindi ruotare ad
asciugare . Non pulire con esso montato sul serbatoio, che potrebbe
causare danni al serbatoio.

3. Si prega di utilizzare il serbatoio di acqua per pulire almeno una
volta ogni due settimane per mantenere in buone condizioni ed
evitare danni al serbatoio di acqua a causa dell'asciugatura a lungo
termine.
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Manutenzione

Pulire la spazzola principale

Pulire/sostituire la spazzola laterale
1. La spazzola principale € consumabile e deve essere pulita 1. La spazzola laterale & collegata da fibbie e pud essere
settimanalmente. Si consiglia di sostituire la spazzola rimossa facilmente con le mani.
principale ogni 6-12 mesi per garantire prestazioni di pulizia .
adeguate. Capovolgere il pulitore, rimuovere la copertura Rimuovere
della spazzola principale e la spazzola premendo il morsetto

sulla copertura.

Notare: Evitare la collisione quando lo si capovolge per evitare
danni al radar laser.

Copertura di spazzola principale

. Spazzola principale

2. Montare la spazzola laterale dopo la pulizia o sostituire la
spazzola laterale.

2. Tagliare i peli intorno alla spazzola con il coltello e pulire la
spazzola principale con I'altra estremita del coltello.

Suggerimenti:

1. Si consiglia di sostituire la spazzola laterale ogni 3-6 mesi per garantire
N prestazioni di pulizia adeguate.
3. Montare la spazzola principale e la copertura della 2. Si consiglia di sostituire la spazzola principale ogni 1-2 mesi per
spazzola principale e bloccare il morsetto.

garantire prestazioni di pulizia adeguate.
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Manutenzione

Pulire il sensore

1. Si consiglia di pulire settimanalmente ogni sensore con un
panno pulito e morbido per garantire prestazioni di pulizia

adeguate.

Robot aspirapolvere-mocio:

Sensore di scogliera x4 Elettrodo di ricarica x2
Sensore laser x3 Radar laserx1

Sensore laser -

> Sensore di scogliera

- Sensore di scogliera

Radar laser

Elettrodo diricarica T > Elettrodo di ricarica
ETE——
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Base diricarica:
Lente IR x 1
Sondadiricarica x 2

IR lente

=

I Elettrodi diricarica

Suggerimenti:

1. Si prega di pulire regolarmente gli elettrodi di ricarica sia del robot che
della base diricarica e rimuovere la polvere dagli elettrodi di ricarica con
un panno morbido ed asciutto o uno strumento per la pulizia.

Manutenzione della batteria

1. Il robot & dotato della batteria ricaricabile agli ioni di litio ad
alte prestazioni. Si prega di mantenere la batteria regolar-
mente ricaricata per mantenere le sue prestazioni.

2. Se non usare per un lungo periodo, spegnere e caricare
almeno una volta al mese per evitare danni alla batteria a
causa della scarica eccessiva.



Specifiche

Aspirapolvere

Modello V-RVCLM40B
Dimensioni ¢ 350 x 95 mm
Tensione diingresso nominale 24V =
Corrente di ingresso nominale 12A

Potenza nominale 55W

Capacita della batteria 5200 mAh
Voltaggio di batteria 144V =

Connettivita senza fili

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz

Frequenza di funzionamento

2400-2835 MHz

Potenze in uscita massime <18 dBm
Base diricarica

Modello V-RVCLM40B
Tensione di uscita nominale 24V =
Corrente di uscita nominale 12A

Dimensioni

218 x 88.5% 126 mm
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Adattatore di alimentazione

Modello BLJ38W240120P-V
Ingresso 100-240V~,50/60 Hz, 1.0 A
Uscita 24V=12A

Modello R241-2401200E

Ingresso 100-240V~,50/60 Hz, 1.5 A
Uscita 24V=12A

« Da utilizzare solo con il caricabatterie fornito con il modello
<BLJ38W240120P-V> 0 <R241-2401200E>.

« Questo prodotto e conforme allo standard di sicurezza laser di
Classe | secondo IEC60825-1:2014 e non generera radiazioni laser
pericolose per l'uomo.

« La nostra azienda si riserva il diritto di apportare modifiche
tecniche o di design al prodotto a causa di continue esigenze di
miglioramento del prodotto.

« |l diritto di interpretazione appartiene alla nostra azienda.

« In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve
essere mantenuta alla distanza di separazione di almeno 20 cm
tral'antenna e il corpo dell'utente..



Risoluzione

Messaggio di guasto

Soluzione

Errore#1. Assicurare che
il sensore di distanza
laser non sia bloccato.

Controllare o rimuovere eventuali
corpi estranei attorno al radar laser o
riposizionare il robot e riavviarlo.

Errore #2. Pulire il
sensore della scogliera
e riposizionare il robot.

Pulire il sensore della scogliera e
riposizionare il robot. (per maggiori
dettagli fare riferimento al manuale
utente).

Errore #3. Viene rilevato
un forte campo
magnetico. Riposizion-
are il robot e riprovare.

Riposizionare il robot e riprovare.

Errore #4. Controllare il
sensore di collisione e
rimuovere eventuali
corpi estranei su di esso.

Provare a premere la striscia del
paraurti e a rimuovere eventuali
corpi estranei, quindi riavviare il
robot.

Errore #5. Il robot ha una
temperatura anomala.
Interrompere il funziona-
mento fino al ripristino
della temperatura
normale.

Il robot ha una temperatura troppo alta
otroppo bassa. Interrompereil
funzionamento fino al ripristino della
temperatura normale.

Errore #6. Laricarica
non riesce. Si prega di
pulire il contatto di
ricarica

Controllare I'adattatore o control-
lare se lo smaltimento automatico
dello sporco € in posizione
orizzontale. Spegnere il robot e lo
smaltimento automatico dello
sporco, pulire i loro contatti
metallici.
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FAQ

Problemi

Soluzione

Non si avvia

Batteria scaricata. Si prega di andare allo
smaltimento dello sporco per laricarica
prima dell'uso. Temperatura ambiente
troppo bassa (inferiore a 0°C) o troppo alta
(superiore a 50°C)

Non si avvia a spazzare

Batteria scaricata. Si prega di andare allo
smaltimento dello sporco per la ricarica
prima dell'uso

Non siricarica

Ci sono troppi ostacoli vicino allo
smaltimento dello sporco. Si prega di
mettere lo smaltimento dello sporco
nell'area aperta.

La macchina principale & troppo lontana
dallo smaltimento automatico dello
sporco. Si prega di mettere vicino allo
smaltimento automatico dello sporco e
riprovare.

La macchina funziona in
modo improprio.

Spegnere e poi riaccendere.

L'operazione di pulizia &
rumorosa.

La spazzola principale, la spazzola laterale
o larotella orientabile sinistra/destra
sono danneggiate da corpi estranei.
Spegnere la macchina e rimuovere
I'oggetto estraneo

Le prestazioni di
pulizia si deteriorano o
la polvere cade.

Lo smaltimento automatico dello sporco
e pieno di polvere. Si prega di svuotare il
raccoglitore.

Il componente del filtro & bloccato. Si
prega di controllare se la spazzola
principale e danneggiata da oggetti
estranei. Si prega di pulire la spazzola
principale.




Problemi

Soluzione

La connessione Wi-Fi
non e disponibile.

Segnali Wi-Fi deboli. Assicurare che il
robot abbia una copertura adeguata dei
segnali Wi-Fi.

La connessione Wi-Fi non riesce.
Ripristinare la connessione Wi-Fi,
scaricare I'ultima App e riprovare.

Il robot € sempre
offline.

Assicurare che la macchina sia connessa
alla rete correttamente e sempre
all'interno della copertura Wi-Fi.

Riprendere punto di
interruzione.

Assicurare che la modalita di non disturbo
non sia attivata, che disabilitera la
procedura al punto di interruzione

La procedura al punto di interruzione non &
disponibile quando la macchina é in ricarical

Il robot non riesce a
tornare alla base di
ricarica dopo la pulizia
del punto fisso ol
riposizionamento.

Poiché il robot rigenerera una mappa dopo
la pulizia a punto fisso o il riposizionamen-
to a lunga distanza, potrebbe non riuscire
aindividuare la base di ricarica per la
ricarica. In tal caso, posizionare manual-
mente la macchina sulla base di ricarica.

La ricarica non riesce.

Assicurare che c'e lo spazio sufficiente
intorno alla base diricarica e che non ci
sono polvere o blocchi sulla superficie
dell'elettrodo della base diricarica.
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Problemi

Soluzione

La pulizia programmata
non riesce.

Assicurare che la macchina sia stata
connessa alla rete, poiché la disconnessi-
one dalla rete non riuscira a eseguire la
sincronizzazione e |'attivita di pulizia
pianificata.

Il robot non riesce ad
essere associato al
telefono cellulare.

Assicurare che sia la base diricarica che la
macchina principale sono all'interno della
copertura Wi-Fi e di buoni segnali, quindi
ripristinare la connessione Wi-Fi per
I'associazione seguendo le istruzioni nel
manuale.




Guvenlik Bilgisi

1. Kullanim yonergeleri

Uriinii kullanmadan énce liitfen asagidaki temel giivenlik 8nlemler-
ine dikkat edin:

« Uriinii kullanirken kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve
kullanim kilavuzundaki yénergeleri uygulayin.

« ileride bagvurmak iizere kullanim kilavuzunu uygun sekilde
muhafaza edin.

« Uriinii Gigincii bir sahsa devretmeniz gerekiyorsa, liitfen iriinle
birlikte kullanim kilavuzunuda devredin.

« Kullanim kilavuzundaki yénergelere uygun olmayan herhangi bir
islem, ciddi kisisel yaralanmalara veya iirtiniin kendisinde hasara
neden olabilir.

& Uyari: Oliim veya ciddi yaralanmaya neden olabilecek yanlis {iriin
kullanimina karsi yonergeler.

& Dikkat: Kiiglik yaralanmalara veya iirlin hasarina yol agabilecek
yanhs Uriin kullanimina karsi yonergeler.

M Operatér kilavuzunu okuyun

2. Guvenlik onlemleri
A Uyari

« Bu lirlin sadece beraberindeki sarj istasyonu ve bataryalar ile sarj
edilebilir. Bunun yapilmamasi tirlinde hasara, elektrik carpmasina
veya yiiksek voltajin neden oldugu yangina neden olabilir.

« Uriin ve aksesuarlarinin hasarli oldugu tespit edilirse iiriinii
kullanmayin. Satis sonrasi servis bolimim{zle iletisime gegin.
Sirketimiz tarafindan gérevlendirilen veya yetkilendirilen servis
teknisyenleri disinda hig kimse bu iiriinii sokemez, onaramaz veya
degistiremez.

« Bakim 6ncesinde riindin fisini gekin.
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« Elektrik carpmasina neden olabileceginden, elleriniz islakken
elektrik figsine veya triine dokunmayin.

« Glic kablosu hasarliysa, tehlikeyi dnlemek igin iretici, servis
departmani veya benzer bir profesyonel tarafindan degistirilmelidir.
« Uriiniin kazara diismesini énlemek igin, bu {iriini kisisel
yaralanmaya neden olabilecek koruyucu gergevesi olmayan asili bir
yerde kullanmayin.

« Kullanici pilleri 6zel olarak degistirmemelidir.

« Giysilerin veya viicudunuzun herhangi bir bélimiiniin (sag,
parmaklar vb.) elektrikli siiplirgenin firgasina veya garkina
sikismasini 6nleyin. Bunun yapilmamasi kisisel yaralanmaya neden
olabilir.

« Uriinii atesin veya yanici/patlayici/agindirici malzemelerin yanina
koymayin.

« Kullanim kilavuzu eksikse, elektronik bir kullanim kilavuzu
edinmek igin litfen yerel bayinizle veya satig sonrasi servis
bolimini arayin.

« Besleme kablosu hasarliysa, bir tehlikeyi 6nlemek igin Uretici,
servis acentesi veya benzer nitelikli kisiler tarafindan degistirilmeli.

/\ Dikkat

« Bucihaz, sadece uzman kisiler tarafindan degistirilebilen pillere
sahiptir.

« Piliyeniden sarj etmek amaclyla, sadece bu cihazla birlikte
saglanan otomatik kir atma 6zelligiyle kullanin.

« Odada sigara izmariti, kibrit ve diger yanici ve patlayici maddelerin
olup olmadigini kontrol edin. Varsa, irlinii kullanmadan 6nce
kendinizi manuel olarak temizleyin. Robotun yanici maddeleri
solumasi islemi gévdede 1siya ve zarar vermesine neden olur.

« Kenar firgalarini ve rulolari diizenli olarak temizleyin, toz kutusunu
diizenli olarak temizleyin, filtreyi diizenli olarak temizleyin.



Guvenlik Bilgisi

« Pili gikarirken cihazin ana sebekeden baglantisi kesilmeli.

« Pil glivenli bir sekilde atiimali.

« Uriin sadece ev ortamindaki zeminleri temizlemek igin tasarland.
Liitfen agik balkon gibi dis mekanlarda veya kanepe gibi zemin
olmayan bir yiizeyde veya ticari veya endiistriyel bir ortamda
kullanmayin.

« Uriine zarar verebilecek su, yag veya diger sivilarin emilmesini
onleyin.

« Gurdltiiniin insanlara veya hayvanlara zarar vermesini énlemek igin
lutfen Girlint galistirmadan dnce yeterli hazirliklari yapin.

« Uriiniin normal galismasini etkileme korkusuyla, kullanmadan 6nce
zemine sagilan kablolari diizenleyin.

« Kullanmadan énce kirilabilir nesneleri kaldirin.

« Uriiniin islevselligini etkilememek igin sarj istasyonu bir duvara ve
diiz bir zemine yerlestirilmelidir.

« Uzun bir siire kullaniimayacaksa sarj istasyonun fisini gekin.

« Uriin kullanimdayken sarj istasyonunun gikarilmasi makinenin
normal sarjini etkileyecektir.

« Uriiniin zarar gérmesinden sakinmak igin {iriinii keskin nesneleri
(6rn. kirtk cam ve givi) emmek igin kullanmayin.

« Uriinii ortam sicakliginda 40°C'nin iizerinde veya 0°C'nin altinda
veya islak, yanici, patlayici veya asindirici ortamlarda kullanmayin.
«35C lizerinde veya 0C altinda bir ortam sicakliginda sarj etmeyin.

« Uriinii lazer radar kapagindan tutmayin.

« Temizlik veya bakim yapmadan 6nce, lirlintin kapali oldugundan ve
sarj istasyonun fisinin gekildiginden emin olun.

« Uriin sabitken veya hareket halindeyken iizerine cocuk, evcil hayvan
veya herhangi bir egsya koymayin.
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« Uriiniin igine herhangi bir sivi piiskiirtmeyin (yeniden takmadan
once toz bélmesinin tamamen kuru oldugundan emin olun).

« Uriinii bas asagi yerlestirmeyin (lazer radar muhafazasi asla yere
degmemeli).

« Bu Urlinli sadece kullanim kilavuzunda veya hizli baglangi¢
kilavuzunda belirtildigi sekilde kullanin. Bu iirtiniin uygunsuz
kullanimindan kaynaklanan her tiirlii kayip veya hasardan
kullanicilar sorumludur.

3. Cocuk guvenligi hakkinda
A

« Cocuklar dirinle oynamamali.

« Litfen ana firga temizleme araglarini gocuklarin erigemeyecegi bir
yerde saklayin.

« Bu lirlin 8 yas ve lizeri gocuklar tarafindan ve fiziksel, duyusal veya
zihinsel yetenekleri kisitl veya deneyim ve bilgi eksikligi olan kisiler,
kendilerine cihazin giivenli bir sekilde kullanimiyla ilgili gozetim veya
yonerge verilmisse ve ilgili tehlikeleri anlamigsa kullanilabilir.

« Temizlik ve kullanici bakimi gézetimsiz gocuklar tarafindan
yapilmamali.



Guvenlik Bilgisi

4. Piller hakkinda
AR

« Bu {irlin bir lityum iyon pil takimina sahiptir.

« Cihazi veya pili asir sicakliklara maruz birakmayin.

« Pille galisan cihazin terminallerinin veya pilin metal nesneler
tarafindan kisa devre olma riskinin farkinda olun.

« Cihazi elden gikarmadan 6nce pili cihazdan ¢ikartilmali. Cikartma
adimlar::

A.Yan firgayi ¢ikartin. Dekoratif plakanin ve taban plakasinin
vidalarini gevsetmek icin bir tornavida kullanin.

B. Taban trim panelini gikartin.

C. Pili gikartin ve pil ile ana bilgisayar arasindaki baglanti hattini
sokdin.

« Uriin atildiginda piller gikarilacaktir.

« Ana makinenin pilini degistirmeniz gerekirse, liitfen satis sonrasi
servis boliimiimiizle iletisime gegin. Yanhs pillerin kullaniimasi bir
glivenlik kazasina neden olabilir.

« Piller sizdirirsa, sivinin cilt veya giysilerle temasini 6nleyin. Derhal
kuru bir bezle silin ve geri donilisiim istasyonuna veya belirlenmis
bakim noktasina génderin. Pilleri atmayin.

« Uriiniin eski pillerini liitfen uygun sekilde atin. Piller gevreye zararl
tehlikeli maddeler igerir. Litfen yerel gevre diizenlemelerine uyun ve
bunlari belirlenmis geri dénlisiim sitesine génderin.

131

5. Uriintin kullanim kapsami

Uriin asagidaki zeminler igin uygundur: Ahsap zemin, Seramik karo
ve Kisa elyaf hali.

6. Sorumluluk Reddi

Asagidaki durumlardan herhangi birinde iirlin licretsiz garanti
kapsamindan gikarilacaktir, ancak ticretli onarim saglanabilir:

A. Kullanicinin Griind kullanim kilavuzumuza tam olarak uygun
sekilde galistirmamasindan veya yanlis depolamadan kaynaklanan
hasarlar;

B. Makine veya pargalar licretsiz garanti sliresini agmissa;

C. Sirketimizin bakim personeli veya sirketimizce yetkilendirilmis
kisiler digindaki kisilerin demontaj yapmasindan kaynaklanan
hasarlar;

D. Gegerli bir satin alma fisi numarasi saglanamaz;

E. Dogal afetler gibi karsi konulmaz faktorlerin neden oldugu
hasarlar;

F. Beklenmeyen faktorler veya insan kaynakli nedenlerden
kaynaklanan iiriin arizasi veya hasari (operasyon hatalari, sivi girisi,
uygunsuz takma/gikarma, gizilme, tasima, garpma, uygun olmayan
voltaj girisi vb. dahil)



Paket listesi

== .

Robot vakumlu paspas x 1 Sarjistasyonu x 1 2'si1arada su deposu x 1 Anafirgax1 Yan firga x 2 HEPA filtre x 1

N LN

El kitabi x 1 Paspas tutucu x 1 Paspas x 2 Tek kullanimlik paspas x 10 Temizleme araci x 1 Adaptorx 1
Hizl Kilavuz Kilavuzu x 1

Notlar:

HEPA filtre ve temizleme araci, 2'si 1 arada su deposuna monte edilmistir.
Robot lizerine 2'si 1 arada su deposu, ana firga ve yan firga takilidir.
Paspas tutucusuna paspas takilidir.
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rin tanitimi

N .
—_— © 0O Akilh sarj
/ — \ = Akilli sarji baglatmak igin diigmeye kisaca basmaniz
yeterlidir.
= Cift modunu etkinlestirmek igin 5 saniye boyunca uzun
basin

X | . .
~ (D Gii¢c agma/kapama, Kiiresel
s temizlik
i
{ = Temizligi baglatmak/duraklatmak igin diigmeye kisa
v =1l
Ag Yapilandirmasi i basin
Robot acildiginda, "Ag yapilandirmasini ‘ = Agmak/kapatmak igin diigmeye 5 saniye uzun basin
etkinlestir" sesli uyarisi verilene kadar (1) “\ Beyaz: 9al|§|yor/f|uraklat/doluupll/lv)ekleme
ve O tuslarini ayni anda 3 saniye basil Yava§(;ziyan|p sénen beyaz. ag baglanlyor .
N Yanip s6nen turuncu: yeniden sarj oluyor/sarj oluyor/
tutun ve ardindan ag yapilandirmasini Kirleri
etkinlestirmek igin birakin. atiyor Yavagga yanip sénen turuncu: disiik pil/ariza
LFD gi?stergesi kapali: glictin kapali/uyku durumunu
gosterir

Robot agildiginda, "Robot fabrika
ayarlarini geri yiikleyecek" sesli uyarisi - IR sensoru
verilene kadar (1) ve G tuslarini ayni

anda 10 saniye basili tutun ve "Robot

fabrika ayarlarini basariyla geri yiikledi" 0 7 .
sesli uyarisi verilene kadar tuslari 10 ¢ Yenlden ba$|atma tU§U:
saniye basili tutun. Restorasyondan sonra i Zorla kapatma IQII"I
yeniden baslatma gerekir. . Kapatmak icin kisa basin
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Robot Vakumlu paspas ve sensor Sarj istasyonu

Gosterge

KizilGtesi lens

Sarj elektrotlari

@ Lazer radari @ Evrensel teker @ Silindir firga

@ Yizey Ortlist @ Sarj elektrotlari @ Sol teker

@ Dugme Yan firga @ Sag teker

@ IR sensori @ Ugurum sensori 2'si 1 arada su deposu
@ Carpigma sensori Ana firca kapag!

2-1arada Su Deposu

DC konektori

Giris
- Temizleme araci
Toz Bblmesi serbest birakma diigmesi

Toz Bélmesi
Filtre ekran kelepgesi

Filtre ekrani
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Kurulum Yo

Sarj istasyonunun montaji

(1) Sarj istasyonunun bom kapagini gikarin ve adaptor ¢ikis
konnektoriini sarj istasyonununDC konnektoriine takin. Ardindan
sarj istasyonunun bom kapagini yerine takin ve adaptorii giig
kaynagina baglayin.

Sarjistasyonu bir glic kaynagina baglandiginda, sarj tabanindaki
gosterge 1181 yanar.

(2) Sarj istasyonunun duvara bitisik diiz bir zemin tizerinde oldugun-
dan ve sarj istasyonunun éniinde 1,2 metre ve her iki yaninda 0,5
metre i¢inde herhangi bir engel bulunmadigindan emin olun.

> Duvara yakin yerlestirin

Not:

1.Lutfen ek gli¢ kablosunu, siiriiklenmesini ve sarj istasyonunun hareket
etmesine veya kapanmasina neden olmasini 6nlemek igin sarjistasyonunun
bomu tizerindeki kablo yuvasina takin.

2. Sarj istasyonunu dogrudan giines i1sigina veya parlak 1siga yerlestirmekten
kaginin.
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Cahstirma Ys

Ac/kapa

Robotu agmakicin () gii¢ diigmesine 5 saniye uzun basin. Giig
LED gostergesi yavasca yanip soner ve ardindan siirekli beyaz
renkte yanar ve robot bekleme modundadir. Robot hareketsiz
kaldiginda, kapatmak igin (1) gii¢ diigmesine 5 saniye boyunca
uzun basin. Robot 10 dakikadan fazla bosta kalirsa uyur. Uyku
durumunda kisa devre herhangi bir tusa basilmasi onu uyandira-
caktir.

Not:

1. Robot sarj olurken kapatilamaz veya uyku moduna gegirilemez.

2. Pil azaldiginda robot agilamaz; liitfen sarj edin.

3. Robot, sarjistasyonuna gii¢ kaynagina baglandiginda, otomatik olarak agilir.

Stiplirme

Acilis durumunda, "global siipiirmeyi baslat" sesli uyarisiyla (O
diigmesine kisa basin.

Temizleme sirasinda, temizligi duraklatmak igin (U diigmesine
kisa basin.

ipuclari: Diisiik pil seviyesinde temizleme islevi baslatilamaz.

Otomatik/manuel sarj

Temizligin sonunda, "temizlik bitti ve sarj basladi" sesli uyarisi
verilir ve robot yeniden sarj olmaya baslar.

Temizlik sirasinda pil seviyesinin diisiik olmasi durumunda
robot otomatik olarak sarj olmaya baslayacaktir.



Cahstirma Yonergeleri

Depoyu yeniden doldurma veya temizleme paspasi yari yolda

Robotu duraklatmak igin (D diigmesine kisa basin; paspas
moduliind gikarin, tanki yeniden doldurun veya paspasi temizleyin;
paspas modiiliini yeniden monte edin ve temizlemeye devam
etmek igin diigmeye tekrar kisa basin.

Ag yapilandirmasi ve bellenim gilincellemesi

Mijia Uygulamasini indirin ve APP ipuglarina gére Wi-Fi'yi
sifirlamak i¢in mobil istemciyi kullanin. Daha fazla bilgi igin
Hizli Kilavuza bakin. Uriin yazilimini Uygulama araciligiyla
kontrol edebilir ve yiikseltebilirsiniz. Yiikseltme sirasinda
ekipmanin sarj oldugundan emin olun. Yiikseltmenin ayrintilari
icin Uygulamadaki kilavuzu okuyun. indirmeyi bitirdikten
sonra agl Uygulamadaki ipuglarina gére yapilandirin. Uygula-
may aga bagli oldugu siirece uzaktan kontrol, rezervasyon vb.
icin kullanabilirsiniz.

Ariza

Robotta ariza olmasi durumunda turuncu renkte yanip sénen
power led gostergesi ile sesli ve gorsel alarm verilecektir.
Daha fazla ayrintiigin Sorun Giderme'ye bakin.

Ariza durumunda robot 10 dakika bosta kaldiginda otomatik
olarak uyur.

Nasil kullanilir

1. Robotu i¢ mekanda diiz bir zemine yerlestirin. Tamponun her
iki yanindaki limit koruyucuyu gikarin.
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2.Su Depolu 2'si 1 Arada Toz Bélmesini gikarmak igin Toz
Bolmesi serbest birakma diigmesine basin.

3. Paspasi suyla islatin ve sihirli bant bandina takin ve
sikin. Giristen su enjekte edin ve kapagi sikin.

4. Su Depolu 2'si 1 Arada Toz Bélmesini robota monte edin.
Entegre tanki geri takmak icin yuvayla birlikte itin.
Ardindan bir tik sesi duyduktan sonra asagiya dogru itin.




5.Robotu galistirmak icin (1) diigmesine 5 saniye uzun basin ve
ardindan yeniden sarj etmek igin {3 diigmesine kisa basin.
Robot tamamen sarj edildiginde galismaya hazir olacaktir.

6. Robot 1 dakikadan fazla galistiktan sonra otomatik kir atma
tabanina donecek ve otomatik olarak temizleme iglemini
baslatacaktir. Otomatik kir atma iglevi, APP ayarlari araciligiyla
acilabilir veya kapatilabilir. Otomatik kir atma iglevi kapatildik-
tan sonra, robot otomatik kir atma tabanina dondiigtinde
otomatik kir atma islemi gergeklestiriimeyecektir.

Not:

1. Sliplirme esnasinda pil seviyesinin diisiik olmasi durumunda, robot otomatik
olarak yeniden sarj olmak igin sarj istasyonuna gider ve sonradan temizlemeye
devam etmek igin kesinti noktasina doner.

2. ilk kullanim igin, artik test numunesi olan ve normal durumdaki tankta ok az
su olabilir ve rahatlikla kullanabilirsiniz.

3. Temizlik yapmadan 6nce, litfen su depolu 2'si 1 arada toz bélmesinin robota iyi
takildigindan ve ayrica su depolu 2'si 1 arada toz bélmesinin filtre stizgeci ve
filtre slizgeci kelepgesinin takildigindan emin olun.

4. Kir tahliyesi yapilmadan 6nce lutfen otomatik kir tahliyesinin st kapagini
kapatin.

5. Litfen toz kanalinin tikali olup olmadigini kontrol edin ve kir atma islemi
anormal ise yabanci maddeleri gikarin.
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Mijia Uygulamasina Baglan

Bu Uriin Mijia uygulamasiyla ¢aligir. Mijia uygulamasiyla
cihazinizi kontrol edin ve onunla ve diger akilli ev cihazlariyla
etkilesime gegin.

Notlar: Mijia Uygulamasi zaman zaman iyilestirmeye ve
gilincellemeye tabi oldugundan, fiili iglemler yukarida
actklananlardan farkli olabilir. Liitfen islemlerinizi mevcut
Mijia Uygulamasindaki yonergeleri takip ederek gergeklesti-
rin.

Dikkat: Mijia ile ¢alisir sadece yazilim
diizeyinde dogrulanir. MIUI ve Mijia,
kurulugtan ve driinin Gretiminden,
standart uygulamasindan, kalite
denetiminden ve uriinlin diger
y6nlerinden sorumlu degildir.

| .
:.'_ works with

»< mijia

Uygulamayi indirmek ve yliklemek icin QR
kodunu tarayin. Uygulama zaten yiikliyse
baglanti kurulum sayfasina yénlendirilecek-
siniz. Veya indirmek ve yiiklemek igin App
Store'da "Viomi mall/Mijia"y1 arayin.
Uygulamayi agin, sag Ustteki "+" simgesine
dokunun ve ardindan cihazinizi eklemek igin
komutlariizleyin.




Wi-Fi'ye nasil

Gug kaynagini baglayin
Elektrik fisini prize takin.

Uygulamayi Indir

Uygulama magazasinda "Viomi aligveris merkezi" veya "Mijia"
arayin; veya uygulamayi indirmek ve yiiklemek i¢in QR kodunu
tarayin

Android tabanh cep telefonunu Wi-Fi'ye baglayin
Mevcut iirine dokunun ve devam etmek igin "baglan”a
dokunun. Sadece ipuclarini takip et.

iOS tabanl cep telefonunu Wi-Fi'ye baglayin
Telefonunuzun Wi-Fi ayarlarinda robotun etkin noktasini segin
ve baglanti igin bekleyin; Uygulamaya donin, "lleri"ye
dokunun ve baglantiyi bitirmek icin ipuglarini izleyin.

Notlar: Telefonunuz Viomi elektrikli siiplirgeye baglana-
madiginda liitfen Wi-Fi Nasil Sifirlanir bélimiine bakin
(asagidaki gibi); Optimum kullanici deneyimi igin litfen
Wi-Fi'ye baglanin.

Wi-Fi'yi Sifirlama

Bir yonlendirici degistirildiginde veya bir Wi-Fi sifresi
degistirildiginde,hem (1) hemde {5 tuslarini lig¢ saniye boyunca
veya Wi-Fi gbsterge 15181 beyaz renkte yanip sonene ve sesli komut
sunu belirtene kadar basili tutarak Wi-Fi ayarlarini sifirlamaniz
gerekir. Wi-Fi ayarlarinin basariyla sifirlandigini.
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Bakim onari

Su Depolu 2'si 1 Arada Toz B6Imesi

1. Toz Bélmesi serbest birakma diigmesine basin ve gikarmak igin
tanki disari gekin.

2. Filtre ekrani kelepgesini gtkarmak igin Toz Bolmesi kelepgesini
serbest birakin.




Bakim onarim

3. Filtre ekranini kaldirin.

-Filtre ekran kelepgesi

Filtre ekrani

4. Filtre stizgecini ve kelepgeyi temizleme araciyla temizleyin.
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5. Toz Bolmesini temizleme aletiyle temizleyin.

6. Depoyu ters ¢evirin ve temizlik igin paspasi ¢ikarin veya
degistirin.

ipuclar:

1. Kirlenmis paspas siiplirme performansini bozacagindan, paspasi
diizenli olarak temizleyin.

2. Paspasi gikardiginizdan ve temizlediginizden emin olun ve ardindan
biikerek kurutun. Tanka monte edilmis halde temizlemeyin, tanka
zarar verebilir.

3. Litfen su haznesini iyi durumda tutmak ve uzun siireli kurutma
nedeniyle su haznesine zarar vermemek icin en az iki haftada bir
paspaslamak igin kullanin.



Bakim onarim

Ana firgayl temizleme

1. Ana firga sarf malzemesidir ve haftalik olarak temizlenmeli.

Yan firgayi temizleyin/degistirin

1. Yan fir¢a tokalarla baglanir ve elle kolayca ¢ikarilabilir.
Uygun temizleme performansinin saglanmasi igin ana
fircanin 6-12 ayda bir degistirilmesi tavsiye edilir. Temizleyici-
yi ters gevirin, ana firga kapagini ve kapaktaki kelepgeye Kaldir

basarak firgcayi ¢ikarin.

Not: Lazer radarina zarar vermemek igin ters gevirirken
garpismay!i onleyin.

2. Temizledikten sonra yan firgayi takin veya yan firgayi
degistirin.

Kurulum

2. Firganin etrafindaki killari bigakla kesin ve bigagin diger
ucuyla ana firgayi temizleyin.

ipuglar::
1. Uygun temizleme performansini saglamak igin yan firganin her 3-6 ayda
. bir degistirilmesi dnerilir.
3. Ana firgayi ve ana firga kapagini takin ve kelepgeyi 2. Uygun temizleme performansini saglamak igin ana firganin 1-2 ayda bir
kilitleyin.

degistirilmesi onerilir.
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Bakim onarim

Sensor temizligi

1. Uygun temizleme performansini saglamak igin her sensériin Sarj istasyonu:
temiz ve yumusak bir bezle haftalik olarak temizlenmesi IRlens = 1
onerilir.

Sarj probux2
Robot vakumlu paspas:

Ugurum sensoriix4 Sarj elektrodux2

Lazer sensorx3 Lazer radarx1 e

Kizilotesi lens

Lazer sensordi

I Sarj elektrotlari

L Lazer sensérii ipuglar:

1. Lutfen robottaki ve sarj istasyonundaki sarj elektrotlarini, yumusak kuru
bir bezle veya temizleme aletiyle tozu silerek diizenli olarak temizleyin.

> Ugurum sensori
Pil bakimi

1. Robot, yiiksek performansli, sarj edilebilir bir lityum iyon pil
takimi ile donatilmigtir. Performansini korumak igin litfen pili

> Ugurum sensorii diizenli olarak sarj edin.

2. Uzun siire kullanmazsaniz, pilin asir desarj nedeniyle zarar
gérmemesi icin lltfen kapatin ve ayda en az bir kez sarj edin.

Lazer radari -

Sarj elektrodu T ’—( Sarj elektrodu
=

4



Ozellikler

Vakumlu paspas

Model V-RVCLM40B
Boyutlar ¢ 350 x 95 mm
Nominal Giris Voltaji 24V =
Nominal Girig Akimi 12A

Nominal gii¢ 55 W

Pil kapasitesi 5200 mAh
Batarya voltaji 144\ =

Kablosuz baglanti

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4 GHz

Calisma Frekansi

2400-2835 MHz

Maksimum Cikis Giigleri <18 dBm
Sarjistasyonu

Model V-RVCLMA40B
Nominal Cikis Gerilimi 24\ =
Nominal Cikis Akimi 12A

Boyutlar

218 x 88.5% 126 mm
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Glic adaptori

Model BLJ38W240120P-V

Girig 100-240 V-, 50/60 Hz, 1.0 A
Cikis 24V=12A

Model R241-2401200E

Girig 100-240 V~, 50/60 Hz, 1.5 A
Cikis 24V=12A

« Yalnizca <BLJ38W240120P-V/> veya <R241-2401200E> modeliyle
saglanan sarj cihaziyla kullanim igindir.

« Bu Uirlin, IEC60825-1:2014 kapsamindaki Sinif | lazer giivenlik
standardina uygundur ve insan i¢in tehlikeli lazer radyasyonu
olusturmaz.

« Sirketimiz, sirekli Griin iyilegtirme taahhldimiziin bir pargasi
olarak gelecekte Uriinde teknik veya tasarim degisiklikleri yapma
hakkini sakli tutar.

« Yorum hakki firmamiza aittir.

« Under normal use of condition, this equipment should be kepta
separation distance of at least 20cm between the antenna and
the body of the user.Normal ¢aligma kosullari altinda, bu
ekipman kullanicinin viicudundan en az 20 cm uzakta
tutulmalidir.



Hata Bildirisi

Cozlim

Hata #1.Lazer mesafe
sensoriiniin engellen-
mediginden emin olun.

Lazer radarin etrafindaki herhangi bir|
yabanci maddeyi kontrol edin veya
kaldirin ya da robotu yeniden
konumlandirin ve yeniden baslatin.

Hata #2. Ugurum
sensoriini temizleyin
ve robotun yerini
degistirin.

Ugurum sensoriini temizleyin ve
tekrar deneyin (daha fazla ayrinti
icin kullamim kilavuzuna bakin).

Hata#3.Gigld bir
manyetik alan algilandi.
Robotun yerini degistirin
ve tekrar deneyin.

Robotun yerini degistirin ve tekrar
deneyin.

Hata#4. Carpisma
sensoriini kontrol edin
ve lizerindeki yabanci
cisimleri ¢ikarin.

Tampon seridine basmaya ve
yabanci maddeleri gikarmaya galisin
ve ardindan robotu yeniden
baslatin.

Hata#5. Robot anormal
sicaklikta. Normal
sicaklik diizelene kadar
calismayi durdurun.

Robot ¢ok yiiksek veya diisiik sicaklikta.
Normal sicaklik diizelene kadar
calismayi durdurun.

Hata #6.Sarj basarisiz.
Liitfen sarj temasini
temizleyin

Adaptori kontrol edin veya
otomatik kir atma igleminin yatay
konumda olup olmadigini kontrol
edin. Robotu ve otomatik kir
tahliyesini kapatin, metal temas
noktalarini temizleyin.
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SSS

Problem

Coziim

Coziim

Diisiik pil. Kullanmadan 6nce sarj etmek
icin liitfen kir bertarafina gidin. Ortam
sicakhgi cok diisiik (0°C'den diisiik) veya
cok yiiksek (50°C'den yiiksek)

Siiptirme iglemi
baslatilamiyor

Diislik pil. Kullanmadan 6nce sarj etmek
icin lGtfen kir bertarafina gidin

Sarj edilemiyor

Kir atma isleminin yakininda gok fazla
engel var. Liitfen kir bertarafini agik bir
alana koyun.

Ana makine, otomatik kir atma isleminden
cok uzakta. Liitfen otomatik kir
gidermenin yanina koyun ve tekrar
deneyin.

Makine diizgiin
calismiyor.

Kapatin ve ardindan tekrar agin.

Temizleme islemi

Ana firga, yan firga veya sol/sag tekerlek

gurdltdla. yabanci cisimden zarar gérmis. Makineyi
kapatin ve yabanci nesneyi gikarin
Temizleme Otomatik kir atma, tozla dolu. Liitfen

performansi bozulur
veya toz diiger.

toplayiciyr bosaltin.

Filtre bileseni engellendi. Liitfen
temizleyin Ana firga herhangi bir yabanci
nesneden zarar gormiis. Liitfen ana firgayi
temizleyin.




SSS

Problem

Cozim

Wi-Fi baglantisi
kullanilamiyor.

Zayif Wi-Fi sinyalleri. Robotun Wi-Fi
sinyallerinin uygun kapsama alaninda
oldugundan emin olun.

Wi-Fi baglantisi basarisiz. Wi-Fi
baglantisini sifirlayin ve en son Uygula-
mayi indirin ve tekrar deneyin.

Robot her zaman
cevrimdisi.

Makinenin aga basarili bir sekilde
baglandigindan ve her zaman Wi-Fi
kapsaminda oldugundan emin olun.

Kesme noktasi

Kesintisiz modun etkinlestiriimediginden

6zgegmisi. emin olun; by, kirllma noktasinda ilerlemeyi
devre disi birakacaktir.
Makine sarj edilirken kirilma noktasinda
ilerleme yapilamaz.

Sabit bir noktayi Robot, sabit nokta temizliginden veya uzun

temizledikten veya
yeniden konum-
landirdiktan sonra
robot, sarj istasyonuna
geri donmiyor.

bir mesafe ile yeniden konumlandirildiktan
sonra bir haritayi yeniden olusturacagin-
dan, sarj igin sarj istasyonunu bulamayabil-
ir. Boyle bir durumda makineyi manuel
olarak sarj istasyonuna yerlestirin.

Sarjislemi basarisiz
oluyor.

Sarj istasyonunun gevresinde yeterli
bosluk oldugundan ve sarj istasyonunun
elektrot ylizeyinde toz veya tikaniklik
olmadigindan emin olun.
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Problem

Co6zimSS

Zamanlanmis
temizleme basarisiz.

Ag baglantisinin kesilmesi senkronizasyon
ve zamanlanmig temizleme gorevini yerine
getiremeyeceginden, makinenin aga bagl
oldugundan emin olun.

Robot cep telefonuyla
eslestirilemiyor.

Hem sarj istasyonunun hem de ana
makinenin Wi-Fi ve iyi sinyaller kapsamin-
da oldugundan emin olun ve ardindan
kilavuzdaki yonergeleri izleyerek Wi-Fi
baglantisini eglestirme igin sifirlayin.
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